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Productos y servicios

PRODUCTOS Y
SERVICIOS

En MICRO, producimos
sistemas, componentes y
soluciones para la
automatizacién de
procesos industriales.
Operamos en el campo
de la mecatrénica,
integrando mecanica,
electrénica e informatica.

Nuestros productos y
servicios estan destinados a
resolver procesos o tareas
en forma automatica en:

> Manufactura de bienes

> Automatizacion de lineas
> Actualizacién de
instalaciones

> Reemplazo de
herramental

> Capacitacion de
personal técnico
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MICRO,

un Unico proveedor

con calidad certificada
Nuestros productos
cumplen con las principales
normas internacionales,
garantizando compatibilidad
y flexibilidad.

> Mas de 5.000 referencias
de catalogo

> 15.000 productos
adicionales

> Amplio stock para
entrega inmediata

> Acceso garantizado a
piezas de recambio y

kits de reparacion

Productos
complementarios
Componentes para:

> Ambientes rigurosos
> Alta temperatura

> Seguridad laboral

> Soluciones a medida
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Nuestros servicios

> Asesoramiento experto

> Proyectos de ingenieria
vinculando tecnologias
multiples de alta complejidad
> Soporte técnico in
company en toda la red
comercial

> Mantenimiento de
instalaciones neumaticas

> Cursos y seminarios de ca-
pacitacién profesional

Novedades en:

> Seminarios y
presentaciones

> Ferias y congresos

> Unidades Expo Movil

> Website con acceso a
modelos CAD, 2Dy 3D

> MICRO Report:
Newsletter digital con nove-
dades e informacién técnica

Informacién técnica:

> Catélogo digital en tres
idiomas

> Catélogo interactivo en la
pagina web, para conocer
los disefos 2D y 3D de nues-
tras lineas de productos. A
través de una busqueda por
categorias y subcategorias
se obtiene el modelo que se
necesita:

- Archivos CAD

- Blisqueda avanzada y pre-
dictiva

- Ficha completa de produc-
to



ESPECIALISTAS
EN SEGMENTOS Y
APLICACIONES

Nuestros especialistas
por segmentos de
mercado le brindan
toda su experiencia
para crear ventajas
competitivas y hacer
mas eficiente su
produccion.

PRODUCTOS Y
SERVICIOS

Hablar el mismo idioma
Nos enfocamos en estar
cerca de nuestros usuarios,
con comprensién del
mercado y su negocio.

A través del asesoramiento
experto y el trabajo
conjunto, lo acompana-
mos en la busqueda de las
mejores y mas adecuadas
respuestas en el campo de
la produccion.

Optimizar procesos
productivos

Siempre presentes en cada
lugar donde se procesan y
manufacturan bienes;
aportamos a nuestros clien-
tes soluciones innovadoras
para sus procesos, para
automatizar lineas, actualizar
instalaciones, reemplazar
herramental y capacitar
personal técnico.

Nuestra experiencia esta a
su disposicién para gene-
rar automatismos, disefar
dispositivos e innovar en el
campo mecatrénico.
Aspiramos a llegar a la méas
adecuada propuesta, con la
mejor relacién costo-
prestacion.

Mas que productos:
jsoluciones!

La ventaja de contar con un
Unico proveedor con calidad
certificada es que ponemos

al alcance de los usuarios
desde productos
normalizados bajo estanda-
res internacionales hasta
soluciones integrales o
desarrollos segln
especificaciones.

Para generar mas ventajas
competitivas, nos concen-
tramos en la busqueda de
soluciones inteligentes y
flexibles que hagan maés
eficiente la produccién.
Para ello, empleamos todos
nuestros recursos de
ingenieria de aplicacion
asociada, nuestra estructura
de entrenamiento y
actualizacién en tecnologias
y tendencias globales en

la manipulacién, control y
diagnéstico de procesos
automatizados.

Especialistas en
Aplicaciones

> Neumatica

> Automatizacién y control
> Handling y vacio

> Tratamiento del aire

> Procesos

> Capacitacion
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Especialistas en
segmentos industriales
Nuestro objetivo es mejorar
la productividad de nuestros
clientes.

Nuestro equipo aporta

su experiencia de campo
para elaborar, desarrollar e
implementar proyectos de
ingenieria llave en mano,
aplicando las Ultimas tecno-
logias disponibles acordes
con los requerimientos del
mercado y de cada industria
en particular.

Asi, usted puede contar con
expertos con conocimiento
especifico de su negocio

y de las necesidades y
procesos de cada sector
industrial.

> Automotriz

> Alimentario

> Farmacéutico

> Higiene y limpieza

> Oil & Gas

> Minero

> Fabricantes de maquinas
> Transporte

> Agroindustria

> Madera y celulosa

> Pesquero

> Etc.



EMPRESA PRODUCTOS Y
SERVICIOS

PRONTA
ENTREGA

Para mejorar el rendimien-
to de su negocio: entrega
inmediata de productos
estandar en todo el pais y
en 24 h para productos a
pedido.

Entrega inmediata

Un valor diferencial compe-
titivo en un mercado donde
la demora en la respuesta
equivale a plantas industria-
les detenidas.

Con tecnologia 100% com-
patible, disponemos de un
amplio stock para entrega
inmediata, y llegamos a
todo el pais en 24 h con
productos a pedido.
Cédigos destacados en
negrita: entrega inmediata,
salvo ventas.

Red comercial

Nuestra prioridad es res-
ponder veloz y localmente a
las necesidades del cliente,
garantizando el acceso
permanente a productos,
kits de repuestos, servicios y
asistencia pre y posventa.
Para dar el soporte que el
cliente necesita, dispone-
mos de una red comercial
con cobertura en 25 paises,
con 7 plantas productivas y
de montaje, y 125 centros
de asistencia con personal
idoneo y stocks de
reposicion.

PRODUCTIVIDAD
ASEGURADA

Para evitar paradas de
maquinas imprevistas y
asegurar 24 h de produccion,
ofrecemos opciones de
servicios de mantenimiento
y de ahorro de energia.

Servicio de mantenimiento
de instalaciones neumaticas
> Visita a planta segun
requerimiento o programa

> Intervencion de urgencia
o dentro de las 24 h

> Servicio las 24 h, los

7 dias a la semana

Servicio de mantenimiento
de componentes neuméticos
> Repuesta méxima en 48 h
> Recambio estandar

> Stock de kits de reparacion
> Reparacién de componentes
Servicio de mantenimiento
preventivo planificado

> Servicio de relevamiento
y equivalencias

> Sustitucién de componen-
tes defectuosos

> Deteccién de fugas

> Diagnéstico de consumo,
calidad de aire y lubricacion
> Entrega de informes y re-
comendaciones

> Planificacién de manteni-
miento en funcién de la es-
tacionalidad de la industria
Servicio de reduccién de
pérdidas y ahorro de energia
> Relevamiento y diagnéstico
> Disefo racional de la red
de distribucion de aire

> Célculo de fugas y consumos
Entrenamiento preventivo
> Mantenimiento de instal. y
sist. neumaticos

> Deteccidon de fallas en cir-
cuitos neumaticos

> Reparacién de componen-
tes neumaticos

ASISTENCIA
CORPORATIVA

Para que su produccién
sea mas eficiente y racio-
nal, brindamos servicio de
asistencia integral para
cada una de las plantas de
su empresa o grupo.

Asistencia profesional
Planificacién conjunta para
racionalizar los productos
que sus instalaciones re-
quieren; y para obtener mas
beneficios, combinarlo con
el Servicio de Relevamiento
de Planta.

Ventajas:

> Normalizar componentes:
un mismo modelo en todas
las plantas para aplicaciones
similares. Como beneficio, la
intercambiabilidad

de procesos y la reduccién
de stocks.

> Mejorar el conocimiento
interno en el uso y manteni-
miento de los productos y
procesos, para los casos mas
frecuentes.

> Implementar las mejoras
logradas en un sitio, en
procesos similares de todas
sus plantas.

> Menores costos y mejores
resultados, incorporando

las dltimas tecnologias y ten-
dencias globales en manipu-
lacion, control y diagnéstico
de procesos automatizados.
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SERVICIO
PLANTA ABIERTA (SPA)

Para que sus proyectos ten-
gan una exitosa materializa-
cion, compartimos nuestro
know-how tecnolégico y

de gestion, instalaciones y
equipamiento.

El SPA incluye:

> Visitas de trabajo y capa-
citacion en nuestras plantas:
mecanizado, armado, matri-
ceria, inyeccién de plasticos,
inyeccion de no ferrosos

> Tareas de reparacién y
mantenimiento de compo-
nentes neumaticos, tutela-
dos por nuestros
especialistas

> Elaboracién de prueba
piloto para desarrollos
estandarizados y especiales,
previo al trasladado e imple-
mentacion en planta

> Apertura total de las
instalaciones, personal y
conocimientos, maquinaria
de MICRO para el trabajo
conjunto

> Recepcidn, en nuestras
instalaciones, de productos,
herramientas, material y
personal del cliente, para

el desarrollo de tareas 'y
proyectos conjuntos

> Asesoramiento integral
para la implementacion de
sistemas de calidad I1SO
9001, medioambiente ISO
14001, Premio Nacional

a la Calidad, sistemas de
gestio’n, entre otros, y su
aplicacién como herramien-
ta sistemética de mejora.



PRODUCTOS Y
SERVICIOS

CAPACITAMOS PARA
PRODUCIR SOLUCIONES

En un entorno dinamico y
de vertiginoso avance
tecnolégico, son
indispensables la formacién
y el perfeccionamiento
profesional permanente en
las nuevas tendencias
tecnolégicas de aplicacion
en automatizacién
industrial.

Difundir tecnologias

de punta

El centro de entrenamiento
de MICRO es un espacio de
formacion y actualizacién en
las nuevas tendencias tec-
noldgicas de aplicacién en
el érea de la automatizacion
industrial.

Esté dedicado a desarrollar
competencias y habilidades
en el personal involucrado
en las dreas productivas, asi
contribuye al éxito profesio-
nal y empresarial.

Para aumentar la
competitividad de su
empresa promovemos:

> La integracién de
equipos

> Cumplimentar con los
estandares internacionales
> La optimizacién de pro-
ductos

> El ahorro de energia

> La difusion de las tecnolo-
gias de punta aplicables en
los automatismos actuales
mediante:

- Cursos

- Paneles Serie Didacto

- Software

- Presentaciones

- Ferias y congresos

- Unidades Expo Movil

Formadores de futuros
profesionales

El objetivo es instruir
tecnolégicamente a los
formadores de nivel
secundario, terciario y
profesional.

Para potenciar esta instan-
cia, mantenemos contacto
con los sectores educati-
vos, laboral e institucional,
midiendo siempre la brecha
entre conocimientos dispo-
nibles y necesarios.

Estamos incluidos en el Re-
gistro de Capacitadores

de la Secretaria de Pymes
de la Presidencia de la
Nacién, asi transmitimos
nuestros conocimientos me-
diante cursos dirigidos, sin
que ello implique erogacion
a la empresa solicitante.
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Vinculacién tecnolégica
entre instituciones
educativas y productivas
MICRO vincula los requeri-
mientos de las industrias y
|as instituciones educativas,
mediante diversos conve-
nios, los cuales acercan las
tecnologias méas avanzadas
a los futuros técnicos y pro-
fesionales.

Esta insercion en la comuni-
dad productiva y educativa,
nos permite detectar cuéles
son los conocimientos nece-
sarios para elevar la forma-
cién técnica de los jévenes
o de profesionales experi-
mentados, que requieren
actualizarse para mejorar sus
opciones laborales.
También, los hacemos parti-
cipes de esta integracién, a
través de nuestros laborato-
rios moviles que se acercan
a instituciones y plantas
industriales.

El intercambio in situ de
toda la informacién relacio-
nada con la automatizacién
realimenta el proceso del
aprendizaje mutuo y plantea
soluciones a la medida de
las diferentes necesidades.
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Formacion permanente

Cursos

En MICRO Capacitacién pre-
paramos cursos y seminarios
de neumatica, manteni-
miento, electroneumética,
PLC, etc. Estas tecnologias
integradas se conocen con
el nombre de mecatronica.

El Departamento de Capaci-
tacién desarrolla los cursos y
seminarios en nuestras aulas
o planifica los mismos en

las instalaciones de nues-
tros clientes o instituciones
educativas.

Brindamos una completa
formacién teédrica-préctica
que utiliza 6gica neumati-
ca, electrénica y légica por
software, para aplicar en
manipulacién, automatiza-
cion y manejo robdtico de
procesos.

Desde 2019, MICRO se
propuso incrementar la ofer-
ta de cursos y seminarios
online para que las perso-
nas que estén en sus casas
puedan aprovechar para
capacitarse.

> NEUMATICA

- Introduccién a la
neumatica

- Curso integral de
neumatica

- Mantenimiento de
instalaciones y sistemas
neumaticos

- Deteccién de fallas en
circuitos neuméaticos

- Reparacion de
componentes neuméticos
- Légica neumatica

> ELECTRONEUMATICA
- Automatizacion
electroneumética industrial

> ELECTRONICA

- Introduccién a los
Controladores Légicos
Programables

- Redes AS-i

> HIDRAULICA
- Hidraulica

> VACio
- Introduccién a la
tecnologia de vacio

Material de apoyo

> Manuales de cursos

> Software

> Paneles didéacticos

> Simbologia magnética
> Componentes
seccionados

> Transparencias

Software

Se utilizan para vincular la in-
formatica con la ensenanza
de la automatizacién.
Pueden clasificarse en:

> Software de simulacion:
Para disefiar, ensayar y
simular circuitos que
incluyan componentes
electréonicos, neuméticos

e hidraulicos.

> Software de célculo:

Con informacion técnica y
seleccion de componentes
adecuados para cada
requerimiento técnico.

> Software de presentacio-
nes:

Preparados por nuestros
ingenieros para optimizar
las charlas y adecuarlas al
medio al que van dirigidas.
Disponemos de interfaces
para hacer actuar a los
elementos que son visualiza-
dos en el monitor de la PC.
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Unidades Méviles
Trasladan productos y tec-
nologias, facilitando el con-
tacto con la automatizacion

industrial. Estan a disposi-
cién de industrias, cdmaras
empresariales, administra-
cion de parques industria-
les, universidades, centros
tecnoldgicos, escuelas técni-
cas, centros de formacién
profesional y otros sectores
que las requieran.

Con este servicio, MICRO le
acerca a través de modernas
unidades moéviles:

> Nuevos productos y
tecnologias

> Simuladores de auto-
matizaciéon

> Informacion técnica
actualizada

> Tableros didacticos

> Asesoramiento técnico

PARA PLANIFICAR UNA
VISITA CONTACTENOS A:
UNIDADESMOVILES@MICRO.COM.AR

CONEXION ELECTRICA:
380 V- MAX. 7 KW
(OPCIONALMENTE

220 V MONOFASICA)



Paneles Serie Didacto

Son un desarrollo conjunto
de nuestros departamentos
de Capacitacién e Ingenie-
ria.

Los componentes utilizados
son los adoptados univer-
salmente para la implemen-
tacion de automatismos en
una amplia gama de aplica-
ciones y complejidades.
Son paneles flexibles, de
facil montaje, con posibilida-
des de expansién y habili-
dad de interconectarse.
Parten de un modulo béasico
hasta llegar a un poderoso
centro de estudio y ensayo
que incluye PC, interfaces
para accionamiento de
actuadores, mobiliario, etc.,
y cubre variadas tecnologias
complementarias. Estan
montados sobre una estruc-
tura de perfiles de aluminio
anodizado; la fijacion de
elementos se realiza a través
del ajuste manual de un
cuarto de vuelta.

La simple reubicacién o
reemplazo facilita la tarea
didactica del capacitador y
la asimilacién de conceptos
por parte de los asistentes.

Modulos de demostracién
desarrollados con tecnolo-
gias de primer nivel para la
comprensién visual de los

automatismos.

FORMACION
PERMANENTE

Panel DIDACTO NEU

Cddigo 0.900.000.610

Para capacitar en forma practi-
ca y metddica en la técnica del
mando neuméatico.

Panel DIDACTO EMC
Cédigo 0.900.000.611
Apto para la capacitacion en
las técnicas de automatizacion
electromecanica industrial
y en el uso y distincién de
distintos tipos de sensores.

Panel DIDACTO PLC

Cddigo 0.900.000.613
Permite resolver problemas

de automatismo de varia-

da complejidad mediante
PLC, contando para ello con
cilindros, electrovélvulas, varios
tipos de sensores, etc.

Panel DIDACTO Asi

Cédigo 0.900.000.614
Capacita en técnicas de
programacién y configuracién
de redes AS-i y ejercicios con
componentes y PLC protocolo
AS-i.

Panel DIDACTO VAC

Cddigo 0.900.005.081

Para ejercicios con
componentes de vacio y elec-
troneumaticos, y
entrenamiento en mani-
pulacion automatizada.

Panel DIDACTO HID
Cddigo 0.900.000.734
Ensefia, en forma practica
y metddica, la
automatizacion de
procesos de fabricacion.
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Panel DIDACTO ELH

Cddigo 0.900.000.735

Incorpora un amplio rango de
temas y objetivos: transmision de
fuerzas en presion, control de po-
tencia, y sistematizar la resolucion
de problemas.

Estacion de trabajo
Cédigo base
0.000.016.872
Cumple la funciéon de
estacion de trabajo y
centro integrado de
entrenamiento.

Manipulador PLC

Cddigo 0.900.000.738

Permite resolver situaciones de
variada complejidad en cuanto
a manipulacién de piezas y
programar el médulo para
realizar diferentes niveles de
automatizacion.



MICRO INTERNACIONAL
AUTOMACION

Red
comercial

ARGENTINA
BOLIVIA
BRASIL
CANADA
CHILE
COLOMBIA
COSTA RICA
ECUADOR

EL SALVADOR
ESPANA
GUATEMALA
HONDURAS
INDIA

ITALIA
MEXICO
PAKISTAN
PANAMA
PARAGUAY
PERU
PUERTO RICO
POLONIA
REP. DOMINICANA
TURQUIA
URUGUAY
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m= ARGENTINA
AUTOMACION

MICROMECANICA S.A.I.C.
www.microautomacion.com

Buenos Aires

Buenos Aires

Mariano Moreno 6546,
B1875BLR, Wilde,
Buenos Aires
Conmutador: (54 11)
4001 1900

Ventas: (54 11) 4001 1901
micro@micro.com.ar

CTS Zona Norte GBA
Ruta Panam. Km 29,5
Colectora Oeste,
B1618DEE, El Talar de
Pacheco, Bs. As.

Tel.: (54 11) 4726 8383
ctszn@micro.com.ar

CTS Cordoba / San Luis
Mons. P. Cabrera 4892,
X5008HJL, Cérdoba

Tel.: (0351) 476 7667 / 8300
micro-cordoba@micro.com.ar

CTS NOA

Frias Silva 166,
T4000JPD, S. M. de Tucu-
man

Tel.: (0381) 438 1001
micro-noa@micro.com.ar

CIUDAD DE BUENOS
AIRES
UNIMAT
Av. J. B. Alberdi 7122,
1440, CABA
Tel.: (011) 4686 4904 rot.
info@unimat-automacion.com.ar

BUENOS AIRES
Bahia Blanca
MATERMEC S.A.
Terrada 364, B800O,
Tel.: (0291) 453 6850
ventas@matermec.com.ar

Caseros

AUTOMAX S.R.L.

Av. San Martin 1407,
B1678GPD,

Tel.: (011) 4759 8702 /
4750 8525
ventas@automaxsrl.com.ar

La Plata

INJEC NEUMATICA

Y AUTOMATIZACION
Calle 56 n° 1882, 1900,
Tel.: (0221) 450 6830
injecmicro@hotmail.com

Lomas del Mirador
TECNOAIRE SR.L.

Brig. Gral. J. M. Rosas 487,
1752,

Tel.: (011) 4699 2222 / 2227
ventas@tecnoaire-srl.com

Mar del Plata
TECNOLOGIA INTEGRAL S.A.
Vieytes 3130, B7602FCL,
Tel.: (0223) 476 0607 rot.
infomdp@tecgral.com.ar

Olavarria

SISTEMAS Y SERVICIOS S.A.
Av. Pellegrini 1527,
B7400FPL,

Tel.: (02284) 45 0102 rot.

ventas@sistem.com.ar

Quilmes

TECNOLOGIA INTEGRAL S.A.
Av. Mitre 4130, B1882AA0,
Tel.: (011) 4278 6873 rot.

At. al cliente: 0800 333 6007
info@tecgral.com.ar

San Martin

DISTRITEC S.A.

Av. 85 N° 1113, B1650HWG,
Tel. Ventas: (011) 4754 6000
WA: (011) 6473 2532
consultas@distritec.com.ar

CORDOBA

HELMFELT - RODOLFI
Av. Juan B. Justo 2609,
X5001GXE, Cérdoba
Tel.: (0351) 473 8591 /
471 4162
rodolfiehijos@gmail.com

MENDOZA / SAN JUAN
PROTEC

Belgrano 174,

M5500, Mendoza

Tel.: (0261) 650 4031 /
658 4795
protec@tosojuan.com.ar

MISIONES
SERVICIOS INDUSTRIALES
FLUIDODINAMICOS S.A.
Av. Republica Oriental del
Uruguay 5310, N3300,
Posadas
Tel.: (0376) 459 7170
ventaspos@serviciosind.com.
ar

NEUQUEN
SUMINISTROS TECNICOS
SR.L.

San Martin 3905,
Q8304AAS, Neuquén
Tel.: (0299) 445 2952 rot.
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sumtec@sumtec.com.ar

SANTAFE

Rafaela
CIRCUITOS Y SERVICIOS S.R.L.
Belgrano 578, S2300EZJ,
Tel.: (03492) 451390
cysrafaela@circuitosyservi-
cios.com.ar

Reconquista

SERVICIOS INDUSTRIALES
FLUIDODINAMICOS S.A.

H. Yrigoyen 398, S3560,

Tel: (03482) 423983
ventasrec@serviciosind.com.ar

Rosario

CIRCUITOS Y SERVICIOS S.R.L.
Cafferata 946, S2002QXD,
Tel.: (0341) 4360700 rot.

ventas@circuitosyservicios.com.ar

SERVICIOS INDUSTRIALES
FLUIDODINAMICOS S.A.

Brown 2852, S2002JCN,

Tel: (0341) 4395181
ventasros@serviciosind.com.ar

Santa Fe

CIRCUITOS Y SERVICIOS S.R.L.
Av. Freyre 1752 PB,
S3000EO!,

Tel.: (0342) 4580870
cyssantafe@circuitosyservi-
cios.com.ar

Villa Constitucion

FRATINI INGENIERIA

San Martin 4852, 2919,

Tel. (03400) 470581 / 473662
fratini@cablenet.com.ar
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Cochabamba

DICAP

Av. D’Orbigni N° 3444

Tel.: (591) 444 2325 / 2326
dicap@dicap.com.bo

La Paz

DICAP

Av. Diego Ocafa N° 20
Ciudad Satelite-Tejada
Alpacoma

Tel.: (591) 2813772
lapaz@dicap.com.bo

CI-CONTROL

Ciudad Satélite Calle 21- B
N° 671

Tel.: (591-2) 2816430 /
2810592
info@ci-control.com

Santa Cruz de la Sierra
CI-CONTROL LTDA.

Av. Alemania Calle 16 N° 3105
entre 3er. y 4to. anillo (San
Juan Macias)

Tel.: (591-3) 3436795/ 3431308
info@ci-control.com

<+ BRASIL
MICROMECANICA |.C.IL.E. Ltda

www.microautomacao.com

Joinville / SC

Rua Clodoaldo Gomes 503
Distrito Industrial.

CEP: 89219-550

Tel.: (5547) 3441 8800

micro.sc@microautomacao.com.br

CTS Belo Horizonte / MG
Tel.: (55 31) 99737 6747 /
99765 8747

micro.mg@microautomacao.com.br

CTS Rio de Janeiro / RJ
Tel.: (55 21) 96763 4363 /
(55 21) 96424-6773

micro.rj@microautomacao.com.br

CTS Sao Paulo / SP
Avenida Nazaré 1685
Bairro Ipiranga.

CEP: 04263-200

Tel.: (55 11) 5071-6979

micro.sp@microautomacao.com.br

CTS Campinas / SP
Av. Benedicto Campos 473

Jardim do Trevo.

CEP: 13030-040

Tel.: (65 19) 3272 4788
micro.cps@microautomacao.com.br

CTS Ribeirao Preto / SP
Tel.: (55 16) 99992 5734 /
(55 14) 99691 2920

micro.rp@microautomacao.com.br

CTS Curitiba / PR

Tel.: (55 41) 3333 1540
Cel (55 41) 99206 3151 /
992 06 3135

micro.pr@microautomacao.com.br

CTS Novo Hamburgo / RS
Rua 25 de Julho, 941

Rio Branco. CEP: 93310-
250

Tel.: (55 51) 3593 2466
micro.nh@microautomacao.com.br

TUFFEE Mfg. Inc.

52-C Mcintyre Place,
Kitchener, Ontario N2R 1H9
Phone: (1-519) 896 2555

‘= CHILE
MICROTEC SpA
www.microautomacion.com

Santiago de Chile
Salar Ascotan 1281
Parque Enea, Pudahuel
Fono: (56-2) 2595 46 00
micro@micro.cl

CTS Antofagasta - Calama
Av. Ed. Pérez Zujovic 5554,

Loc. S-2

Fono: (56-55) 2285 570
Cel.: (+56 9) 8209 1224
antofagasta@micro.cl

CTS Copiapé - La Serena
Panamericana Sur 425, C3

Fono: (56-52) 2215 155
Cel. (+56 9) 9159 9959
copiapo@micro.cl

CTS Rancagua
Av. lllanes 489, Villa Urmeneta

Fono: (56-72) 2221 894
Cel.: +569 9159 99 61
rancagua@micro.cl

CTS Talca - Curico
Fono: +569 4263 6826
talca@micro.cl

CTS Concepcién
Marco Polo 9038, local H2

Flex Center Bio-Bio - Hualpén
Fono: (56-41) 286 1155
Cel.: (+56 9) 8418 2918
concepcion@micro.cl

CTS Los Angeles
Cel. +569 9479 7510

concepcion@micro.cl

CTS Temuco
Panamericana Sur km 682,
Padre Las Casas

Fono: (56-45) 2212531
Cel.: +569 9159 9939
temuco@micro.cl

CTS Valdivia
Cel. +569 7569 3330
valdivia@micro.cl

CTS Pto. Montt - Osorno -
Chiloe

Manuel Rodriguez 247
Fono: (56-65) 2311 054
Cel.: (+56 9) 9159 9948
puertomontt@micro.cl

COLOMBIA
MICRO PNEUMATIC S.A.S.

www.microautomacion.com

Bogota

Calle 19 N° 70-63

Zona Industrial Montevideo
PBX: (57-601) 405 0016
110 - 123
ventas@micro.com.co

CTS Barranquilla
Calle 77 N° 73-73 Local 3

PBX: (57-605) 304 4432
ventasbarranquilla@micro.com.co

CTS Cali

Carrera 1 Norte N° 41 - 07
PBX: (57-311) 811 3632
microventascali@micro.com.co
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CTS Medellin

Carrera 52 N° 14 - 30 Local 108,
Centro Empresarial Olaya
Herrera

PBX: (57-604) 444 3811
ventasmedellin@micro.com.co

| = COSTA RICA |

FACILITY & SUPPLY S.A.
Apdo. 130 - 4300 Palmares,
Alajuela

Tel: (506) 2453 5000 / 4001
3226

info@facility.cr

[ ECUADOR |
Guayaquil

LALLAVE S.A.

Av. Juan Tanca Marengo Km 2 1/2
Tel: (593) 04 259-6900
info@la-llave.com

Cuenca

LALLAVE S.A.

Av. Espaia s/n y Toledo
Tel: (593) 07 280 6995
cuenca@la-llave.com

Quito

LALLAVE S.A.

Av. Amazonas N44 -153 y
Av. El Inca

Tel.: (593) 02 3949400
lallaveg@la-llave.com

Guayaquil

AYNEC S.A.

Cdla. La Alborada 10ma.
etapa mz.505 villa 13

Av. Guillermo Cubillo y calle
Felipe. Pezo Campuzano Esq.
Telefax: (593) 4 - 2246 954 /
2646 723
martin.lopez@aynecsa.com

Manta

AYNEC S A.

Calle 8 y Av. 10 Edificio Narzan, Of 1
aynecsa.manta@aynecsa.com

Quito

AYNEC S.A.

Myr. J. Chiriboga N51-135 y
Av. Florida

Telefax: (593-2) 3300 922
aynecsa.quito@aynecsa.com
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OMERCIAL

== F|. SALVADOR
PROMASIS

Condominio Plaza Santa
Elena,

Cerro Verde, local 207 - 2°
Planta

Blvd. Sta Elena,

Antiguo Cuzcatlan

La Libertad, San Salvador
Tel.: (504) 2561 4303
ventas@promasis.com

Barcelona

MICRONEUMA

c/. Barcelona, N° 43

(La Planassa)

08232 Viladecavalls

Tel.: (34-937) 891 982
canas@caixaterrassa.com

Cadiz

MICRONEUMATICAS.L.

Polg. Indt. de Palmones c/
Corbeta N°10

B-72013808, Los Barrios
Tel.: (34-956) 677 201
microneumatica@microneu-
matica.com

GUATEMALA
PROMASIS S.A.

15 Calle, 2-48 Zona 3
Escuintla

Tel.: (504) 2561 4303
ventas@promasis.com

== HONDURAS
PROMASIS S. DERL.

Colonia Las Acacias

9 Calle, 1-2 Avenida N.O.
San Pedro Sula, Cortes

Tel.: (504) 2561 4403 /9484 7167
ventas@promasis.com

[ == INDIA |
UV INTERNATIONAL

AG-115, River View Colony
600040 Anna Nagar, Chennai
Phone: (91) 44 2628 5291 /
2621/ 1665
uvint@hotmail.com

ITALIA
MICRO PNEUMATIC SRL

Via dell’Artigianato, 34
36023 Longare (Vicenza)
Tel. (39 0444) 349 054
info@micropneumatic.it

E MEXICO
MICRO PNEUMATIC S.A. de C.V.

www.microautomacion.com

Querétaro

Privada de la Marquesa N° 2

Pque. Ind. El Marqués,

C.P. 76240

Tel.: (52) 442 253 1170/ 1171
micro.queretaro@micro.org.mx

CTS México D.F.

G. Baz N° 2160 Edif. 3

PB - Caseta 2,

Col. Fraccionamiento

Ind. La Loma.

Munic. Tlalnepantla de Baz,

C.P. 54060

Tel.: (52) 555 367 3271 al 3275
micro.mexico@micro.org.mx

CTS Puebla

Blvd. Esteban de Antufiano
N° 119-8,

Col. Reforma Sur, C.P.
72160

Tel.: (62) 222 179 6067
micro.puebla@micro.org.mx

CTS Toluca

Blvd. M. Aleman N° 160
Int. 116y 117

Col. Zona Industrial Lerma,
C.P. 52000

Tel.: (52) 728 284 3122 /3123
micro.toluca@micro.org.mx

1 PAKISTAN

Karachi

AB AUTOMATION

Shop # 68 / 69, Sadaf
Centre Serai Road
Phone: (92) 21 241 2111
Fax: (92) 21 242 2277
abauto@cyber.net.pk

METRO ELECTRICAL STORES
M.A. Jinnah Road Off. Serai Road
Po. Box: 4588 7400

Phone: (92) 21 241 2278 /
242 2278

"= PANAMA
SCHWARZ LAB.

AUTOINDUSTRIAL

P.O.Box: 0835-00515
Reparto Chanis, calle A, N 6-A,
Parque Lefevre

Tel.: (507) 224 3460
info@schwarzlab.com

== PARAGUAY
PROVINDUS S.A.

Av. Dr. Eusebio Ayala 3747,
Asuncion

Tel.: (595-21) 606 343 / 602 949
provindus@provindus.com.py

[ £ PERU |
MICRO PNEUMATIC SAC

www.microautomacion.com

Lima

Legal y Administracion:

Av. Dionisio Derteano 184,
Int. 603 - San Isidro

C.P. 15036

Tel.: (51-1) 421 5474
Almacén y Ventas:

Av. Circunvalacion del Golf 410
Of. 62 (C.C. La Fontana)
La Molina. C.P. 15023

Tel.: (51-1) 704 1266 / 704 1277
micro@micro.com.pe

LA LLAVE

Dean Valdivia 148,
Oficina 802

(Edificio Platinum Plaza 1),
San Isidro

Almaceén: Jr. Victor Reynel
1076, Lima

Tel.: (51-1) 336 6700
comercial@lallave.com.pe

== POLONIA
MICRO POLSKA

Biuro Handlowe

92-008 Lodz, ul. Gorce 3
Tel.: +48 42 663 12 80
biuro@micropolska.pl

Puerto Rico Valve & Fitting, LLC
17 Bo. Vallas Torres, Local 2
Ponce, PR. 00715

Tel.: +1 787.569.7026 / 27
info@puertorico.swagelok.com
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= REPUBLICA DOMINICANA
EL TERO SAIC

Av. Gustavo Mejia Ricart N° 173
Ensenada Julieta, S. Domingo
Tel.: (1-809) 563 1467
ventas@elterosaic.com

i- TURQUIA
YAP TEKNIK HIDROLIK

PNOMATIK MUH. LTD.STI.
Merkez: Haskoy

Sanayi Sitesi 11-B

blok N° 7, Gebze-Kocaeli
34873, Kartal - Instanbul
Tel.: (0216) 517 95 55 / 56
Sube: Inént Mh. Ibrahimaga
Cd. N°158 41400 Gebze -
Kocaeli

Tel.: (0262) 642 0576 / 77
info@yapteknik.com

HIDROKRAFT
Hidrolik-Pnomatik Geregler
Ticaret ve Sanayi Ltd. Sti.,
IMES Sanayi Sitesi 2.
Sosyal Tesis N° 40 34776 -
Dudullu /IST

Tel.: (0216) 364 65 07 /
364 90 67
info@hidrokraft.com

VENEZUELA

Carabobo

MICRO TECNOLOGIA
NEUMATICA

Zona Industrial

Av. Henry Ford C. C.

Tel.: (58 241) 864 2700 / 1534
/ 2262

micro@micro.com.ve
tecnologia.micro@gmail.com

Caracas

VENEZOLANA DE AUTOMATIS-
MOS INDUSTRIALES VAI, C.A.
Cuarta Transversal de
Montecristo, Quinta SOL 17 -
Urb. Montecristo

Tel./Fax: (58-212) 234 41 92 /
237 8387

vai-ca@cantv.net

= URUGUAY
BAKO S.A.

Galicia 1650 esq. Gaboto,
11200, Montevideo

Tel.: (598-2) 401 6603
bako@bako.com.uy
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Principios generales
Productos estandarizados

bajo normas internacionales

* Nuestros equipos deben ser
utilizados dentro de los limites
especificados en la informa-
cion técnica del catalogo.

*« En MICRO disefiamos,
fabricamos y controlamos
los equipos, con conocimiento
y experiencia técnica, para
que resulten seguros
durante el uso adecuado.

* Cuando un componente
desempefa una funcion
critica dentro de un sistema,
debe ser usado de manera
que, cualquier falla en el
mismo, provoque que el
circuito se revierta a su
condicion segura.

Para asesoramiento es-
pecifico sobre circuitos de
seguridad, contactese con
nuestros agentes.

* El cuerpo humano no debe
ser sometido al aire compri-
mido. Por lo tanto, no obs-
truir orificios de escape con
la mano y no dirigir chorros
de aire hacia las personas.
« Eliminar la humedad,
presente en forma de vapor
de agua de la red de aire
comprimido por medios
adecuados: postenfriadores,
secadores frigorificos, filtros,
etc. Su exceso deteriorara la
performance de la instala-
cion causando corrosion y
"lavando” los lubricantes.
Antes de cada aplicacion,
instalar filtros apropiados
para separar impurezas y
condensados.

« Si bien los equipos tienen
sus respectivos rangos de
temperatura de trabajo, la
vida éptima se produce a los
+20°C.

» Cuando los equipos deban
operarse por debajo de los
+2°C, recomendamos usar

aire 100% seco para evitar
la formacion de hielo que
pueda interferir en la opera-
cion normal.

* Nuestras valvulas y
cilindros desempefian su
Optima performance y vida
util, utilizandolos con aire
comprimido filtrado a 50 p

y lubricado. Sin embargo,
algunos de los productos
son preengrasados du-
rante su armado y pueden
operar con aire seco; en
tales casos, se recomienda
aumentar las intervenciones
por mantenimiento e incluir
un engrasado.

* La seguridad e integridad
de un sistema se garantizan
suponiendo que no ocu-
rran pérdidas de aire. Los
componentes neumaticos
no estan garantizados para
estanqueidad total; todos
pueden tener un nivel de
pérdidas aceptable verifica-
do en su fabricacion.
También pueden producirse
pérdidas en las uniones

y conexiones, cuando los
componentes son interco-
nectados para formar un sis-
tema de control neumatico.
* La adecuacion o conve-
niencia de los productos
para cualquier propdsito o
aplicacion particular, esta
fuera de nuestra responsabi
lidad o garantia.

« La seguridad y performan-
ce de nuestros productos,
alterados por personal ajeno
a nuestro Servicio Técnico,
queda fuera de nuestra res-
ponsabilidad y garantia.
Precauciones antes

y durante el uso

* Antes de conectar la pre-
sion, remover las proteccio-

nes plasticas de roscas u
otras cubiertas colocadas
para preservar el equipo
durante el transporte.

* Realizar un doble control
de las conexiones y verificar
que las mismas estén
conectadas en las bocas
correctas.

» Toda vez que sea posible,
recomendamos aplicar la
presion al sistema, progresi-
vamente, tanto en la puesta
a punto como en la ope-
racion normal de marcha.
Para este propdsito, utilizar
un regulador de presion de
accion manual o una valvula
de presurizacién progresi-
va.

» Asegurar que todas las co-
nexiones estén mecanica y
neumaticamente ajustadas,
para evitar que las mangue-
ras perdidas den latigazos
dafiando a las personas.

* Al conectar la electricidad
a unidades tales como elec-
trovalvulas y presostatos,
asegurar la instalacién de
dispositivos de proteccion
eléctrica, y verificar la aisla-
cion y puesta a tierra.

* Al operar tornillos de ajuste
de caudal, amortiguaciones,
etc., cuidar de no desenros-
car excesivamente para evitar
que los tornillos sean expul-
sados hacia las personas.

* No remover silenciadores,
colectores de escape ni
conexiones con el sistema
presurizado.

* Antes de efectuar tareas
de mantenimiento, sean
éstas preventivas o correcti-
vas, interrumpir los sumi-
nistros de aire comprimido
y de energia eléctrica de la
instalacion, y asegurar la
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evacuacion de la presion.
Garantia

En Automacion Micromeca-
nica garantizamos nuestros
productos contra vicios ocul-
tos de fabricacion, por el tér-
mino de doce meses a partir
de la fecha de compra, sien-
do exigible la factura para su
validez. Bajo determinadas
circunstancias, pueden con-
siderarse acuerdos particu-
lares de Garantia Extendida.
Nuestra obligacion se limita
a la reparacion o reposiciéon
del material defectuoso a
nuestro cargo, o a la devolu-
cion del dinero de acuerdo a
nuestro criterio.

Ningun dafio directo, indirec-
to o consecuente, o riesgo
alguno que pudiera resultar
del uso o aplicacion de
nuestros productos, es asu-
mido como nuestra respon-
sabilidad.

La presente garantia no ten-
dra validez cuando se veri-
fique que los productos han
sido sometidos a mal uso,
modificaciones, acciones
negligentes, reparaciones
no autorizadas o acciden-
tes, que puedan afectar su
normal desempenio.

La falta de cumplimiento

de las “Recomendaciones
para el uso apropiado de los

productos MICRQ”, puede
ser causa para invalidar la

presente garantia.
Solicitar copia de la misma
si fuera necesario.

NUESTRA POLITICA ES DE CONTINUA
INVESTIGACION Y DESARROLLO.

EN LA BUSQUEDA DE MEJORAR
NUESTROS PRODUCTOS, NOS
RESERVAMOS EL DERECHO DE
CAMBIAR LAS ESPECIFICACIONES DE
ESTE CATALOGO SIN PREVIO AVISO.


https://ar.microautomacion.com/es/productos/recomendaciones-de-seleccion-y-aplicacion-de-productos/
https://ar.microautomacion.com/es/productos/recomendaciones-de-seleccion-y-aplicacion-de-productos/
https://ar.microautomacion.com/es/productos/recomendaciones-de-seleccion-y-aplicacion-de-productos/

ENERALE ESTANDARIZADO
INTERNACIONALE
Lubricacién

Todo mecanismo con partes
en movimiento requiere natu-
ralmente de alguna forma de
lubricacién para un correcto
funcionamiento. La falta de

la misma se manifiesta por
movimientos lentos, a saltos,
vibraciones, aumento de
temperatura, disminucion de
la vida util, etc.

Nuestros productos no
escapan a esta regla, por lo
tanto, la 6ptima durabilidad
se consigue utilizando aire
comprimido lubricado duran-
te el uso. Sin embargo, para
aplicaciones en industrias
alimentaria, automotriz u
otras, puede requerirse aire
exento de aceite.

Nuestros productos estan-
dar pueden trabajar en estas
condiciones, aprovechando
la prelubricacion realizada
durante el armado de los
componentes, y debido al
empleo de materiales y dise-
fos seleccionados entre las
tecnologias mas recientes,
concretas y confiables. Esta
condicion de uso posee
algunas limitaciones:

* Usar aire adecuadamente
filtrado (50 p).

* Humedad del aire con
punto de rocio comprendido
entre -20°C y 10°C.

* VVelocidades de cilindros
menores a 1 m/s.

* Si un componente se
trabajo con aire lubricado,
ya no podra hacerlo con aire
seco, puesto que la lubrica-
cion adicional incorporada
produce un lavado y elimina-
cion de la grasa de armado.
* Acortar los intervalos entre
mantenimientos.

Existen, ademas, soluciones

especificas empleando en el
armado grasas especiales
aprobadas por la FDA, USDA
u otras entidades. Consultar
por aplicaciones especificas.

Roscas de conexionado
Nuestros productos poseen
roscas de conexion que res-
ponden, basicamente, a las
normas ISO 7-1y 228-1.
Pueden proveerse de
manera opcional y a pedido
los mismos productos con
roscas NPT.

Consultar por cada caso
particular.

Advertencia

« El aire comprimido, ya sea
en su estado basico o en
cualquier aplicacion indus-
trial, puede causar acciden-
tes si no es usado en forma
adecuada y por personal
calificado.

* Considerar la existencia
de leyes o normativas a
cumplir, referidas a algun
tipo particular de equipos
(tanques a presion, prensas
o prensas de impacto, dis-
positivos de elevacion, etc.).
En caso de duda, consultar
a un especialista en Segu-
ridad e Higiene Laboral 0 a
nuestros agentes.

* Nuestros productos estan
destinados a usos industria-
les generales con aire com-
primido, con las presiones y
temperaturas especificadas
para cada uno de ellos.
 Consultar antes de usar
estos productos con fluidos
distintos a los especificados,
en sistemas de soporte de la
vida humana, en aplicacio-
nes no industriales, u otras
distintas a las sugeridas en

el presente catalogo.

* Los equipos pueden fallar
por distintos motivos como
ser el mal uso, su antigliedad
o por mal funcionamiento.

Al disefar sistemas deben
considerarse los posibles
modos de falla de los
equipos, de manera que

el sistema mismo ofrezca
seguridad al personal y a las
instalaciones.

 Consultar siempre a
nuestros agentes por los
dispositivos de seguridad
mas apropiados a cada
aplicacion.

Sustancias peligrosas
para la salud

* La mayoria de nuestros
productos han sido fabrica-
dos y utilizados por mu-
chos anos, no habiéndose
registrado hasta el presente
problemas relacionados con
sustancias peligrosas.

* Nuestros productos
terminados estan compues-
tos principalmente por soli-
dos quimicamente inertes.

* La mayoria de los compo-
nentes estan lubricados en su
interior. Si bien las cantidades
son pequenas, por lo tanto, el
riesgo es minimo, se deben
observar las precauciones de
manipuleo de lubricantes.

» La goma sintética y los
termoplasticos, presentes
en sus formas estables en la
mayoria de los componen-
tes, no presentan el menor
riesgo de manipuleo.

Evitar la inhalacion de
humos en caso de combus-
tién, debido a la probable
formacion de gases toxicos
O COrrosivos.
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* Todos nuestros compo-
nentes estan fabricados sin
asbestos.

Cuidado del Medio
Ambiente

En MICRO, mantenemos un
programa de Gestién Ambien-
tal con la conviccion de que la
industria esta comprometida
en solucionar ecolégicamente,
y también econdmicamente,
los problemas derivados de su
operacion.

Por otra parte, la legislacion
ambiental de cada pais
ofrece un marco regulatorio
para este desempefio.

Para colaborar con tal fin, se
detallan a continuacion algu-
nas lineas de accion referi-
das a aspectos ambientales
de nuestros productos.

* Embalaje. Los elementos
utilizados para el embalaje
de nuestros productos estan
realizados, principalmente,
en material reciclado o reci-
clable, incluyendo bolsas de
polietileno, cajas de carton
y madera. Al margen de

la recoleccion de residuos
urbanos y su disposicion
habitual como relleno sanita-
rio, adherimos a la posicién
de asumir un rol protagonico
y proactivo para la creacion
de esquemas que garanti-
cen la recuperacion y reuti-
lizacion de estos materiales
con una red competente.

* Ruido. Nuestros produc-
tos no generan ruido, salvo
el producido por el aire
comprimido de escape al
expandirse en la atmdsfera,
el cual varia con el caudal y
la presion de trabajo. Cada
usuario debe asegurar con
mediciones adecuadas
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tomadas para su aplicacion
en el lugar de trabajo, que
no se superen los valores
permitidos por las normati-
vas y leyes aplicables.

Para mitigar este efecto, re-
comendamos el empleo de
silenciadores de escape.

* Escapes y purgas. Si se ultili-
za aire comprimido lubricado,
pueden instalarse colectores
de escape con la finalidad

de separar los contenidos de
aceite y evitar su propagacion
en el ambiente de trabajo. Asu
vez, las emulsiones recogidas
en las purgas de las redes de
distribucién de aire y tanques,
asi como los residuos de
lubricantes, deben ser tratados
respetando las leyes aplicables
en su respectivo entorno.

« Disposicion final. Las alter-
nativas de disposicién son:

la incineracion bajo con-
diciones controladas por
empresas competentes, el
reciclado o la derivacién
mediante algun sistema de
recoleccion diferenciada. No
arrojarlos a rios, cursos de
agua o redes cloacales.

En nuestros productos se
emplean materiales qui-
micamente estables que

no ponen en peligro a las
personas. Por lo tanto,
luego de finalizada su vida
util, pueden desarmarse o
entregarse a un centro de
recoleccion de productos
industriales, para su trans-
formacion en chatarra y para
la recuperacion diferenciada
de los varios materiales que
los componen.

En caso de requerir informa-
cion adicional, contactar a
nuestros agentes.

UACION D
PRODUCTOS MICRO
N R A ON A LA DIR VA

Y EL MARCADO CE

En MICRO, observamos cui-
dadosamente las modifica-
ciones que experimentan las
normas y directivas vigen-
tes, ofreciendo, en todo mo-
mento, nuestros productos
en concordancia a éstas.

La mayoria de los productos
neumaticos no estan so-
metidos a ninguna directiva
CE, por lo que no precisan
disponer del marcado CE.

1. Directiva de maquinas
2006/42/CE
Nuestros componentes no
estan incluidos en el campo
de aplicacion de la directiva
de maquinas, los cuales no
son considerados maquinas
0 cuasi maquinas, ni son
componentes de seguridad.
Por ello, no precisan dispo-
ner del marcado CE segun
la directiva de maquinas.
CETOP en el documento de
posiciéon “PP07” ha hecho
una declaracion clara en
este sentido.

Los productos neumaticos
de MICRO cumplen con las
normas EN983 “Seguridad
de maquinas — Requisitos
de seguridad para sistemas
de fluidos y sus componen-
tes — Neumatica” e 1ISO4414
“Neumatica - Reglas Gene-

Directivas CE

rales y requerimientos de
seguridad para sistemas y
sus componentes”.

Los componentes que sumi-
nistramos destinados a ser
ensamblados en una maqui-
na cubierta por la directiva
de maquinas, no pueden ser
puestos en funcionamiento
hasta que la maquina en la
cual han sido incorporados
cumple con las disposicio-
nes incluidas en la directiva
de maquinas.

2. Directiva de equipos a
presion 2014/68/CE

Esta directiva se aplica al
disefo, fabricacion, prueba y
conformidad de los equipos
a presion con una presion
maxima admisible superior
a 0.5 bar. Los productos
que superan una determi-
nada relacion de presion y
volumen o una determinada
relacion de presion y diame-
tro deben estar identificados
con el marcado CE.

Los productos neumaticos
de MICRO cumplen con los
requisitos de esta directiva y
una declaracion al respecto
esta disponible.

3. Directiva de baja
tension 2006/95/CE
Esta directiva especifica

0.2.1.3

los objetivos de seguridad
para equipos eléctricos
disefiados para operar en
cierto rango de tension. Es
una directiva obligatoria y
aplica a todos los productos
eléctricos que trabajan entre
50V - 1000V AC y entre
75V — 1500V DC de tension
de operacion, estos deben
estar provistos del marcado
CE desde el 1 de enero de
1997. Las correspondientes
declaraciones de conformi-
dad estan disponibles.

4. Directiva sobre
compatibilidad
electromagnética
2004/108/CE

Esta directiva regula la com-
patibilidad de los equipos
con respecto a la EMC. Uno
de los objetivos es garan-
tizar la libre circulacion de
aparatos y crear un entorno
electromagnético aceptable
en el territorio de la comu-
nidad.

Es una directiva obligatoria y
aplica a todos los productos
electronicos y electroneu-
maticos, estos deben estar
provistos del marcado CE
desde el 1 de enero de
1996. Las correspondientes
declaraciones de conformi-
dad estan disponibles.
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Los cilindros neumaticos son unidades que transforman

la energia potencial del aire comprimido en energia cinética
o en fuerzas prensoras. Basicamente consisten en un reci-
piente cilindrico provisto de un émbolo o piston. Al introducir
un determinado caudal de aire comprimido, éste se expande
dentro de la camara y provoca un desplazamiento lineal. Si
se acopla al émbolo un vastago rigido, este mecanismo es
capaz de empujar algun elemento, o simplemente sujetarlo.
La fuerza de empuje es proporcional a la presion del aire y
a la superficie del piston:

F = Fuerza
P = Presién manométrica
A = Area del émbolo o piston

F=P.A donde:

Variantes constructivas

Cilindros de simple efecto

Uno de sus movimientos esta gobernado por el aire compri-
mido, mientras que el otro se da por una accion antagonista,
generalmente un resorte colocado en el interior

del cilindro. Este resorte podra situarse opcionalmente entre
el piston y tapa delantera (con resorte delantero) o entre el
pistén y su tapa trasera (con resorte trasero).

Realiza trabajo aprovechable sdlo en uno de los dos sentidos,
y la fuerza obtenible es algo menor a la que da la expresién
F=P.A, pues hay que descontar la fuerza de oposicion que
ejerce el resorte.

Cilindros de doble efecto

El piston es accionado por el aire comprimido en ambas
carreras. Realiza trabajo aprovechable en los dos sentidos
de marcha.

Cilindros con doble vastago

Poseen salida de vastago en ambos extremos, lo que ofrece
un mejor guiado del conjunto, facilitan el colocado de levas
o fines de carrera cuando hay problemas de espacio en la
zona de trabajo, y ademas presentan iguales areas de pistén
a ambos lados.

Cilindros de doble piston o en tandem

Consisten en dos cilindros de doble efecto acoplados en serie
con un vastago en comun, formando una unidad compacta.
Aplicando simultaneamente presion sobre los dos émbolos
se obtiene una fuerza de casi el doble de la de un cilindro
convencional del mismo diametro.

Cilindros acoplados de accién independiente
Estan constituidos por dos cilindros unidos por sus tapas tra-
seras. Estos pueden operarse independientemente de modo
tal de obtener sobre uno de los extremos del vastago, tres o
cuatro posiciones de trabajo segun sean iguales o distintas
las carreras de ambos cilindros. Es un dispositivo multiposi-
cionador sencillo y econdmico.

Cilindros sin vastago

El pistén transmite el movimiento a la carga a través de un
carro acoplado mecanicamente al piston mediante un ex-
clusivo sistema patentado. Un sistema de cintas garantiza
un doble sellado y evita el ingreso de impurezas al interior
del cilindro. Variantes constructivas de éste incluyen guias
externas de diversos tipos.

Amortiguacion de fin de carrera

Son dispositivos, fijos o regulables, colocados generalmente
en las tapas de los cilindros, y cuya finalidad es la de absor-
ber la energia cinética de las masas en movimiento. Segun
los modelos de cilindros, se puede tener amortiguacion
delantera, trasera o doble. Para una dada aplicacion, si se
verifica insuficiente la amortiguacion, utilizar amortiguadores
hidraulicos de choque

Grafico Capacidad de Carga de amortiguacién
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Ejemplo: Un cilindro @100 mm, a una velocidad de 1m/s puede
transportar una carga de hasta 170 Kg. Este dato no esta relacio-
nado con la capacidad de fuerza del cilindro.

Cilindro con iman incorporado

Ciertos cilindros incorporan un iman en el pistén a efectos de
actuar un interruptor magnético del tipo Reed-Switch o similar,
montado en el exterior del cilindro, durante o al final de su
carrera. Esta sefial eléctrica es utilizada para gobernar a otros
oérganos componentes del sistema, actuadores, contadores,
emitir sefiales luminosas, actuar contactores, relés, PLC, o
bien para controlar su propio movimiento.

Fuerza en cilindros

La fuerza disponible de un cilindro crece con mayor presiony
con mayor diametro. La determinacion de la fuerza estatica
en los cilindros esta sustentada por la siguiente formula, o
el dabaco adjunto:

F=10.P.11.(d%4) donde:F: Fuerza (N)

6 bien P: Presion (bar)
F=785.P.d? d: @ camisa del cilindro (cm)
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Los valores obtenidos mediante el abaco, seran menores a

1.0.1.1
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los tedricos al encontrarse afectados por el rendimiento (fuerza
tedrica -20%)

Ejemplo:
Cual es la fuerza efectiva (tedrica-rendimiento) desenvuelta
por un cilindro @50mm, actuando a una presion de 6 bar?

Solucién:

-En la escala inferior localice el diametro del cilindro (50 mm).
-Trace una linea vertical deste este punto y paralela a las demas,
hasta cruzarla con la linea inclinada referente a la presién de
6bar.

-Del cruce obtenido, trace una linea horizontal hacia la izquierda,
(escala de fuerza) y obtenga la lectura. Para nuestro ejemplo
la Fuerza Efectiva= 940 N (Fuerza teérica = 1170N).

Consumo de aire en cilindros

El calculo del consumo de aire en cilindros neumaticos
es muy importante cuando se requiere conocer la ca-
pacidad del compresor necesario para abastecer a la
demanda de una instalacion.

Puede calcularse con la siguiente formula,

Q=(1/4).d>.c.n.P.N.10¢

donde: Q = Consumo de aire (NI/min)
d = Diametro del cilindro (mm)
¢ = Carrera del cilindro (mm)
n = Numero de ciclos completos por minuto
P = Presion absoluta=Presion relativa de trabajo + 1 bar
N = Numero de efectos del cilindro
(N=1 para simple efecto, N=2 para doble efecto)

Ejemplo:
Cual es el consumo de aire para un cilindro doble accién,
@100mm, carrera 200mm, presion 6 bar, haciendo 20 ciclos /
minuto?

Aplicando la formula Q= (/4).d*>.¢c.n.P.N. 10

Teremos:
Q = 0,785x100%x200x20x7x2x0,000001
Consumo aire Q = 439 Nl/min.

También se puede calcular el consumo de aires de un cilindro me-

diante el siguiente grafico, el que nos muestra cual es el consumo

de aire por mm de carrera con un dato de @ y presion de trabajo.
2 4 6 8 10
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Ejemplo:
Cual es el consumo de aire para un cilindro doble accion,
@50mm, carrera 200mm, operando a una presién 6 bar?

Solugéo:

En a escala del @ del cilindro (izquierda) localice 50mm. Trace una
linea horizontal hacia la derecha hasta cruzar la linea inclinada
referente a 6 bar.

En el punto obtenido, trace una vertical hacia abajo y se leera el
valor en la escala Nli/mm.

En nuestro ejemplo= 0,017 Ni/mm.

Consumo = Valor del grafico x N° de actuaciones x carrera (mm).
Entonces: 0.017 x 2 x 200

Consumo de aire = 6,8 Nlitros. Desejando saber o consumo num
tempo, basta multiplicar o resultado pelo numero de ciclos no
intervalo desejado.

Pandeo en cilindros

El pandeo es un factor limitativo en la eleccion de cilin-
dros cuyos vastagos estén sometidos a compresion, ya
que solo bajo dicha solicitacion es cuando aparece este
fenédmeno.

Este se manifiesta por una flexion lateral del vastago
que genera esfuerzos radiales sobre bujes y camisa de
los cilindros, acortando su vida util y hasta produciendo
la rotura.

Particularmente la verificacion por pandeo debe realizarse
en cilindros de gran carrera, que es donde el fenbmeno
puede adquirir magnitud, siendo el unico factor construc-
tivo que limita la carrera de los cilindros.

Las causas que estan ligadas a la solicitacion de pandeo
dependen no sélo de los materiales utilizados en la cons-
truccion del vastago, sino también de las condiciones de
montaje a las que se somete el cilindro. Ciertos tipos de
montaje o sus combinaciones resultan favorables para
contrarrestar el efecto, por ejemplo, con montajes a ro-
tula el cilindro se autoalinea en todo plano; con montajes
basculantes sélo en un plano; con fijacion roscada del
vastago la alineacion es critica; con rétula para vastago se
compensan desalineaciones en todo plano y con horquilla
delantera la alineacion es critica.

Dependiendo del tipo de montaje existe el factor de co-
rreccion K, el que puede adoptar valores desde 0,25 para
las fijaciones mas favorables hasta el valor 2 para las mas
criticas. Se debe verificar lo siguiente:

Primero: Calculo de la fuerza maxima admisible en un
vastago dado un diametro y una carrera de trabajo.
20.350 @4
T C2,K2

F: fuerza maxima admitida por el vastago (N)

@: didmetro del vastago (mm)

C: carrera de trabajo (mm)

K: coeficiente de compresion libre dependiendo del montaje - ver los valores
a continuacion

Ejemplo:

Cual es la fuerza méax. admitida para un vastago @25mm con
una carrera de 850mm, para un cilindro con fijaciéon en vastago
Datos

y cuerpo?
e ﬁ .
Vastago @: 25 mm

S
Carrera de trabajo C (mm) = 850
K: coeficiente de pandeo: K 2

Aplicando la férmula encontramos F = 2750N

1.0.1.2
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Segundo: Célculo del diametro minimo de vastago aceptable con
una carrera de trabajo dada y una fuerza.

S > 4 [Fcz?
= 20.350
F: fuerza maxima admitida por el vastago (N)

C: carrera de trabajo (mm)

K: coeficiente de compresion libre dependiendo del montaje - (ver los valores
a continuacion)

Ejemplo:

Cual es @ minimo para un vastago cuando se le aplica una
fuerza de 3500N, con una carrera de 750 mm, para un cilindro
con fijacion en vastago y cuerpo?

F: 3500 N
C: 750 mm
K: 2

Aplicando la férmula encontramos S = 24,9 mm

Coeficiente de pandeo

: T Elﬂl K=2
] _T:Eii

] K=0.7
] _T:Ei:i

] K=0.5

e

SRS

/A

/AN
e

K=1.5

Otro recurso para ser utilizado en el calculo de @ de vas-
tago, en relacion al pandeo es el siguiente, el cual esta
elavorado considerando la condicion de pandeo mas favo-
rable K:2

Grafico fuerza / presion / pandeo
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Ejemplo:

Un cilindro @50mm, 6 bar de presién, Cual es la carrera
max. sin pandeo que soporta un cilindro @50mm a 6 bar
de presion?

Solucion: Con los datos de presion (6 bar) y @ (50) reca-
vamos que tendra una Fuerza tedrica de 1170 N. Si segui-
mos las lineas del grafico se puede concluir que acepta
carreras hasta 900mm.

Montajes

En cuanto a la forma de sujetar un cilindro neumatico,
es propio de cada aplicacién que modelo de montaje se
utilizara. En general estara sujeto a condiciones de
disefio, razones de espacio y caracteristicas de los mo-
vimientos.

Las posibilidades de montaje en cilindros pueden tener
las siguientes caracteristicas:

1. Montajes rigidos: el cuerpo del cilindro permanece fijo
durante el desplazamiento del piston.

2. Montajes basculantes: el cuerpo del cilindro gira en
torno a uno o mas ejes durante el desplazamiento del
piston.

Recomendaciones para el montaje de cilindros

neumaticos

1. Los cilindros neumaticos estan disefiados para trans-
mitir esfuerzos axiales. La presencia de esfuerzos
radiales o laterales sobre los vastagos conduciran a
un desgaste prematuro de las guarniciones y de sus
guias, materializado en la ovalizacién del buje guia
del vastago y del propio tubo del cilindro. Por lo tanto,
deberan analizarse detenidamente los tipos de monta-
je mas adecuados para cada aplicacion a efectos de
anular dichos esfuerzos.

2. Toda vez que se utilice un montaje basculante para el
cilindro (en cualquiera de sus formas), debera preverse
un equivalente en el extremo del vastago. La combi-
nacion de montajes rigidos con basculantes resulta un
contrasentido técnico que origina esfuerzos radiales
sobre el vastago.

3. Cuando las oscilaciones puedan ser en mas de un eje,
son recomendables los montajes con rétula tanto para
el cilindro como para su vastago. La combinacion de
montajes con rétula (universal) con montajes basculan-
tes en un plano es también un contrasentido técnico
que origina esfuerzos radiales.

1.0.1.3
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4. Debe evitarse el montaje rigido del cilindro con el
elemento a mover. En caso que sea inevitable, fijar
suavemente el actuador y operarlo a baja presion de
modo que entre y salga libremente y pueda autoali-
nearse. Suplementar si fuera necesario y luego ajustar
firmemente los tornillos de sujecion.

5.Cuando el cilindro sea de gran carrera y supere los
valores maximos admisibles por pandeo, es recomen-
dable guiar el vastago y preferentemente «tirar» de la
carga en lugar de empujarla. El pandeo también origina
esfuerzos radiales sobre el vastago.

6.Cuando se desplacen masas o el movimiento se realice
a elevada velocidad, es recomendable el uso de cilin-
dros con amortiguacion. Si éstas fueran importantes,
prever ademas amortiguadores hidraulicos de choque
y topes positivos en la maquina.

7.Durante la puesta en marcha, debe asegurarse que
los tornillos de regulaciéon de las amortiguaciones no
sean abiertos mas de 1/2 vuelta, de modo de tener un
exceso y no una falta de amortiguacion. La calibraciéon
final se hara con la maquina en operacion con la carga
y velocidad definitivas.

8. Al montar un cilindro amortiguado, tener la precaucion
que los tornillos de registro de amortiguaciéon queden
en posicién accesible.

9.Cuando se monten cilindros neumaticos en proximi-
dades de grandes campos magnéticos, por ejemplo
en maquinas donde se realicen tares de soldadura, se
debera aislar al cilindro convenientemente para evitar
tanto como sea posible la circulaciéon de corrientes
inducidas por el mismo. Consultar por mayores datos.

10.Suministrar aire con la calidad adecuada. El aire con
impurezas y la deficiente lubricacidn acortan la vida util
de los cilindros neumaticos.

11.Las roscas de conexionado son Gas cilindricas. Tener
especial cuidado al utilizar cafierias o accesorios con
rosca conica, pues pueden producir la rotura del ele-
mento. Es recomendable utilizar conexiones con rosca
cilindrica de asiento frontal.

12.Las caferias deberan estar limpias en su interior, evi-
tando que restos de cinta o pasta de sellado puedan
ser arrastrados al interior del cilindro. Es recomendable
«soplary las cafierias antes de conectar.

13.Al seleccionar un cilindro, considerar en cada caso las
carreras definidas como standard como seleccién de
preferencia. Este hecho influira en el plazo de entrega
y facilitara futuras reposiciones.

Plan de mantenimiento preventivo de cilindros

La vida de los cilindros neumaticos queda determinada
por los kildbmetros recorridos por el conjunto vastago y
pistén. Por lo tanto en funcidén de este parametro se
define un programa de mantenimiento preventivo. Los
periodos de mantenimiento y la vida de los cilindros son
afectados también por la calidad del montaje (alineacion
y esfuerzos) y la calidad del aire (humedad y lubricacion).

Pueden considerarse intervenciones por periodos sema-
nales, cada 500 y cada 3000 km recorridos. Estipular
por ejemplo controles visuales de fugas y alineamiento,
regulacion de amortiguaciones, desarmes parciales,
limpieza de elementos y recambios preventivos de partes
deterioradas. Utilice siempre Kits de Reparacion MICRO
originales. Para mayor informacién contactar a MICRO
Capacitacion.

La conversion del periodo indicado en km a horas de
funcionamiento de maquina puede establecerse para
cada actuador en particular mediante la siguiente formula:

1.0.1.4

H=28,33.km/(c.n)
donde:

H = Periodo de mantenimiento en horas

km = Periodo de mantenimiento en kildometros

¢ = Carrera del cilindro expresada en metros

n = Frecuencia de operacion del actuador (ciclos/minuto)

Desarme de unidades

La tarea de desarme debe encararse «en banco», por lo
que la unidad debe ser retirada de la maquina. Antes de
iniciar su desconexion, se debe interrumpir el suministro
de aire a fin de evitar accidentes o rotura. Todas las par-
tes son removibles con herramientas comunes de taller.
Utilizar en cada caso la mas adecuada.

Cuando se utilice morsa de sujecion, ésta debe ser
provista de cubremordazas de material blando a efectos
de no dafar las partes del cilindro. Esta precaucion
debe acentuarse particularmente en el caso de sujecion
de vastagos. Bajo ningun concepto debe sujetarse al
cilindro por el tubo, ya que una pequefia deformacion
radial del mismo lo inutilizaria o alteraria luego el normal
funcionamiento. Es recomendable aflojar las tapas en
forma cruzada. Cuando el desarme de partes ofrezca
una excesiva resistencia, sugerimos recurrir al servicio
técnico MICRO.

Limpieza de partes

El lavado de partes puede realizarse por inmersion en
nafta, complementando con pincel o cepillo de limpieza y
sopleteado con aire limpio y seco. Es conveniente repetir
la operacion varias veces hasta obtener una limpieza a
fondo de las partes.

El uso de solventes o desengrasantes industriales queda
limitado a aquellos que no contengan productos clorados
(tricloroetileno o tetracloruro de carbono) o solventes
aromaticos (thinner, acetona, tolueno, etc.). Estos com-
puestos son incompatibles con los materiales de bujes
de amortiguado, anillo de friccion y guarniciones, produ-
ciendo el rapido deterioro de los mismos.

Recambio de partes

Es recomendable utilizar para el recambio, los repuestos
legitimos MICRO. Cuando se reemplacen guarniciones
elasticas, debe evitarse la excesiva deformacion de las
mismas durante el montaje. Es recomendable que los
anillos O-ring sean deslizados hasta su posicién y no
«rolados». Esto ultimo elonga la parte interna de los
mismos, modificando sus caracteristicas. El montaje de
ciertas guarniciones es flotante, esto es «no ajustado».
Es normal que este tipo de guarnicion quede casi suelta
en su alojamiento. No debe suplementarse ni utilizar
guarniciones de menor diametro o mayor seccién a efec-
tos de lograr un ajuste.

Armado de unidades

Todas las partes deben estar perfectamente secas antes
de iniciar el armado. Es conveniente lubricar previamente
las superficies deslizantes y las guarniciones utilizando
grasa blanca neutra liviana (no fibrosa ni aditivada con
litio) o compuestos comerciales siliconados livianos.
Los Kits de reparacion incluyen la grasa aconsejada y ne-
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cesaria, la que puede a su vez ser adquirida por separado.
Emplearlas cuando para el armado deban retenerse
guarniciones en posicion. Previamente armar el conjunto
vastago-piston. Ajustar firmemente este conjunto. Pre-
ensamblar luego el conjunto completo e iniciar su ajuste.
Asegurar el correcto posicionado de guarniciones y juntas
de tapa y tubo antes del ajuste final. Las tapas deben
ajustarse en forma cruzada y progresiva, acompafiando
con pequefios movimientos del vastago para asegurar un
mejor hermanado del conjunto. Todos los tensores debe-
ran tener el mismo grado de ajuste. Antes del ajuste final
verifique la correcta alineacion entre las tapas delantera
y trasera del actuador sobre una superficie plana.

Pruebas
Antes de reinstalar el cilindro en la maquina, realizar las
siguientes pruebas:

- Estanqueidad: presurizar a 6 bar alternativamente
ambas camaras verificando estanqueidad de la camara
presurizada y ausencia de fugas por la boca de la ca-
mara opuesta. Cuando se presurice la camara delantera
verificar ademas el sellado de la guarnicién de vastago.

- Funcionamiento: con aire a baja presion (1 bar) verifique
el suave desplazamiento en ambos sentidos del vastago,
girando el mismo entre operaciones 90° manualmente.

- Amortiguaciones: cerrando totalmente los registros de
amortiguacion y presurizando las camaras alternativa-
mente a 6 bar, el vastago debe practicamente detenerse
y completar la parte final de su recorrido lentamente.
Verificar estanqueidad por los tornillos de registro.

Seleccioén de un cilindro

La seleccion de un cilindro requiere el conocimiento de
al menos dos puntos, la fuerza tedrica y la presion de
trabajo. Fuerza tedrica (Ft): Es el resultado de la suma
de la fuerza efectiva (lo que realmente necesitamos) con
los factores de seguridad.

Fuerza tedrica (Ft) = Fuerza efectiva + coef. de seguridad.
Los factores de seguridad son porcentajes que aumenta
la fuerza eficaz para garantizar la realizacion del trabajo
deseado.

Exemplo:

-Cilindro lento con carga al final de la carrera = coef. de 25%
-Cilindro lento con carga en toda la carrera = coef. de 35%

-Cilindro répido con carga al final de la carrera = coef.. de 35%
-Cilindro rapido con carga en toda la carrera = coef. de 50%

Ademas de estos factores, hay que prestar atencién
al dngulo cilindro de ataque en relacion con el objeto
(accionamiento perpendicular o angular).

Los dispositivos de friccion y el propio cilindro deben
ser considerados. Es habitual usar entre 3 y 20% (de-
pendiendo de las condiciones). Otro punto, no menos
importante, es la presion utilizada en el calculo. Nunca
dimensione un cilindro para llevar a cabo una fuerza
de maxima presiéon en una red. Procure saber cual
es la presién minima de la red y dimensione los cilin-
dros para un valor equivalente al 80% de esta. Con el
cuidado anterior se puede determinar el diametro de
los cilindros mediante las formulas y graficos (fuerza /
presion).

TEORICA(N D= diametro del cilindro (mm)
D= \ / FUERZ,A—() Fuerza teérica= Fuerza efec. + coef.
PRESION (Ban) x0.0785 () 0785= Factor célculo area
Ejemplo
¢Cual es el diametro de un cilindro recomendado para:

- Realizar una fuerza de 500 kg (5000N)

- Con una presion de trabajo 7 bar

-Cilindro rapido con carga en toda la carrera
- Friccion 10%

Fuerza tedrica = 500 kg x1.10 x 1.50 = 825 Kg (8250N)
Aplicando la férmula:

8250 (N)
7 (Bar) x 0.0785

D=

Encontramos D = 122,59 mm (adoptaremos D =125 mm)
Conclusiones:

Puntos a considerar antes de elegir la serie y el
cédigo en el catalogo.

-Carrera operativa de trabajo

-Diametro del vastago. Aun siendo especificada por regla
general, debemos verificar la posibilidad de pandeo (ca-
rrera x fuerza x fijacién del cilindro y vastago). Para esto
utilizamos los grafcos y formulas existentes.

-Fijacion del cilindro (cuerpo y vastago).

-Amortiguacion final de la carrera: verifique compatibilidad
da aplicacion através del grafico capacidad de carga de
amortiguacion. NO hacer esta verificacion puede causar
dafos en el cilindro.

-Tipos de proteccion: Tratamento Rilsan, proteccién de
vastago, pintura especial, materiales de construccién
(INOX).

-Condiciones de temperatura.

-Condiciones de velocidad (arriba de 1 m/s utilize guarni-
ciones de fluoroelastémero)

-Condiciones de presion operacional.

-Tipo de cilindro (simple o doble accién, tandem, gemina-
do, etc)

-Sistema antigiro del vastago (guia H, doble vastago, etc.)
-Bloqueo de vastago (seguridad para la falta de presion)
-Material del vastago

-Detalles especiales para el vastago (rosca macho, hem-
bra, prolongaciones)

-Pistéon magnético

-Serie del cilindro (MD8, CP10, CN10, CC10, CADP,
CASP, Miniaturas, sin vastago, Guias H, etc).

Luego de todas las consideraciones y definiciones esta-
mos en condicion de codificarel cilindro conforme catalo-

go.

Si existe la necesidad de alguna definicion fuera de los
patrones normales, se emitira una Solicitud de Ejecucion
especial para tratar el tema en detalle.

1.0.1.5
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AUTOMACION

CILINDROS NEUMATICOS

SIMBOLOGIA

e

Cilindros de simple efecto

Cilindros de simple efecto con
iman

Cilindros de simple efecto con
resorte trasero

Cilindros de simple efecto con
resorte trasero e iman

Cilindros de simple efecto con
doble vastago

Cilindros de simple efecto con
doble vastago e iman

Cilindros de doble efecto

Cilindros de doble efecto con
iman

Cilindros de doble efecto con
doble amortiguacion

Cilindros de doble efecto con
doble amortiguacion e iman

Cilindros de doble efecto con
doble vastago

Cilindros de doble efecto con
doble vastago e iman

Cilindros de doble efecto con
doble vastago y amortigua-
ciéon

Cilindros de doble efecto con
doble vastago, amortiguacion e
iman

i

1.0.1.6

Cilindros doble efecto con doble
piston (tandem)

Cilindros doble efecto con doble
piston (tandem) e iman

Cilindros doble efecto con doble
pistéon (tandem) y amortigua-
cién

Cilindros doble efecto con doble
piston (tandem), amortiguacion
e iman

Cilindros doble efecto acopla-

dos

Cilindros doble efecto con iman
acoplados

Cilindros doble efecto con doble
amortiguacion acoplados

Cilindros doble efecto con doble
amortiguacion e iman acopla-
dos

Cilindros sin vastago de doble
efecto amortiguacion e iman

Cilindros de impacto

Actuadores rotantes
neumaticos



MICRO CILINDROS NEUMATICOS EJECUCIONES ESPECIALES
AUTOMACION

CONFORMACION BASICA DE CODIGOS DE CILINDROS
Los cilindros standard MICRO poseen una codificacion de 10 digitos, siendo los tltimos cuatro referidos a la carrera:

Codigo de cilindros

\
Ejm: 0.044.730.025 > Indique valor de la carrera en
Es un cilindro Serie MD8-SSL X OXXXXXXX mm, cqmpletando con ceros a
tapa trasera “S” de carrera 25mm la izquierda de ser necesario

Agregando 6 digitos mas, se crean las opciones especiales semiestandarizadas:

Cadigo cilindro standard

|
i X OXX XXX XXX/

X

XXX XXX
TT TT

| PROTECCION VASTAGO —|
15_ Ninguna TUBO ACCESORIOS 0: Vastago standard
e el e 1: Acero inox. AlSI 304
5: Acero inox. 3: Con fuelle de PVC
FUNCIONAMIENTO 4: Con fuelle de cuero
0: Tubo std. . .
1: Aluminio cilindrico 00: Ambiente standard .
2. Acero cilindrico 12: Alta temperatura hasta 200°C (FKM) o
: . o 0: Ninguno
3 A inoxidabl 13:Alta temperatura hasta 150°C (FKM)
- Acero Inoxidable . AT . 1:Para antigiro delantero
— tubo cilindri 20: Uso hidraulico (max. 10 bar) gt
ubo cllindrico 30: Uso sin lubricacion 2: Para antigiro trasero
Cilindro con proteccion 4: Resina composite 40: Uso alta velocidad (sellos FKM) con regulacién carrera
especial poliamida 11 para 60: Uso 10 bar lub. industria alimenticia 4: Para bloqueo de

altas exigencias. véastago
5: Para regulac.carr.
avance con vastago

. ) roscado

Disponible . SERIES 6: Para regulac. carr.

Consultar DIGITOS Act. PLS retroceso con tornillo
especiaLes |MP8| CN10 | pgy | C16 |CC10 PLF 8: Para recibir valvula

1XX XXX

PROTECCION 2XX XXX
5XX XXX B o
X1X XXX Cilindros full inoxidable
TUBO X2X XXX

X3X XXX
X4X XXX
XX1 2XX
XX1 3XX
XX2 0XX
XX3 0XX
XX4 0XX
XX6 0XX
XXX X1X
XXX X2X
XXX X4X
XXX X5X
XXX X6X
XXX X8X
XXX XX1
XXX XX3
XXX XX4

FUNCIONAMIENTO

ACCESORIOS

VASTAGO

1.0.1.7



MICRO MINICILINDROS SERIE A CARTUCHO
AUTOMACION SIMPLE EFECTO

] oo T Cilindros neumaticos a cartucho de simple
efecto con resorte delantero

Temperaturas.................. -20...80 °C (-4...176 °F)

Fluido.....cooeeeiieiiiiin. Aire filtrado con o sin lubricacion

Presion de trabajo 2...7 bar (29...101 psi)

Carreras........coceeeeeeeeennnen. Ver tabla

Materiales............c.......... Cuerpo de latén niquelado, vastago y re- x
sorte de acero inoxidable, sellos de NBR s

Se incluyen dos tuercas de montaje con
cada cilindro

Coédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

:%]j Carreras 1214
J Cil (mm) 5 mm 10 mm 15 mm
6 0.900.000.452 0.900.000.453 0.900.000.454
10 0.900.000.455 0.900.000.456 0.900.000.457
16 0.900.000.458 0.900.000.459 0.900.000.460 8
(*) Distancia G segun carreras
i G (")
o ci oA o8B c oD oE F H M CH
(mm) 5mm 10 mm 15 mm
6 M 10x1 8,5 M5 M3 9 5 18,5 25,5 32,5 9 3 14
10 M 15x1,5 13 M5 M4 14 5 20,5 27 34 11,5 4 19
16 M 22x1,5 19 M5 M5 20 6 23,5 29,5 36 14 5 27
Ejemplos de Aplicacion

Fijar Frenar - Alinear Expulsar

1.1.2.1



SERIE MD8 SSL
EJECUCION S
] oo T Microcilindros neumaticos con tapa trasera
simple, de simple o doble efecto, con iman
incorporado en el piston
NOrmas......ccccvevevevenenennn. Las principales medidas de acuerdo a ISO
6432 - CETOPRP 52 P
Temperatura -20...80 °C (-4...176 °F)

Fluido....oveeeiiiecee
Presion de trabajo ..........
Interruptor magnético .....
Montajes y accesorios...

Materiales.......................

Aire filtrado con o sin lubricacién

0,5...10 bar (7,3...145 psi)

Ver pagina 1.2.2.1 y 1.5.7.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijacion

Ver pag.1.2.2.0. Cada microcilindro incluye
una tuerca de montaje y una para vastago
Tapas de aluminio, tubo y vastago de acero
inoxidable AlSI304, sellos de PU, iman de
plastico magnético

Los codigos en negrita corresponden a productos de entrega
inmediata, salvo venta previa. En este ultimo caso, los plazos de
entrega alcanzaran 24-48 hs, segun las cantidades solicitadas

. Simple Carreras
D Cil  Simple efecto  Simple efecto Doble efecto Doble efecto (mm) con con
> Ot o ols efecto (mm)
(mm) con iman resorte trasero c/iman con iman 1sensor | 2sensores
8 0.041.710.--- 0.041.720.--- 0.041.730.--- 10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100 20 55
10 0.042.710.--- 0.042.720.--- 0.042.730.--- 10, 25,50 |10, 25, 40, 50, 80, 100 20 55
12 0.043.710.--- 0.043.720.--- 0.043.730.--- 10, 25,50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200 15 55
16 0.044.710.--- 0.044.720.--- 0.044.730.--- 10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200 15 55
20 0.045.710.--- 0.045.720.--- 0.045.730.--- 10, 25,50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 300 15 55
25 0.046.710.--- 0.046.720.--- 0.046.730.--- 10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 300, 400, 500 15 55

Al ordenar, reemplazar los guiones de los codigos por el valor de la carrera expresado
en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: un microcilindro
0.046.710.- - - con carrera 50 mm, debe solicitarse 0.046.710.050.

Las carreras standard de la tabla corresponden a la serie preferencial de norma ISO4393 y
se encuentran en stock en las ejecuciones alli mencionadas. No obstante también pueden
proveerse cilindros con otras carreras a pedido.

| A\ — T | |
wl g ] S| I S
SIS S|
P 5
KY ‘ BF
‘ AM WF
| XC
XCz2+ 2 x Stroke/Carrera/Curso
* Simple efecto, resorte trasero.
WF= WF + carrera
*
(?ncn:ql; AM JBE BF D D1 EE EW, KK KU KV | KW | KX KY | WF | XC | XC,
(x1,2)| (1)
8 12 | M12x1,25 | 12 15 12 M5 x 0,8 10 M4 x 0,7 19 7 7 3,2 16 62 94
10 12 | M12x1,25 | 12 15 12 M5 x 0,8 10 M4 x 0,7 19 7 7 3,2 16 62 94
12 16 M16 x 1,5 17 20 18 M5 x 0,8 15 M6 x 1 5 24 8 10 5 22 72 11085
16 16 M16 x 1,5 17 20 18 M5 x 0,8 15 M6 x 1 5 24 8 10 5 22 78 |113,5
20 20 M22 x 1,5 18 27 27 G1/8” 22 M8 x 1,25 7 32 10 13 5 24 | 885 | 126
25 22 M22 x 1,5 22 27 27 G1/8 22 M10 x 1,25 9 32 10 17 6 28 93 1130,5

1.2.1.1




AUTOMACION

MINICILINDROS

SERIE MD8 SSL
EJECUCION U

Montajes y accesorios...

Materiales

Temperatura
Fluido...........
Presion de trabajo
Interruptor magnético

Microcilindros neumaticos con tapa trasera
universal, simple efecto, doble efecto, doble
efecto con amortiguacion, con iman incorpo-
rado en el piston

ISO 6432 - CETOP RP 52 P

-20...80 °C (-4...176 °F)

Aire filtrado con o sin lubricacién

0,5...10 bar (7,3...145 psi)

Ver pagina 1.2.2.1 y 1.5.7.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijacion

Ver pag.1.2.2.0. Cada microcilindro incluye
una tuerca de montaje y una para vastago
Tapas de aluminio, tubo y vastago de acero
inoxidable AISI304, sellos de PU, iman de
plastico magnético

Los cédigos en negrita corresponden a productos de
entrega inmediata, salvo venta previa. En este ultimo caso,
los plazos de entrega alcanzaran 24-48 hs, segun las
cantidades solicitadas

@ Cil
(mm)

8
10
12
16
20
25

) =W =)

Simple efecto
con iman
0.041.210.---
0.042.210.---
0.043.210.---
0.044.210.---
0.045.210.---
0.046.210.---

Simple efecto
resorte trasero c/iman

0.041.220.---
0.042.220.--
0.043.220.---
0.044.220.---
0.045.220.-—-
0.046.220.---

efecto (mm)

Carreras

Simple Carreras

Doble efecto (mm)

10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100

10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100

10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200

10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200

10, 25, 50 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 300

Doble efecto Doble efecto con
con iman amortiguacion e iman

0.041.230.---

0.042.230.---

0.043.230.---

0.044.230.--- 0.044.260.---

0.045.230.--- 0.045.260.---

0.046.230.--- 0.046.260.---

10, 25, 50 |10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 300, 400, 500

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera expresado
en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: un microcilindro
0.046.210.- - - con carrera 50 mm, debe solicitarse 0.046.210.050. Las carreras standard
de la tabla corresponden a la serie preferencial de norma ISO4393 y se encuentran

en stock en las ejecuciones alli mencionadas. No obstante también pueden proveerse

cilindros con otras carreras a pedido.

1.21.2

Carrera minima (mm)

@ Cil

(mm)| 1 sonsor | 2 sensores con amortiguacion
8 20 55 No disponible
10 20 55 No disponible
12 15 55 No disponible
16 15 55 25
20 15 55 25
25 15 55 25




MICRO
AUTOMACION

MICROCILINDROS

SERIE MD8 SSL
EJECUCION U

Simple efecto o doble efecto
sin amortiguacion

AN | N\ =
s ) - g QT L
Q | Q Q
\v [ Y
EW KY BF
I
‘ AM WF
}
XC + Stroke/Carrera/Curso
Doble efecto
con amortiguacion
KV Kw Y VA
KX KU m _PEE EE r» ‘
2CD
/{\ —_— \ ! ! | |
Y T s\~ - HHIZU ‘
a =T w X \ w
5 B R INRFIP —— ]
N L N S A mm—
X<ﬁ
EW KY BF ‘ L
i
\ -
Simple efecto
con resorte trasero
AM WF+Stroke/Carrera/Curso
Y VA
2CD
Ai, | |
/ﬁ ! i \\
s - SR | e o L "
RS | - I
I 1
\W
Kﬂ
L
EW XCz+ 2 x Stroke/Camera/Curso
(?ng; AM JBE BF D aCcbD EE EW KK KU | KV KW | KX | KY L MR VA | WF | XC XC, Y
8 12 | M12x1,25 | 12 15 8 M5 x 0,8 8 M4 x 0,7 19 7 7 3,2 6 12 10 16 64 96 2
10 12 | M12x1,25 | 12 15 8 M5 x 0,8 8 M4 x 0,7 19 7 7 3,2 6 12 10 16 64 96 2
12 16 M16 x 1,5 17 20 12 M5 x 0,8 12 M6 x 1 5 24 8 10 5 9 13 14 22 75 111,5 3
16 16 M16 x 1,5 17 20 12 M5 x 0,8 12 M6 x 1 5 24 8 10 5 9 [ 155 13 22 82 1175 4
20 20 M22 x 1,5 18 27 16 G1/8” 16 M8 x 1,25 7 32 10 13 5 12 19 15 24 95 132,5 3
25 22 M22x1,5 | 22 27 16 G 1/8” 16 M10x1,25 | 9 32 10 17 6 12 19 15 28 | 104 | 1415 7
1.2.1.3




SERIE MD8 SSL
DOBLE VASTAGO
B oL J R Microcilindros neumaticos de doble efecto,
doble efecto con amortiguacion; con iman
incorporado en el pistén
NOrmas ......ccccovveeeviineenns Las principales medidas de acuerdo a ISO
6432 - CETOP RP 52 P
Temperatura ................... -20...80 °C (-4...176 °F)
Fluido......ccoeeiiie Aire filtrado con o sin lubricacion

Presion de trabajo
Interruptor magnético

Montaje y accesorios......

Materiales

0,5...10 bar (7,3...145 psi)

Ver pagina 1.5.7.1 y 1.2.2.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijacion

Ver pagina 1.2.2.0. Cada microcilindro
incluye una tuerca de montaje y una para
vastago

Tapas de aluminio, tubo y vastago de ace-
ro inoxidable AIS1304, sellos de PU, iman
de plastico magnético

e i

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por
el valor de la carrera expresado en mm, con ceros a la

Carreras izquierda si fuera menor de tres digitos.
@ Cil Doble efecto Doble efecto con (mm) Ej.: un microcilindro 0.046.330.- - - con carrera 50 mm,
(mm) con iman amortiguacion debe solicitarse 0.046.330.050.
Las carreras standard de la tabla corresponden a la serie
16 0.044.330.--- 0.044.360.--- 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160 preferencial de norma ISO 4393 y se encuentran en stock
20 0.045.330.--- 0.045.360.--- 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200 en las ejecuciones alli mencionadas. No obstante también
25 0.046.330.-—- 0.046.360.--- 10, 25, 40, 50, 80, 100, 125, 160, 200, 250, 300 pueden proveerse cilindros con otras carreras a pedido.
@ Cil 16-20-25 - Carrera minima (mm)
con 1 sensor con 2 sensores con amortiguacion
15 55 25
~ I T } T
a S U N | | = | e
XCs + Stroke/Carrera/Curso WF+Stroke/Carrera/Curso AM
— 0O
~
@ Cil (mm) AM OBE BF D EE KK KU KV KW KX KY WF XC,
16 16 M16 x 1,5 17 20 M5 x 0,8 M6 x 1 5 24 8 10 5 22 78
20 20 M22 x 1,5 18 27 G 1/8” M8 x 1,25 7 32 10 13 5 24 92
25 22 M22 x 1,5 22 27 G 1/8” M10 x 1,25 9 32 10 17 6 28 97

1.21.4




MICRO
AUTOMACION

MICROCILINDROS

SERIE MD8 SSL
VASTAGO HUECO

Diametro de piston
carreras.......ccoeeuvvvvveennns
Conexiones..........cccvvveeees

Presion de trabajo
Interruptor magnético

Montaje y accesorios......
Materiales

Microcilindros neumaticos de doble efecto,
doble efecto con amortiguacion; con iman incor-
porado en el piston, con el vastago hueco con
conexiones en ambos extremos y guia antigiro
del vastago incorporada

25 mm

10, 25 y 50 mm (otras carreras consultar)
Alimentacion: G 1/8”

Extremos vastago: G 1/8”

-20...80 °C (-4...176 °F)

Aire filtrado con o sin lubricacién

0,5...10 bar (7,3...145 psi)

Ver pagina 1.5.7.1y 1.2.2.1 para solicitar inte-
rruptores y soportes de fijacion

Ver pagina 1.2.2.0

Tapas de aluminio, tubo y vastago de acero
inoxidable AISI304, sellos de PU, iman de
plastico magnético

g Cil

(mm) Carrera
25 10
25 25
25 50

Doble efecto
con iman
0.046.440.010
0.046.440.025
0.046.440.050

Doble efecto con
amortiguacion

-

=t

===

0.046.450.010

@ Cil 16-20-25 - Carrera minima (mm)

0.046.450.025

con 1 sensor
0.046.450.050

con 2 sensores con amortiguacion

15

55 25

@\

L~

49

M22x1,5
|
|
|
|
|
|
T

109+Stroke/Carrera/Curso

40+Stroke/Carrera/Curso

1.21.5




SERIE MD8 SL
TUBO ALUMINIO
EJECUCION U
] oo T Microcilindros neumaticos con tapa trasera
universal, doble efecto con iman incorporado
en el pistén
NOrmas.....cccceveeeeveeeeeenn.. ISO 6432 - CETOP RP 52 P
Temperatura ................... -10...60 °C (14...140 °F)
[ (01T (o TR Aire filtrado con o sin lubricacion

Presion de trabajo ..........
Velocidad max. ...............
Energia total de impacto
(en posiciones finales)

Interruptor magnético

Montaje y accesorios

0,5...8 bar (7,3...116 psi)

1,5m/s (sin masa adicional)

J16 20 25

0,15Nm  0,20Nm 0,30Nm

Ver pagina 1.5.7.1 y 1.2.2.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijaciéon

Ver pagina 1.2.2.0. Cada microcilindro
incluye una tuerca de montaje y una para
vastago

Materiales.........c.cccecuenne. Tapas de plasticos de ingenieria, tubo de alu-
minio y vastago de acero inoxidable AlSI304,
sellos de PU, iman de elastdmero magnético

:%]j . Carrera Carrera
. Carreras . .
@ Cil min. con min. con
Doble efecto
(mm) Doble efecto (mm) 1sensor | 2 sensores
con iman (mm) (mm)
16 0.024.740.--- 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55
20 0.025.740.--- 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55
25 0.026.740.--- 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55

N a
-
= = L= S W ®u
| >
=3 \'J
N

Los caodigos en negrita corresponden a productos de entrega
inmediata, salvo venta previa. En este ultimo caso, los plazos de
entrega alcanzaran 24-48 hs, segun las cantidades solicitadas

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por
el valor de la carrera expresado en mm, con ceros
a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: un
microcilindro 0.024.740.- - - con carrera 50 mm, debe
solicitarse 0.024.740.050. Las carreras standard de la tabla
corresponden a la serie preferencial de norma ISO 4393 y
se encuentran en stock en las ejecuciones alli mencionadas.
No obstante también pueden proveerse cilindros con otras
carreras a pedido.

Carreras standard hasta 100 mm.
Carreras max. hasta 250 mm.
Otras carreras consultar. Para conector cilindrico,
KW Y VA usar llave fija
KV T =
= \ *TET« *TET?
KX @CcD
o w T L
g °l gl & g ER— C%D*g
KY . BF L \<m
EW -
AM WF
‘ XC + Stroke/Carrera/Curso
Para conector cénico,
roscar a mano
4- (previa colocacién de sellador)
3 i T R © (/’/’
¢85 o \\ £E 65 J&R1/8"
> ~ ~
g_% N 2 %’ 3 [ — 25
g £ \\‘ 0 5 A L
© _8 10 N E ‘§ 2 L —1
g \\ 31 i) 1 //
2 N A° . |~
0 1 10 100 100 200 300 400
Carrera (mm) Carrera (mm)
Torque de
4] AM | OBE BF | D |@gCD| OEE EW KK KU | KV |[KW|KX|KY| L |MR|VA| WF | XC | Y | apriete (Nm)
(1,2)| (¢1) OBE | QEE
16 16 |M16x1,5| 17 | 24 6 | M5x0,8 | 12 M6x1 24| 8 |10 5 | 9 |155| 13| 22 82 8 1,3
20 20 |M22x1,5| 18 | 33 8 G1/8 | 16 | M8x125 | 7 | 32|10 |13 | 5 | 12| 19 | 15| 24 95 15 3
25 22 |M22x1,5| 22 | 33 8 G1/8 | 16 |M10x1,25| 9 | 32|10 |17 | 6 | 12| 19 | 15| 28 104 | 7 15 3
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SERIE MD8 SL
TUBO ACERO INOX
EJECUCION U
TiPO. et Microcilindros neuméticos doble efecto con
iman incorporado en el piston
Normas........ ISO 6432 - CETOP RP 52 P

Temperatura
Fluido.....cooeeiiiiiiieee,
Presion de trabajo ..........
Velocidad max. ...............
Energia total de impacto
(en posiciones finales)

Interruptor magnético

Montaje y accesorios......

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire filtrado con o sin lubricacion

0,5...8 bar (7,3...116 psi)

1,5m/s (sin masa adicional)

716
0,15Nm

320
0,20Nm

@25
0,30Nm

Ver pagina 1.5.7.1 y 1.2.2.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijacién
Cada microcilindro incluye una tuerca de
montaje y una para vastago

Materiales.........c...ceu...... Tapas de plasticos de ingenieria, tubo y vas-
tago de acero inoxidable AlISI304, sellos en
PU, iman de elastdmero magnético
:gl]j . Carrera min. | Carrera min.
) Carreras
a Cil con con
Doble efecto
(mm) Doble efecto 1 sensor 2 sensores
: (mm)
con iman (mm) (mm)
16 0.024.740.---/130 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55
20 0.025.740.---/130 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55
25 0.026.740.---/130 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55

Carreras standard hasta 100 mm.

Carreras max. hasta 250 mm.

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por
el valor de la carrera expresado en mm, con ceros
a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: un
microcilindro 0.024.740.- - -/130 con carrera 50 mm, debe
solicitarse 0.024.740.050/130. Las carreras standard de
la tabla corresponden a la serie preferencial de norma
ISO 4393 y se encuentran en stock en las ejecuciones
alli mencionadas. No obstante también pueden proveerse
cilindros con otras carreras a pedido.

KW Y VA
Otras carreras consultar. kv Para conector cilindrico,
KU 4T_‘EEk *TET‘, usar llave fija
~ KX \ @CD
[a] w 4 \ w
g ° g & a I C%D#%
KY BF L \<m
EW =
AM WF
‘ XC + Stroke/Carrera/Curso
Para conector cénico,
roscar a mano
. 1 (previa colocacion de sellador)
% 30— D0 225 16—
e )
_E s | [ ™~ > 2 € 5 04—
< ‘ ‘ ‘ N 2 e
50 20 N E= 4 G25—
55 N Qg
ca N cQ 3
£E N Q5 A
© -,% 10 ‘\ .§ 2 2 | 4 —
g N g 3 =1
3 Ny 8% A o |l
0 1 10 100 100 200 300 400
Carrera (mm) Carrera (mm)
) Torque de
(erng; AM | OBE BF | D |@CD| @EE EW KK KU | KV |[KW|KX|KY| L |MR| VA | WF | XC | Y | apriete (Nm)
(#1.2)| (+1) OBE | QEE
16 16 |M16x1,5| 17 | 24 6 | M5x0,8 | 12 M6x1 5|24 | 8 |10 9 |155| 13 | 22 82 8 1,3
20 20 |M22x1,5| 18 | 33 8 G1/8 | 16 | M8x1,25 | 7 |32 |10 |13 | 5 | 12| 19 | 15| 24 95 15 3
25 22 |M22x1,5| 22 | 33 8 G1/8 | 16 | M10x1,25| 9 (32 (10 |17 | 6 | 12| 19 | 15 | 28 | 104 15 3
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SERIE MD8 SL
EJECUCION U
PARA AMBIENTES CORROSIVOS
] oo T Microcilindros neumaticos doble efecto con
iman incorporado en el piston
NOrmMas .......ccceeeveeernnennn ISO 6432 - CETOP RP 52 P
Temperatura ................... -10...60 °C (14...140 °F)
Fluido.....cccooveiiiiieeee Aire filtrado con o sin lubricacion

Velocidad max. ....

Energia total de impacto

(en posiciones finales)
Interruptor magnético

Montaje y accesorios......

0,5...8 bar (7,3...116 psi)

1,5m/s (sin masa adicional)

16 @20 a25

0,15Nm 0,20Nm 0,30Nm

Ver pagina 1.5.7.1 y 1.2.2.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijacion

Cada microcilindro incluye una tuerca de
montaje y una para vastago

Materiales..........cccccoueee. Tapas de plasticos de ingenieria. Tubo, vas-
tago y tuercas de acero inoxidable AISI304,
sellos en FKM (fluorocarbono), iman de elas-
tébmero magnético
Los caodigos en negrita corresponden a productos de entrega
inmediata, salvo venta previa. En este ultimo caso, los plazos de
entrega alcanzaran 24-48 hs, segun las cantidades solicitadas
:%]]j c . Carrera Carrera Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por
(%) D zlrrerzf-ls min. con min. con el valor de la carrera expresado en mm, con ceros
Doble efecto oble efecto 1sensor | 2sensores a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: un
con iman microcilindro 0.024.740.- - -/134 con carrera 50 mm, debe
solicitarse 0.024.740.050/134. Las carreras standard de
16 0.024.740.---/134 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55 la tabla corresponden a la serie preferencial de norma
20 0.025.740.---/134 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55 ISO 4393 y se encuentran en stock en las ejecuciones
25 0.026.740.---/134 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55 alli mencionadas. No obstante también pueden proveerse
cilindros con otras carreras a pedido.
Carreras standard hasta 100 mm.
Carreras max. hasta 250 mm.
Otras carreras consultar. Para conector cilindrico,
B Kw Y. VA usar llave fija
KU _@EE *TET‘*
_ KX \ @co
o w DY — Ll
3 £ ¥ : g
KY BF L \<@
EW T
AM WF
‘ XC + Stroke/Carrera/Curso
Para conector cénico,
roscar a mano
\L (previa colocacién de sellador)
X 30 2253
@ 216 N
E_ | Ny ﬁ € 5 216}
= | \\ E S 220
5 20 £ 4 £
zo AN 3o ~
ca N cQ 3 0T
£E AN S 2 e
© _,?, 10 \ E ‘§ 2 L —1
g \\ 3) i) 1 //
2 - A° . |~
° 10 100 100 200 300 400
Carrera (mm) Carrera (mm)
Torque de
4] AM | OBE BF | D |@CD| QEE EW OKK KU | KV |[KW| KX |KY| L [ MR | VA | WF | XC | Y | apriete (Nm)
(*1.2)| (1) @BE | OEE
16 16 |M16x1,5| 17 | 24 6 | M5x0,8 | 12 Méx1 24| 8 |10 5| 9 |155| 13 | 22 | 82 | 4 8 1,3
20 20 |M22x1,5| 18 | 33 8 G1/8 | 16 | M8x125 | 7 | 32|10 |13 | 5 | 12| 19 | 15 | 24 | 95 3 15 3
25 22 |M22x1,5| 22 | 33 8 G1/8 | 16 |M10x1,25| 9 | 32|10 |17 | 6 | 12| 19 | 15 | 28 | 104 | 7 15 3

1.2.1.8



SERIE MD8 SSL
FULL INOX
PARA AMBIENTES CORROSIVOS
] oo T Microcilindros neumaticos doble efecto con
iman incorporado en el pistén
Normas........ ISO 6432 - CETOP RP 52 P
Temperatura -20...80 °C (-4...176 °F)
Fluido.......cooviiiiiis Aire filtrado con o sin lubricacion

Presion de trabajo ..........
Velocidad max. ...............
Energia total de impacto

(en posiciones finales)

Interruptor magnético
Montaje y accesorios

Materiales........................

0,5...10 bar (7,3...145 psi)

1,5m/s (sin masa adicional)

16 20 @25

0,15Nm 0,20Nm 0,30Nm

Ver pagina 1.5.7.1 y 1.2.2.1 para solicitar
interruptores y soportes de fijacion

Cada microcilindro incluye una tuerca de
montaje y una para vastago

Tapas, tubo, vastago y tuercas de acero
inoxidable AlSI304, sellos en FKM
(fluorocarbono), iman de elastbmero magné-
tico

=

Doble efecto
con iman

16
20
25

0.044.230.---/504
0.045.230.---/504
0.046.230.---/504

Al ordenar, reemplazar los guiones de los

:%E codigos por el valor de la carrera expresado
Carreras * Carrera Carrera en mm, con ceros a la izquierda si fuera

min. con min. con menor de tres digitos. Ej.: un microcilindro

Dmol:tlie effia’c: 0 I(r::r:] Doble efecto 1sensor |2sensores | (.044.230.- - -/504 con carrera 50 mm, debe
amortiguacion € ima solicitarse 0.044.230.050/504. Las carreras
00442001504 | [10.25,40,80.80.100| 15 | 5 | sionderd do e labia corespondena a
0.045.260.--/504 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 95 encuentran en stock en las ejecuciones alli
0.046.260.---/504 10, 25, 40, 50, 80, 100 15 55 mencionadas. No obstante también pueden
proveerse cilindros con otras carreras a pedido.

Carreras standard hasta 100 mm.

Carreras max. hasta 250 mm.

Otras carreras consultar.

Doble efecto

Doble efecto

amortiguado con iméan
con iman kw Y, VA ‘
KX KU ﬂ KV __PEE I
A N \ ‘ o |
L~ A I\ i T F—'L-U ‘
a1 = 2| ¢ - S 4
JE=CEE NN GG A HE B
N \v I I m \
~~ V X&ﬂ
EW EW KY BF L
| i
‘ AM WF
‘ XC + Stroke/Carrera/Curso
(4] AM OBE BF | D |@CD EE EW KK KU|KV|KW | KX | KY | L | MR| VA | WF | XC | XC, Y
(#1,2)| (1)
16 16 | M16x1,5 | 17 | 20 6 M5x0,8 | 12 M6 x 1 5124 8 10 5 9 155 13 22 82 |117,5 4
20 20 | M22x1,5 | 18 | 27 8 G 1/8 16 | M8x1,25 | 7 | 32| 10 | 13 5 12| 19 15 24 95 1325 3
25 22 | M22x1,5 |22 | 27 8 G 1/8” 16 |M10x125| 9 | 32| 10 | 17 6 | 12| 19 15 28 104 | 1415 7

1.21.9




MICRO MICROCILINDROS SERIE MD8
AUTOMACION ISO 6432 MONTAIJES Y ACCESORIOS

Archivos cad disponibles en nuestro

Montajes y accesorios sitio web: www.microautomacion.com

t'n ' >
Y. -
Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas "
Montaje pie BKD Mc
AR 1
@ cil Acero inox. FFHE ‘ h
 Acero zincado AlSI 304 T P - — — 1
(mm) . . L i
Incluyen tornillos de fijacién z I
e )
8-10  0.001.000.001 - = E"Jtm“ ons exf==opo
12-16  0.003.000.001 0.003.000.001/500/000 ‘ R w T R
20-25  0.005.000.001 *0.005.000.001/500/000
us ‘ Xs SA + Stroke/Carrera/Curso
Montaje placa
- 0
I ian
@ Cil Acero inox. I | -
* Acero zincado AISI 304 ol e o Ll
(mm) * ; s 5| E 4 F— - — — o
Incluyen tomnillos de fijacion Q |
8-10 0.001.000.003 ‘ B #
12-16  0.003.000.003 *0.003.000.003/500/000 ] O
20-25 0.005.000.003 *0.005.000.003/500/000 oAB w MA
UR ‘ ZF + Stroke/Carrera/Curso
Montaje basculante trasero
‘CB MmC
GCil. ) ero zincado Acero inox. T |
(mm) AISI 304
* Incluyen tornillos de fijacion x
8-10 0.001.000.006 8
12-16 0.003.000.006 *0.003.000.006/500/000 Q:;
20-25 0.005.000.006 *0.005.000.006/500/000 »u
XC + Stroke/Carrera/Curso
(Qm(;'ll)' @AB|/AO| AR |AU | B |BE | B, |B,|B, | BR/CB|@CD CE|CF|CH| E |EF |[EN|ER|EU|G | | |KD OKK
8-10 45,5 11|10 |20 \M12| 8 | 12 |32 | 25 |81 | 4 16 4 |16 | 5 1 1121 M4x0,7
12-16 55| 6 |135|125|21,5|M16| 12 | 17 | 5 |325|/121| 6 24 6 |155]| 7 1 1161 M6x1
20 66 | 8| 18| 15| 33 |[M22| 16 | 21 | 5 | 40 |16,1| 8 32 8 120,5| 10 11221 M8x1,25
25 66 | 8| 18 | 15 | 46 |M22| 20 | 25| 6 | 40 |16,1| 8 40 | 43|10 | 31 | 12 | 14 | 28 |10,5|57| 2 |22,1|M10x 1,25
(Qm(é']l)' KV |{KwW| L |LE|MA|MC|MH|NH | SA|SW, |SW, SW, | SW,| TB | TF |TR |UF|UR|US | W |[WK|XC | XS | ZF |ZG
8-10 1917 [ 33 ] 8 3 2 | 20|16 |30 7 127 6 4 14 | 30 |25 40|25 |35 |13 | 4 |64 |24 65|25
12 24 | 8 37 |12 | 4 |25|25 |20 |26 | 10 |145| 7 5 |20 |40 | 32 |52|30|42 |18 | 5 | 75|32 |72]|25
16 24 | 8 37 |12 | 4 |25|25 |20 |36 | 10 |145| 7 5 |20 |40 | 32 |52|30|42 |18 | 5 | 82| 32| 82|25
20 32 |10 | 49 |16 | 5 3 1302542 13 19 11 7 | 25|50 |40 | 66|40 | 54| 19| 6 | 95| 36 | 95 | 34
25 32 695 20 | 5 3 1302545 | 17 32 12 | 25 | 50 | 40 | 66| 40 | 54 | 23 | 6 |104| 40 | 102 |49,5

1.2.2.0



MICRO MICROCILINDROS SERIE MD8

AUTOMACION ISO 6432 MONTAJES Y ACCESORIOS
Horquilla para Horquilla con rétula Roétula Tuercas para
vastago para vastago para vastago tapa y vastago
*‘a’ﬂ"‘k g SW4 KK —
T *ﬁf i
o I
@ 01—[ :,[ SwW1 ‘ ‘ [ B3
LE OBE
EF CE fm‘
| (& 1 ©
= M
((am?]l)' Acero cincado @ Cil. (mm)  Acero cincado @ Cil. (mm) Acero cincado J Cil. (mm) Acero cincado
8-10 0.001.000.010 12-16 0.003.000.012 8-10 0.001.000.023 M4x0,7 0.001.000.011
12-16 0.003.000.010 20 0.005.000.012 12-16 0.003.000.023 M6 x1 0.003.000.011
20 0.005.000.010 25 0.007.000.012 20 0.005.000.023 M8 x 1,25 0.005.000.011
25 0.007.000.010 25 0.007.000.023 M 10 x 1,25 0.007.000.011
M 12 x 1,25 0.008.000.011
@ Cil. Acero inox. M16x1,5 0.009.000.011
(mm) AISI 304 M22x15 0.006.000.011
16 0.003.000.010/500/000
20  0.005.000.010/500/000 @ Cil. (mm)  Acero inox. AlSI 304
A2 U AL UL LY M6x1  0.003.000.011/500/000
M8x1,25  0.005.000.011/500/000
M10x1,25  0.007.000.011/500/000
M16x1,5  0.009.000.011/500/000
Codigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas. Mieeralis e006:00 G0l N-0600

Soportes para interruptores magnéticos

@ Cil. DMR YA ‘
(mm) Tl
8 0.021.000.017 28 ) ﬁ( )Eq—r £=3
10 0.022.000.017 30 et ¥ bt i
12 0.023.000.017 32 ) HHE@U\F I th
16 0.024.000.017 36 AT f o
20 0.025.000.017 40 .
25 0.026.000.017 45
@Cil. pgl (6-7-8-9) YA .
(mm) . B
8 0.900.005.210 28 & .
10 0.900.005.210 30 {‘ ﬁHw{ﬁWTﬁr” T
12 0.900.005.210 32 ‘*\3 \ \tﬂHL—J‘fﬂ}H\; jm )
16 0.900.005.210 36 ; SRR
20 0.900.005.210 40 > -
25 0.900.005.210 45

1.2.2.1



MICRO
AUTOMACION

MICROCILINDROS

SERIE MD8
GUIAS H TIPO JB

Montaje......ccoovevveeeennnenn.

Carrera maxima..............
Vinculacion al vastago....
Materiales.......................

IMPORTANTE ................

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera del cilindro a guiar

Dispositivos antigiro para montaje sobre
cilindros normalizados ISO 6432. Soportan
cargas y momentos importantes

Con bujes de material sintético (tipo JB-I) o
con rodamientos lineales a bolas recirculan-
tes y con guarniciones limpiavastagos (tipo
JB-R)

Orificios en las cuatro caras; permiten su
combinacion obteniendo guiados en mas
de un eje (tipo manipulador cartesiano)
250 mm

Flotante con compensacion axial y radial
Aluminio, guias de acero cromado (acero
templado en la version JB-R), bujes de
material sintético

El cilindro debe ser solicitado por su respectivo codigo

expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: una guia H

con bujes de material sintético para un cilindro 0.026.230.050 debe solicitarse 0.046.980.050.

. Con bujes Con rodamientos de
J Cil o )
(mm) de material sintético  bolas recirculantes
tipo JB-I tipo JB-R
20 0.045.980 0.045.990 - NOTA: Los cod/gos expresados en
el cuadro, se refieren solamente al
25 0.046.980.--- 0.046.990.--- conjunto de guias

- -
Lo
- =

o
=
-

£

e/c13(17) e/c27
108
& 17 58 7
= o
> PR -
= 8.5 < o |~
5 ‘ 5 IHE
= | g|=
F o T
2 I %—@fk——— = e
>l © L] H [ Wt | o
~~ N = H W B 1 ‘J}—T oo
i N — £
L N
S e Y 5
12 22 (17)
65+5
65+stroke/carr/curso +5

Las medidas entre paréntesis corresponden a la guia para cilindro diametro 25mm

1.224

Carga util W(N)

Carga util W(N)

N Wt
K AL =
S S —
S —
X
250 R
R
AY EREEE
200 -
220-25
150 N —
100
N
50 B

o
S

100 150 200 250 300 350
Distancia X(mm)

Guias H tipo JB-1

150

140

130

L~

120

10

IS
N
3
1
N
]
[T

100

80

60

40

20

G

50 100 150 200 250
Distancia X(mm)

uias H tipo JB-R



SERIE CADP
] oo T Cilindros compactos de doble pistén con
guias de alta precision con bujes, doble
efecto con iman
Temperatura .. . -5°...60° C (23...140 °F)

Fluido.......cccvverneen.
Presion de trabajo
Carreras (mm)

Montajes

. Aire comprimido filtrado con o sin lubricar

0,5....7 bar
@12= 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50,60, 70y

@16 a @32= 10, 15, 20, 25, 30, 35, 40, 45, 50,

60, 70, 75, 80, 90 y 100

Orificios en las diferentes caras; permiten

su combinacion obteniendo guiados en

75

LR
. . . . —_— ] .
mas de un eje , -
Interruptor magnético ..... RCE Reed Switch, RPE PNP Efecto Hall,
Ver pagina 1.5.7.2
Materiales....................... Aluminio, guias de acero inox, guarniciones
de NBR
ZZ + CARR.
K S+CARR.
a Cil . Kit J
(mm) MiCRO Reparacién | L z . .
12 0.023.750.--- 0.023.000.109 ] M ¥ P
}
16 0.024.750.- 0.024.000.109 ?@ - o . &
20 0.025.750. 0.025.000.109 W N — A ‘ N
25 0.026.750.--- 0.026.000.109 T g | o @ F ©
T (O]
32 0.027.750.--- 0.027.000.109 CD _t OI*,: \%\ g}
s ol
Reemplazar los guiones de los cédigos N -
por el valor de la carrera expresado en Lii ! o !
mm. Ej.: un cilindro 0.023.750.- - - B
con carrera 50mm, debe
solicitarse 0.023.750.050. | | ‘,i,‘ v |
. H I I
Actuador para empuje @Cil 12 a @16 84_.’;, & %,% ° i
] | |
R ! \R !RB!
‘ L ‘ z vV
[ . °
@ Cil 20 a @32 i -
B
‘ RA R
2 Cil A B C D E F G H | J K L M N o Q
(mm)
12 46 18 44 16 8 2.M4 35 19 4 8 9 20 4.06,5x3,3 4.M3x5 6 9
16 58 20 56 18 9 2.M5 45 25 5 10 9 30 4.08x4,4 4.M4x6 8 10
20 64 25 62 23 11,5 | 2.M5 50 28 6 12 12 30 4.09,5x5,3 4.M4x6 10 7,75
25 80 30 78 28 14 2.M6 60 35 6 12 12 30 4.011x6,3 4.M5x8 12 8,5
32 98 38 96 36 18 2.M6 75 44 8 16 14 30 4.0311x6,3 4.M5x8 16 9
@ Cil Z Carrera (mm)
QQ R RA | RB S T TT Y% W (pasante) zz
(mm) 10225(30a50|60a75| 80 |90a 100
12 10 4.M5 30 8 55 - 3,5 4.M3x4,5 2.M4 30 40 50 - - 72
16 10 4.M5 38,5 8 60 - 5 4.M4x5 2.M5 25 35 45 45 55 79
20 12,5 | 4.M5 45 8 70 9,5 6,5 8.M4x5,5 2.M6 30 40 60 60 60 94
25 15 | 4.G1/8 | 46 9 72 13 9 4.M5x7,5 2.M8 30 40 60 60 60 96
32 19 | 4.G1/8 56 10 82 20 11,5 4.M5x7,5 2.M8 40 50 70 70 70 112

Cota Z: Consultar por carreras mayores a 50mm

1.2.3.0




AUTOMACION

CILINDROS COMPACTOS SERIE CADP

DE DOBLE PISTON Y ANTIGIRO

Carga lateral admisible

20

15

Carga lateral admisible W (N)

10

Fijacion

Superior

\\
NN\
\\ N\ CADP 2132
~ \\\\ CADP @25
\\ CADP 220
~ ~——___| CADPOI6
— [o12
20 40 60 80 100

Carrera (mm)

Inferior

Entrada
de aire

Lateral ‘ !
T T
-
( ‘ : J
S
La carga puede ser montada
Carga ﬁ sobre los tres lados de la placa
@ ©
g= N\ - e-ge
Placa

Precisién del antigiro

r=<
- - _

i I T

o=@ +0,1°

|

I |
! L
T

S——__

Capacidad de uso como empujador
Deflexién admisible / carrera

0.1

0.05

Deflexién admisible (mm)

20 40 60 80 100
Carrera (mm)

Capacidad de carga admisible/
Velocidad de desplazamiento admisible

2
o 500 | CADP @32
3 \
2 CADP @25
T 200 \
. CADP @20 \
&
3 AN
CADP @16 \\
100 ANANY
CADP @12 A\ \
AR
20 \ \\
10 \\ \
5 \
2
0

50 100 200 300 500

Veloc.de desplazamiento admisible (mm/s)

1.2.3.0.1



CILINDROS COMPACTOS SERIE CASP

] oo T Cilindros compactos de simple pistén con
guias de alta precision con bujes, doble
efecto con iman

Temperatura ................... -5° ... 60° C (23...140 °F)

Fluido.......c.ccuee... Aire comprimido filtrado con o sin lubricar

Presion de trabajo ....
Carreras (mm)................

1....10 bar
?12-16= 10, 20, 30, 40, 50, 75y 100
J20-@25= 20, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150,

j] N
175 y 200 . _LIJ
' ‘. [ L] 1_ o

@32= 20, 25, 30, 40, 50, 75, 100, 125, 150, 175y

200 I
Montajes......c.cceveeevnnenn. Orificios en las diferentes caras; permiten
su combinacion obteniendo guiados en ! SIEmn el
P . LN
mas de un eje . -
Interruptor magneético ..... RCE Reed Switch, RPE PNP Efecto Hall, ‘é
Ver pagina 1.5.7.2
Materiales..........cccc........ Aluminio, guias de acero inox, guarniciones
de NBR
@ Cil . Kit LT o
(mm) MiCRO Reparacion ‘ 1 Vista inferior
- L —
12 0.023.760.--- 0.023.000.110 I \
16 0.024.760.--- 0.024.000.110 o o .
20 0.025.760.--- 0.025.000.110 - =
25 0.026.760.--- 0.026.000.110 VL -
32 0.027.760.--- 0.027.000.110 I ais ‘
| L S —
Reemplazar los guiones de los cédigos N1 N2 4P Pasnte F
por el valor de la carrera expresado T o E1 4D
en mm. Ej.: un cilindro 0.023.760.- - - ‘ Mj;,
con carrera 50mm, debe solicitarse T
0.023.760.050. g/ @
‘ :&erg—eéfgL
- x QI:, z o|lw| <
t N IS
| | | |
. N L
v
4-H ! ‘
S w
K1 '
L1+CARRERA
L+CARRERA L2
(?n% A B | Bl |B2| C | C1 D DD E |E1| F | G| H/| K/[K | L |L1 M MM N
12 58 | 26 | 13 | 13 | 40 | 18 | M4 | M4X9 | 48 | 14 | 22 |415| M5 | 56 | 8 | 39 | 29 | M4X7 |M5X10| 23
16 64 | 30 | 15 | 15 | 42 | 22 | M5 | M5X11 | 52 | 16 | 25 | 46 | M5 | 62 | 10 | 43 | 31 | M5X8 | M5X10| 24
20 8 | 36 | 17 | 19 | 52 | 26 | M5 | M5X13 | 60 | 18 | 30 | 55 |G1/8| 72 | 10 | 47 | 35 | M5X7 | M6X12| 28
25 96 | 42 | 21 | 21 | 62 | 32 | M6 | M6X15 | 70 | 26 | 38 | 65 |G1/8| 86 | 10 |47.5|35.5| M6X9 | M6X12| 34
32 16 | 51 | 26 | 25 | 80 | 38 | M8 | M8X18 | 96 | 30 | 48 | 80 |G1/8| 112 | 12 |47.5|33.5| M8X11 | M8X16 | 42
@ Cil L2 Carrera (mm)
N1 | N2 | P P1 Q | Q1] s T | T | T2V | W]|X Y
(mm) 10|20 | 25| 30a50 |75a 100|125 a 200
12 5 | 20 |@43| @8x45 | 8 6 2 |5 |12 |12 | 11 | 15 |85 |195|0 |0 | - 0 18 -
16 5 | 22 |@43| @8x45 | 10 | 8 2 |54 | 11|13 | 11 | 17 | 10 | 23 |0 |0 - 0 21 -
20 19 | 16 |@5.3|@95x55| 12 | 10 | 2 | 64 | 11 | 14 | 12 | 23 | 115|245 0 - 0 14 31
25 22 | 125 |@53|@95x55| 16 | 12 | 2 | 76 | 12 [135| 11 |235(135| 24 | - | 0 | - 0 14 31
32 22 | 145 |@66| @11x6.5 | 20 | 16 | 2 | 100 | 12 |165|11.5| 25 | 16 | 31 | - | - |20| 20 20 42

1.2.3.1




MICRO CILINDROS COMPACTOS
DE SIMPLE PISTON Y ANTIGIRO

AUTOMACION

SERIE CASP

Actuador para tope-parada

v W]

!

I

|

‘ W: Carga admisible para
i su capacidad de freno

7

Carga admisible (N)

Y

L(mm)

siguiente:

W=W'x %

Actuador para elevar

Carga excéntrica admisible

para su uso como elevador
(con suministro de presién

Tmﬂ de 5 bar)
\
\
\
14

Actuador para tope-parada

Utilizado para detener una carga de
trabajo en un punto fijo, y retenerla en

Capacidad de freno

3000

2000

w
[N

1000

25

| 20

16
12

~—

\
AR
_&g—

~——
——

10

20

30

Veloc.de carga de trabajo
admisible (m/min)

Carga lateral admisible

1000

o
=]
S

1

0 2 4 6 8 10
Presion de trabajo (bar)

\ Carga lateral admisible (N)

I\
i’

| Para el uso de tope-parada mediante la fijacién de una placa, elija el diametro de cilindro acorde a la férmula

Actuador para elevar

esa posicion. cambiar la posicion de la misma.

Disefio especial que permite elevar la
carga de trabajo mediante un punto fijo sin

@12 | @16 | 920 | @25 | @32
¢ | 40 42 | 42 42 44
Carrera 10...50 mm Carrera 75...200 mm

=
S -
Q2
)
@ 200
5 \ \
IS @25 L @25
= 220 L @20
; 100 \
S 1916 \ 216
° @12 [ @12 —
& _\ — —
8 0 100 200 300 100 200 300

Distancia L (mm)

Atuador para empuje

Permite empujar, transferir y posicionar la
carga de trabajo, cambiando si se desea la
direccion de movimiento.

1.2.3.1.1



MICRO
AUTOMACION

CILINDROS COMPACTOS
DE SIMPLE PISTON Y ANTIGIRO

SERIE CASP

Carga lateral admisible

Valor admisible de carga dinamica en funcién del
diédmetro y carrera del cilindro.

W

l

Torque admisible

Valor admisible de torque dinamico en funcién
del diametro y carrera del cilindro.

o

T

Precision del antigiro

Valores de precision del antigiro.

I
T
|
71769
/

o0 2
S — .

—
|

Carrera (mm)

%] 10 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200
12 31 24 - 19 16 13 37 31 - - - -
16 50 39 - 32 27 24 54 45 - - - -
20 - 51 - 44 39 35 54 46 74 66 59 54
25 - 68 - 59 52 46 72 61 98 88 79 72
32 - - 165 - - 129 | 106 90 138 | 123 11 101
Carrera (mm)
@ 10 | 20 | 25 | 30 | 40 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 175 | 200
12 0.64 | 048 - 0.39 | 0.32 | 0.28 | 0.75 | 0.63 - - - -
16 1.14 | 0.9 - 0.74 | 063 | 0.55 | 1.23 | 1.04 - - - -
20 - 1.14 - 1211 1.07 | 095 | 149 | 1.25 | 203 | 1.81 | 1.63 | 1.48
25 - 2.19 - 188 | 1.65 | 147 | 231|194 | 315 | 28 | 252 | 23
32 - - 6.61 - - 516 | 4.23 | 3.59 | 552 | 4.93 | 445 | 4.06
J Cil
(mm) 0

12 +0.09°

16 +0.08°
20 +0.08°
25 +0.07°
32 +0.07°

Ejemplos de aplicacion. Actuador para multipropésito.

Alineador de cargas en una posicién Movimiento de altas cargas en la

paralela desde diferentes puntos de carrera de retroceso del actuador.

inicio.

Corrector de desalineacion
(reposiciona cargas)

1.2.3.1.2

Actuador para el corte de hojas

en una maquina troqueladora.




MICRO CILINDROS SERIE CN10

AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562

TiPO .t Cilindros neumaticos de simple efecto, doble efecto, con o
sin amortiguacion, con o sin imén incorporado en el piston

NOrmas......ccceveeeeeeeeeeenn.. ISO 15552 - VDMA 24562

Temperatura ambiente.... -20...80 °C (-4...176 °F)
Temperatura del fluido Max. 80 °C (176 °F)

Fluido........ccuvnneee Aire comprimido filtrado con o sin lubricaciéon
Presion de trabajo 0,5...10 bar (7,3...145 psi)
Ejecuciones especiales .. Alta temperatura (consultar), revestimiento e~
anticorrosivo, vastago de acero inox & Sy @ 10
Interruptor magnético ..... Ver pagina 1.3.09y 1.5.7.1 s ”h — N =
Materiales........cccceeeo....... Tapas y pistones inyectados en aluminio, vastago de — a 6.. s
acero SAE 1040 cromado duro, tubo de aluminio perfilado . ‘*»_;'j -

anodizado duro (200 y 250 de aluminio cilindrico con
tensores), sellos de poliuretano (9125 a 250 de NBR),
guia de pistdn de resina acetal (@200 y 250 de NBR),
guia de vastago de chapa con bronce sinterizado y teflon

Los codigos en negrita corresponden a productos de entrega

c | | | n d ros d e d (o) b | e efe CtO inmediiata, salvo venta previa. En este Ultimo caso, los plazos de

entrega alcanzaran 24-48 hs, segun las cantidades solicitadas

=0 =m =1 =& carers ()
(%] Sin iman Sin iman Con iman Con iman Sin amort Doble amort Tolerancias
Sin amortiguacion  Doble amortiguacion ~ Sin amortiguacion  Doble amortiguacion ) ’

32 0.047.03-.--- 0.047.06-.--- 0.047.23-.--- 0.047.26-.--- 25,50 80,100,125,160,200 | <500: +2 -0
40 0.048.03-.--- 0.048.06-.--- 0.048.23-.--- 0.048.26-.--- 25,50,80 100,125,160, 200 <500: +2 -0
50 0.049.03-.--- 0.049.06-.--- 0.049.23-.--- 0.049.26-.--- 50,80 100,125,160, 200 <500: +2 -0
63 0.050.03-.--- 0.050.06-.--- 0.050.23-.--- 0.050.26-.--- 50,80 100,125,160, 200 <500: +2 -0
80 0.051.03-.--- 0.051.06-.--- 0.051.23-.--- 0.051.26-.--- 50,80 100,125,160, 200 <500: +2 -0
100 0.052.03-.--- 0.052.06-.--- 0.052.23-.--- 0.052.26-.--- 100,125,160, 200 <500: +2 -0
125 0.033.03-.--- 0.033.06-.--- 0.033.23-.--- 0.033.26-.--- 100, 200 <500: +4 -0
160 0.034.03-.--- 0.034.06-.--- 0.034.23-.--- 0.034.26-.--- 100, 200 <500: +4 -0
200 0.035.06-.--- 0.035.26-.---
250 0.036.06-.--- 0.036.26-.---

320 0.097.06-.--- 0.097.26-.---

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera expresado en mm,  Secciones de tubo utilizados
con ceros a la izquierda si fuera menor de cuatro digitos. Ej.: un cilindro 0.047.03 -.- - - con

carrera 50 mm, debe solicitarse 0.047.030.050.

Las carreras standard de la tabla corresponden a la serie preferencial de norma ISO 4393 y

se encuentran en stock en las ejecuciones alli mencionadas.

No obstante también pueden proveerse cilindros con otras carreras a pedido, hasta un

maximo de 2000 mm.

@32...9100 @125...0160 @200...9250
£ BG OEE SW1
§ T ——
”)
sSw S
88| 1 ,@,7 fffffffffffff @ 8
B2 L2 G ‘ ‘ G VD
AM WH L8 + Stroke/Carrera/Curso E
@ Cil AM
(mm) | |(+0-2) 2B BG B, OEE E G K OKK L, L, ORT SW | sw, | TG VD WH
32 22 30 175 ] 5 G1/8” | 48 29 12 M 10x 1,25 18 94 M6 x 1 10 16 32,5 4 26 (¥1,4)
40 24 35 175 | 6 G1/4 55 | 325 | 16 M12x1,25 20 105 M6 x 1 13 18 38 4 30 (x1,4)
50 32 40 175 | 8 G1/14” 65 33 20 M16x1,5 25 106 M8 x 1,25 16 24 | 46,5 4 37 (1,4)
63 32 45 175 | 8 G 3/8” 78 |40,5| 20 M16x1,5 25 121 M8 x 1,25 16 24 56,5 4 37 (¥1,8)
80 40 45 185 | 10 | G 3/8” 96 42 25 M20x1,5 32 128 M10x 1,5 21 30 72 4 46 (£1,8)
100 40 55 185 | 10 | G1/2” | 116 45 25 M20x1,5 37 138 M10x 1,5 21 30 89 4 51 (x1,8)
125 54 60 | 275 | 12 | G1/2” | 140 55 32 M27x2 45 160 M12 x 1,75 27 Xl 110 6 65 (£2,2)
160 72 65 34 18 | G3/4” | 180 58 40 M 36 x 2 60 180 M16 x 2 36 50 140 6 80 (+2,2)
200 72 75 23 18 | G3/4” | 220 61 40 M 36 x 2 70 180 M16 x 2 36 55 175 7 95 (¥2,2)
250 84 90 27 21 G 280 67 50 M42x2 80 200 M20 x 2,5 46 65 220 10 | 105 (+2,2)
320 96 110 28 20 G 1 350 65 63 M48 x 2 90 220 M24 55 72 270 10 | 120 (¥2,2)

1.3.0.1



AUTOMACION

CILINDROS

ISO 15552 - VDMA 24562

SERIE CN10

Cilindros de simple efecto
Sin iman incorporado en el piston

W] =W

@ WH

Resorte delantero Resorte trasero
32 0.047.010.0-- 0.047.020.0-- 26 (+1,4)
40 0.048.010.0-- 0.048.020.0-- 30 (+1,4) 105
50 0.049.010.0-- 0.049.020.0-- 37 (£1,4) 106
63 0.050.010.0-- 0.050.020.0-- 37 (£1,8) 121

Con iman incorporado en el pistén

(%]

32
40
50
63

W) —S

Resorte delantero
0.047.210.0--
0.048.210.0--
0.049.210.0--
0.050.210.0--

Resorte trasero
0.047.220.0--
0.048.220.0--
0.049.220.0--
0.050.220.0--

Carreras standard: 25 y 50 mm.

Carreras intermedias hasta 50 mm a pedido.

Cilindros de simple efecto con doble vastago

, —IW  — w | s E |
izt [IE S o F——m

32 0.047.110.0- 0.047.310.0—- 26 (x1,4) | 94 © L

40 0.048.110.0- 0.048.310.0- 30 (x1,4) | 105

50 0.049.110.0-- 0.049.310.0-- 37 (x1,4) | 106

63 0.050.110.0-- 0.050.310.0-- 37 (+1,8) | 121 | WH ‘ S + Stroke/Carrera/Curso ‘ WH + Stroke |

Carrera
Carreras standard: 25 y 50 mm. Curso
Carreras intermedias hasta 50 mm a pedido.
Cilindros de doble efecto con doble vastago
Sin iman incorporado en el pistén
——
g — Of/—T
Sin amortiguacién  Doble amortiguacién

32 0.047.13-.—- 0.047.16-.---

40 0.048.13-.--- 0.048.16-.---

50 0.049.13-.-—- 0.049.16-.—

63 0.050.13-.--- 0.050.16-.—-

80 0.051.13-.-—- 0.051.16-.---

100 0.052.13-.--- 0.052.16-.--- D

125 0.033.13-.— 0.033.16-.--- - = 2 Z@B

160 0.034.13— 0.034.16-— @*

200 - 0.035.16-.---

250 - 0.036.16-.---

320 - 0.097.16-.--- WH ‘ L8 + Stroke/Carrera/Curso WH + Stroke

Con iman incorporado en el pistén

S
94

S + Stroke/Carrera/Curso

* Simple efecto, resorte trasero

WH= WH + carrera

(0] ! ;m WH L8
Sin amortiguacion ~ Doble amortiguacion

32 0.047.33-.--- 0.047.36-.--- 26 (+1,4) 94
40 0.048.33-.--- 0.048.36-.--- 30 (+1,4) 105
50 0.049.33-.--- 0.049.36-.--- 37 (£1,4) 106
63 0.050.33-.--- 0.050.36-.-—- 37 (£1,8) 121
80 0.051.33-.--- 0.051.36-.--- 46 (+1,8) 128
100 0.052.33-.--- 0.052.36-.--- 51 (£1,8) 138
125 0.033.33-.--- 0.033.36-.--- 65 (£2,2) 160
160 0.034.33-.--- 0.034.36-.--- 80 (+2,2) 180
200 - 0.035.36-.--- 95 (+2,2) 180
250 - 0.036.36-.--- 105 (¥2,2) | 200
320 - 0.097.36-.--- 120 (¥2,2) | 220

1.3.0.2

Carrera
Curso



MICRO
AUTOMACION

CILINDROS

ISO 15552 - VDMA 24562

SERIE CN10

Cilindros de doble efecto con doble pistéon

Sin iman incorporado en el pistén

II | II I L | L II q II I ! | !
Sin amortiguacion ~ Doble amortiguacion
32 0.047.07-.--- 0.047.10-.-—- p
40 0.048.07-.- 0.048.10-.-- 4@: @ 7777777777777 @ 7777777777777 NP
50 0.049.07-.--- 0.049.10-.-—- @ y @) ©
63 0.050.07-.~- 0.050.10-.~- @J e ¥
80 0.051.07-.--- 0.051.10-.-—-
100 0.052.07-.-—- 0.052.10-.--- WH ‘ 218 + 2 Stroke/Carrera/Curso
125 0.033.07-.--- 0.033.10-.--- I } |
160 0.034.07-.-- 0.034.10-.---
200 - 0.035.10-.---
250 - 0.036.10-.---
Con iman incorporado en el piston
e E=IE=—i| N
Sin amortiguacion  Doble amortiguacion
32 0.047.27-.--- 0.047.30-.-—- 26 (+1,4) 94
40 0.048.27-.--- 0.048.30-.--- 30 (x1,4) 105
50 0.049.27-.--- 0.049.30-.--- 37 (x1,4) 106
63 0.050.27-.--- 0.050.30-.--- 37 (£1,8) 121
80 0.051.27-.--- 0.051.30-.--- 46 (£1,8) 128
100 0.052.27-.--- 0.052.30-.--- 51 (¢1,8) 138
125 0.033.27-.--- 0.033.30-.--- 65 (£2,2) 160
160 0.034.27-.--- 0.034.30-.--- 80 (+2,2) 180
200 - 0.035.30-.--- 95 (£2,2) 180
250 - 0.036.30-.--- 105 (¢2,2) | 200

Cilindros acoplados de accién independiente

Para cilindros de diametro 32 a 100 mm,

al ordenar considerar que los cédigos de t}tj
la tabla describen sélo al accesorio de @ @ @»
unién entre los cilindros. N ’W@f* ’’’’’’’’’’’’’ @ B 7@’ [ B
Para obtener el conjunto completo es 7}@
preciso solicitar ademas a los cilindros [F 4]
por sus respectivos codigos,
seleccionandolos de este cata'logo. WH L8 + Stroke/Carrera/Curso w L8 + Stroke/Carrera/Curso WH
J Cil .
(mm) MiCRO L8 WH w
32 0.047.000.039 94 26 (£1,4) 27
40 0.048.000.039 105 30 (¢1,4) 27
50 0.049.000.039 106 37 (+1,4) 32
63 0.050.000.039 121 37 (£1,8) 28
80 0.051.000.039 128 46 (+1,8) 38
100 0.052.000.039 138 51 (£1,8) 38
Para cilindros de diametro 125 y 1- - 777777777%@ @‘%f*f*f*f*f @ -
160 mm, al ordenar considerar que - “—1 -
los cédigos de la tabla describen al E,ﬂ
Cf’”f unto Co,m pleto d? C’hndr,os’ no WH ‘ L8 + Stroke/Carrera/Curso ‘ L8 + Stroke/Carrera/Curso ‘ WH
siendo preciso especificar mas nada. | | } } |
o == =il == i — wH | s
Sin amortiguacion Doble amortiguacion Sin amortiguacion Doble amortiguacion
125 0.033.03-.---/ 0.033.03-.--- 0.033.06-.--- / 0.033.06-.--- 0.033.23-.---/0.033.23-.--- 0.033.26-.---/ 0.033.26-.--- 65 (£2,2) | 160
160 0.034.03-.--- / 0.034.03-.--- 0.034.06-.--- / 0.034.06-.--- 0.034.23-.---/ 0.034.23-.--- 0.034.26-.---/ 0.034.26-.--- 80 (+2,2) | 180

1.3.0.3




MICRO CILINDROS
AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562

SERIE CN10
ACCESORIOS

Accesorios de montaje

Archivos cad disponibles en nuestro
sitio web: www.microautomacion.com

1.3.0.31
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MICRO
AUTOMACION

CILINDROS
ISO 15552 - VDMA 24562

SERIE CN10

ACCESORIOS

Montaje con pies (par)

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas

(’?n‘;'; MiCRO @AB|AH|AO |AT|AU| E | L7 | SA | TR | XA
32 0.027.000.001 | | 7 32 11| 4 |24 45|30 | 142 | 32 [144| = Jg ******** *g’ . 71
40  0.028.000.001 9 [36]8|4|28]52|30[161] 36 |163| on | 1z
50  0.029.000.001 9 |45[15| 5 32|65 |36 170 | 45 | 175 1 “1
63  0.030.000.001 9 [50[ 1815 [32[ 75351185 ] 50 [190] ,, | AU‘ i A
80  0.031.000.001 12 |63 |14 6 [41] 95 |47 210 63 | 215 ‘ | A+ Stroke/CarreralC ‘\ = \‘
100  0.032.000.001 14 [71]16] 6 |41 115]53 [ 220 75 | 230 foxe/Larrerar-urso ‘ |
125 0.033.000.001 14 |90 25| 8 [45|140| 70 | 250 | 90 | 270 XA + Stroke/Carrera/Curso
160  0.034.000.001 18 | 115 15 | 10| 60 | 180 | 100| 300 | 115 | 320
200  0.015.000.001 22 135 25| 9 | 70| 220 | 110 320 | 135 | 345
250  0.016.000.001 26 |165| 30 [ 12 | 75| 280 | 16| 350 | 165 | 380
320 0.097.000.001 35 |200] 40 | 23 | 85| 350 | 162] 390 | 200 | 425
Montaje con pies externos (par)
AT1
@i i AB |AH|AO | AT |AT1| AU | E | SA | TR | XA
(mm) MiCRO - ﬁj‘—}
Go———— of
32 0.027.000.040 7 321772448142 32 | 144 ~
40  0.028.000.040 | | 10 [36 (15| 7 | 7 | 28 | 55 | 161 | 36 | 163 - B
50  0.029.000.040 | | 10 [45|15| 9 | 9| 3265|170 | 45 | 175 il I
63  0.030.000.040 | | 10 |50/ 15| 9 | 9|32 |78 |185| 50 | 190 | A0 ||| AU | R
80  0.031.000.040 | | 12 [63]20 [11[11] 41 |96 | 210 63 | 215 SA + Stroke/Carrera/Curso
100 0.032.000.040 | [145] 71|25 |11 11| 41 |116]220 | 75 | 230 TP ————
No normalizado
Montaje con pies internos (par)
@ Cil .
mm) MIiCRO AB1|AH|AO | AT |AT1| AU | E | SA1| TR | XAt
32 0.027.000.002 | [ M6 [32[ 117 |7 |24 48] 60 | 32 [103
40  0.028.000.002 | | M8 [36|15| 7 | 7 | 28 |55 | 63 | 36 | 114
50  0.029.000.002 | | M8 [45|15| 9 | 9| 32 | 65| 60 | 45 | 120 o o1
63  0.030.000.002 | | M8 [50|15| 9 | 9|32 |78 75 | 50 | 135 | £
80  0.031.000.002 | |M10]63|20 |11 |11| 41 |96 | 68 | 63 | 144 SA1 + Stroke/Carrera/Curso R
100 0.032.000.002 | [M12] 7125 11| 11] 41 [116] 78 | 75 | 154 XAT + Stroke/Carrera/Curso AU E

No normalizado

Montaje con placa delantera (o trasera)

@ Cil .

(mm) MiCRO E |@FB|MF| R | TF | UF | W | ZF
32  0.027.000.003 50 | 7 11032 ] 64 | 82 | 16 | 130
40  0.028.000.003 57 | 9 | 1036 | 72 | 93 | 20 | 145
50  0.029.000.003 68 | 9 [ 12|45 ] 90 | 110 | 25 [ 155
63  0.030.000.003 81 | 9 | 1250 | 100 | 120 | 25 | 170
80  0.031.000.003 101 [ 12 [ 16 | 63 | 126 | 150 | 30 | 190
100 0.032.000.003 121 [ 14 [ 16 | 75 | 150 | 180 | 35 | 205
125  0.033.000.003 140 | 16 | 20 | 90 | 180 | 205 | 45 | 245
160  0.034.000.003 180 | 18 | 20 | 115 | 230 | 260 | 60 | 280
200 0.015.000.003 220 | 22 | 25 [ 135 | 270 | 315 | 70 | 300
250 0.016.000.003 280 | 26 | 25 [ 165 | 330 | 380 | 80 | 330
320  0.097.000.003 349 | 33 | 30 [ 200 | 400 | 470 | 90 | 370

g 77777

;_*_.

MF

ZF + Stroke/Carrera/Curso

1.3.04



MICRO CILINDROS
AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562

SERIE CN10
ACCESORIOS

Montaje basculante trasero hembra

(Qr’ng]'; MiCRO CB |@CD| E | FL| L | MR | UB | XD
32 0.027.000.004 26 | 10 | 48 | 22 | 12 | 11 44 | 142
40  0.028.000.004 28 | 12 | 55 | 25 | 15 | 13 51 160
50  0.029.000.004 32 | 12 | 65 | 27 | 15 | 13 | 59 | 170
63  0.030.000.004 40 | 16 | 78 | 32 | 20 | 17 69 | 190
80  0.031.000.004 50 | 16 | 96 | 36 | 20 | 17 89 | 210
100  0.032.000.004 60 | 20 | 116 | 41 | 25 | 21 | 108 | 230
125 0.033.000.004 70 | 25 | 140 | 50 | 30 | 26 | 128 | 275
160  0.034.000.004 90 | 30 | 178 | 55 | 35 | 33 | 170 | 315
200 0.015.000.004 90 | 30 | 220 | 60 | 35 | 31 | 170 | 335
250 0.016.000.004 110 | 40 | 280 | 70 | 44 | 41 | 200 | 375
320 0.097.000.004 120 | 45 | 350 | 80 | 52 | 45 | 220 | 420

Montaje basculante trasero macho

@ Cil .

(mm) MiCRO @D| E |EW | FL| L | MR | XD |
32 0.027.000.005 10 48 26 22 12 1 142 ‘FJ‘FA‘
40  0.028.000.005 12 55 28 | 25 15 13 160 »—]
50  0.029.000.005 12 65 32 27 15 13 170 EW
63  0.030.000.005 16 78 40 32 20 17 190
80  0.031.000.005 16 96 50 | 36 | 20 17 210
100  0.032.000.005 20 116 60 41 25 21 230
125 0.033.000.005 25 140 | 70 50 30 26 275
160  0.034.000.005 30 178 90 55 35 33 315
200 0.015.000.005 30 | 220 | 90 | 60 35 31 335
250 0.016.000.005 40 280 | 110 | 70 44 41 375
320 0.097.000.005 45 | 350 | 120 | 80 52 45 420

Soporte lateral para basculante hembra

(‘?n‘;'; MiCRO CA |GCK|EM| G, |G,| G, | H, | K, | K, | R, | @S,
32 0.027.000.006 32 110 |26 |21]18| 31| 8 | 38 | 50 | 10 | 6,6
40  0.028.000.006 36 | 12 128 24(22| 35 [10| 41 | 53 | 11 | 6,6
50  0.029.000.006 45 |12 132|33|30| 45 12|50 | 64 | 13 | 9
63  0.030.000.006 50 | 16 /40|37 |35|50 12|52 |66 | 15| 9
80  0.031.000.006 63 | 16 |50 |47 40| 60 |14 | 66 | 85 | 15 | 11
100  0.032.000.006 71120 |60|55/50| 70 [15| 76 | 94 | 19 | 1
125 0.033.000.006 90 | 25 |70 |70({60| 90 | 20 | 94 | 122 |225| 14
160  0.034.000.006 115130 |90 |97 188|126 | 25 | 118 | 153 | 31,5] 14
Perno para basculantes

o) MICRO BEK EL L2

32 0.007.000.007 10 45,5 3,25

40  0.008.000.007 12 52,5 3,25

50  0.009.000.007 12 60,5 3,25

63  0.010.000.007 16 70,6 3,7

80  0.011.000.007 16 90,6 3,7

100  0.012.000.007 20 110,7 4,15

125  0.013.000.007 25 130,7 4,15

160  0.014.000.007 30 170,8 4,6

200 0.015.000.007 30 170 -

250 0.016.000.007 40 200 -

320  0.097.000.007 45 222 9
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Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

XD + Stroke/Carrera/Curso
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XD + Stroke/Carrera/Curso




MICRO CILINDROS SERIE CN10

AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562 ACCESORIOS
Montaje basct“ante intermedio perf“ado Caddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
Js
-
Tubo “A” Tubo “B” X ‘
@ perfilado perfilado .| max.+ ™| TL | UWaTD) JS
M- | carrera o L
32 0.047.000.009 0.087.000.009 || 66 | 80 | 50 12|60 |12 22
40 0.048.000.009 0.088.000.009 || 77 | 88 |63 |16 |70 | 16| 28

50 0.049.000.009 0.089.000.009 || 84 | 96 | 75 |16 |88 | 16| 28
63 0.050.000.009 0.090.000.009 || 96 | 99 | 90 |20 |100]| 20| 36
80 0.051.000.009 0.091.000.009 || 106| 114 |110|20120|20| 36 ! |
100 0.052.000.009 0.092.000.009 || 118 | 122 [132|25|140| 25| 44

Contacte a nuestros asesores técnico-
.- comerciales por diferentes modelos de
montajes intermedios para tubo perfilado.

Montaje basculante intermedio (tubo cilindrico con tensores)

Js

) XV —

@ MiCRO | mae | M TL | UW 0T | S s

carrera L & o I

32 0.027.000.009 66 | 80 | 50 | 12 | 52 | 12 | 22 @[ Jg @ g }
40 0.028.000.009 77 | 88 | 63 | 16 | 64 | 16 | 28 2

50  0.029.000.009 8 | 9 | 75 | 16 | 78 | 16 | 28

63  0.030.000.009 9% | 99 | 90 | 20 | 89 | 20 | 36 xv |

80  0.031.000.009 | | 106 | 114 | 10 | 20 | M2 | 20 | 36
100 0.032.000.009 | | 18 | 122 | 132 | 25 | 130 | 25 | 44
125 0.013.000.024 | | 144 | 146 | 160 | 25 | 158 | 25 | 48
160 0.034.000.009 | [ 168 | 172 | 200 | 32 | 200 | 32 | 0

Este montaje requiere que el cilindro tenga tubo redondo y tensores.
Aconsejamos aclararlo al ordenar o bien solicitar el conjunto armado.

Montaje basculante frontal (o trasero)

@ cil 7 o
(mml) MiCRO D, JS, |@TD | TL | T™M, | UW, | XZ 4':#:5
32 0.027.000.008 18 16 12 12 50 | 486 | 128 %ﬁ’i
40  0.028.000.008 20 20 16 16 63 | 547 | 145 L
50  0.029.000.008 25 24 16 16 75 | 66,8 | 155
63 0.030.000.008 25 24 20 20 90 778 | 170 XZ + Stroke/Carrera/Curso
80  0.031.000.008 32 28 20 20 | 110 98 188
100  0.032.000.008 32 38 25 25 | 132 | 120 | 208
125  0.033.000.008 40 50 25 25 | 160 | 145 | 250
160  0.034.000.008 50 60 32 32 | 200 | 185 | 290

Soporte para basculantes intermedio, delantero y trasero (par)

A
a Cil MiCRO ‘ @TD ‘ au
A B B c | @D E H H, | @D | U | | i

(mm) ! 2 2 ! 2 N f _
WA TR
O P et =

32 0.027.000.014 32 [ 46 18 | 105 | 66 7 30 15 12 11 N i g

40  0.028.000.014 % | 55 | 21 12 9 9 36 18 16 15 ooz I ‘ T

50  0.028.000.014 %6 | 55 | 21 12 9 9 36 18 16 15 LL i

63  0.030.000.014 42 | 65 | 23 13 11 1 40 | 20 | 20 18 | B |B2

80  0.030.000.014 42 65 23 13 11 1 40 | 20 20 18 ‘ ‘

100 0.032.000.014 50 | 75 | 285 | 16 14 13 150 | 25 | 25 | 20

125 0.032.000.014 50 | 75 | 285 | 16 14 13 [ 50 [ 25 | 25 | 20

160  0.034.000.014 60 | 92 | 40 | 225 [ 18 17 | 60 | 30 | 32 | 2
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MICRO CILINDROS SERIE CN10
AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562 ACCESORIOS

Montaje basculante trasero hembra angosto

A,QCN_,
(Qr’ng]'; MiCRO B, | B,|@CN| E | FL | L | R | XD & g ] .
32 0.027.000.032 14 13410 | 48 | 22 13 | 11 ] 142 @ j
40  0.028.000.032 16 140 | 12 | 55 | 25 15 | 13 | 160
50  0.029.000.032 21 | 45| 16 | 65 | 27 17 | 13 | 170 e
63  0.030.000.032 21 |51 16 | 75 | 32 20 | 17 | 190 Li
80 0.031.000.032 25 | 65|20 | 9 36 20 | 17 | 210 XD + Stroke/Carrera/Curso
100  0.032.000.032 25 | 75,120 | 115 41 25 | 21 | 230
125  0.033.000.032 37 |97 | 30 | 140 | 50 30 | 26 | 275
160  0.034.000.032 43 |122| 35 | 183 | 55 | 215 32 | 315

Montaje basculante macho con rétula angosto

@ Cil .
(mm) MiCRO @CN| E, |EN| FL | LH | XD | Z

32  0.027.000.013 10 45 | 14 | 22 12 142 15
40  0.028.000.013 12 5% | 16 | 25 15 | 160 18
50  0.029.000.013 16 65 | 21 27 17 170 20
63  0.030.000.013 16 %2 32 20 190 23
80  0.031.000.013 20 9 | 25 | 36 22 | 210 27
100  0.032.000.013 20 | 115 | 25 | # 25 | 230 30
125 0.033.000.013 30 | 140 | 37 | 50 30 | 275 40
160  0.034.000.013 35 | 178 | 43 | 565 | 35 | 3165 | 44

XD + Stroke/Carrera/Curso

Soporte lateral con rétula para basculante hembra angosto

@ Cil

mm)  MICRO CH|@CN| EN|ER | EU | G

32 0.027.000.031 32| 10 |14 15]10,5/21 18|31 /16|10)38|51| 6,6
40  0.028.000.031 36| 12 |16 18] 12 |24]22|35|16|10| 41|54 | 6,6
50  0.029.000.031 45| 16 |21]20| 15 [33|30|45(23|12/50/65]| 9
63  0.030.000.031 50| 16 |21]23] 15 |37]35|50/23]12)52|67| 9
80  0.031.000.031 63| 20 | 25|27 | 18 |47]40|6032|14|66|86| 11
100  0.032.000.031 71120 |25]30| 18 |55]50|70/33/15/76[96| 11
125 0.033.000.031 90| 30 |37]25] 40 | 70|60 |90 50|20 94 (124| 14
160  0.034.000.031 115 35 143 (28| 44 |97 |88|126|70| 25 |118/156] 14

Perno para basculantes angostos

b4

@ Cil . aﬂ_ﬂ s
mm) MIiCRO QEK | @D4 | L1 | L2 | L3 | L4 |

& T
32 0027.000.033 | | 10 | 3 | 325 | 45 | 4 | 14 * ‘ H *
40  0.028.000.033 12 | 4 38 6 4 16 | L R |
50  0.029.000.033 % | 4 | 48 [ 6 5 20
63 0.030.000.033 6 | 4 | 49 [ 6 5 20
80  0.031.000.033 20 | 4 | 63 | 6 | 6 2%
100 0.032.000.033 20 [ 41 7] 6 [ 6 2%
125  0.033.000.033 3 [ 6 | 94 | 9 7 36
160 0.034.000.033 3% [ 6 | 19 [ 9 7 41
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MICRO CILINDROS SERIE CN10
AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562 ACCESORIOS
Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
Horquilla Horquilla con rétula Roétula Tuerca

para vastago

para vastago

para vastago

para vastago

Sw4 E X
SwW1 ‘ 8 KK
« ‘ ) [
e — {1 )
‘ SW3 ‘ B3 ‘ ‘ ‘ | B s *u B3
ewz'| TR
.
=}
s
==
MiCRO MiCRO MiCRO MiCRO
M10 x 1,25 0.007.000.010 M10 x 1,25 0.007.000.012 M10 x 1,25 0.007.000.023 M10 x 1,25 0.007.000.011
M12 x 1,25 0.008.000.010 M12 x 1,25 0.008.000.012 M12 x 1,25 0.008.000.023 M12 x 1,25 0.008.000.011
M16 x 1,5 0.009.000.010 M16 x 1,5 0.009.000.012 M16 x 1,5 0.009.000.023 M16 x 1,5 0.009.000.011
M20 x 1,5 0.011.000.010 M20 x 1,5 0.011.000.012 M20 x 1,5 0.011.000.023 M20 x 1,5 0.011.000.011
M27 x 2 0.033.000.010 M27 x 2 0.033.000.012 M27 x 2 0.033.000.023 M27 x 2 0.033.000.011
M36 x 2 0.014.000.010 M36 x 2 0.034.000.012 M36 x 2 0.014.000.023 M36 x 2 0.014.000.011
M42 x 2 0.016.000.010 M42 x 2 0.016.000.011
M48 x 2 0.097.000.010 M48 x 2 0.097.000.011
KK A B B, | B, | B, |9CN| CE | CF | CH |@CK| E EF | EN EU ER| G | L LE | SW, |SW, | SW, | SW,
M10x125 | 21| 46 | 20 | 25 | 5 10 40 43 10 10 | 31 12 | 14 | 105 | 28 | 57 | 2 71 | 20| 16 | 30 | 19 12
M12x125 | 24 | 46 | 24 | 30 | 6 12 48 50 12 12 | 32 14 | 16 12 32 |66 | 2 75 | 24| 18 | 30 | 19 12
M16x15 | 33| 63 | 32 |39 | 8 16 64 64 16 16 | 44 19 | 21 15 42 | 85 | 2 | 103 |32 | 24 | M1 30 19
M20x1,5 | 40 | 71 40 | 48 | 10| 20 80 77 20 20 | 53 | 25 | 25 18 50 | 102 2 | 119 |40 | 30 | 41 30 19
M27 x 2 511104 | 55 | 65 | 12| 30 110 | 110 | 30 30 | 76 | 38 | 37 25 70 | 145 | 4 | 170 | 54 | 41 - - 32
M36 x 2 56 | 122 | 70 | 78 | 18 | 35 144 | 125 | 35 35 | 93 | 44 | 43 - - - 4 | 205 |72| 55 - - 32
M42 x 2 - - 85 - |21 - 168 - 40 40 - 77 - - - - - - 84 | 65 - - -
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MICRO CILINDROS SERIE CN10
AUTOMACION ISO 15552 - VDMA 24562 ACCESORIOS

Soporte para interruptor magnético serie DMR y DSL

Para tubo perfilado Para tubo cilindrico
a serie DMR v DSL %] con tensores
Y serie DMR y DSL
32...100 0.047.000.017 32-40 0.027.000.017
125 0.033.000.017 50-63 0.027.000.017 Adaptador para 0.000.036.669
160 0.034.000.017 80-100 0.029.000.017 sensor serie DSL (*)
128 ggg;gggg:; Tubo cilindrico con tensores (todos los @)
200 0.015.000.017 Tubo perfilado ( @125 y @160)
250 S016:0000:11 (*) Cuando se desee montar el sensor DSL, solicitar ademas
320 0.097.000.017

del Soporte para interruptor, este adaptador especial.
Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

1%,

%
@32...9100 (para DSL @32...2100 (DMR) @125...0160 (DMR y DSL) @32...9250 (DMR y DSL)
montaje directo) Tubo perfilado Tubo cilindrico con tensores

Kits de reparacion

Reparacion para Reparacion para . N
(4] cilindro simple o el sistema de Conjuntg iman

doble efecto (1) amortiguacion (2) para piston
32 0.047.000.101 0.047.000.102 0.047.000.103
40 0.048.000.101 0.048.000.102 0.048.000.103
50 0.049.000.101 0.049.000.102 0.049.000.103
63 0.050.000.101 0.050.000.102 0.050.000.103
80 0.051.000.101 0.051.000.102 0.051.000.103
100 0.052.000.101 0.052.000.102 0.052.000.103
125 0.033.000.101 0.013.000.102 0.013.000.103
160 0.034.000.101 0.034.000.102 0.014.000.103
200 0.035.000.101 - 0.035.000.103
250 0.036.000.101 - 0.036.000.103
320 0.097.000.101 - 0.097.000.103

(1) Sirve para cilindros con o sin amortiguacion.
(2) El kit sirve para “un” sistema de amortiguacion; solicitar dos kits si el cilindro
es de doble amortiguacion.
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MICRO CILINDROS SERIE CN10

BLOQUEO DE VASTAGO
] oo T Dispositivos de bloqueo para montaje sobre
cilindros normalizados VDMA 24562
Fuerza de bloqueo.......... Garantizada por un resorte interno, actta
ante la ausencia de la sefal neumatica
Presion de trabajo .......... 4,5...10 bar
Montaje........cocoeeeeennnns Orificios compatibles con los montajes de
la serie E
IMPORTANTE ................ Al solicitar tener en cuenta que el cilindro 3

neumatico debe ser construido especialmen-
te con el vastago prolongado.

El cilindro debe ser solicitado por su respec-
tivo codigo.

Aconsejamos solicitar el conjunto armado

Ej: 0.047.260.---/100/040 + 0.027.000.034

- El bloqueo es preciso y seguro, atin ante variaciones de la presién, ya que la fuerza del
. Fuerza de dispositivo de bloqueo es siempre mayor que la del cilindro.
4 MiCRO blogueo (N) - La precision y repetibilidad de la cota de parada esta ligada exclusivamente al tiempo
de respuesta de la secuencia de la senal.
32 0.027.000.034 600 - Antes de accionar el bloqueo, se aconseja disminuir la velocidad del cilindro para minimizar
40 0.028.000.034 1000 la energia cinética.
50 0.029.000.034 1500 - Durante el bloqueo se recomienda que la presion en las camaras del cilindro esté
63 0.030.000.034 2200 equilibrada.
80 0.031.000.034 3000 - El bloqueo puede ser mantenido en el tiempo pues no depende de la presion. No obstante
100 O. 032'000'03 4 5000 no debiera utilizarse a este dispositivo como un elemento de seguridad.
125 0'033'000'034 7000 - Para conexionado en circuitos neumaticos y frecuencias de utilizacién elevadas
e (> 1 ciclo x min.), consultar a nuestro Departamento Técnico.
NOTA: Los cédigos expresados en el B J2
cuadro, se refieren solamente al bloqueo. L7 K1
| S
\ ! oH1
! <
© /
|
=J 1
o N (T 1 @
- T | S
N AW
M ——— | T
e s B Y R P | x
— =] r il
I T 1 R e ] ri
A
H k2 | F3
L4 ‘ LS‘ L2 ‘L1 X+Stroke/Carrera/curso F -
i ; i F
G1
a Cil
(mm) A|B|F |F|FI|F|F |F|G|G |G| G, G COHGH, I J | J, |[@K| K, | L L L |L|L|N|X
32 22 12632516 40|42 | 25 | 8 | M6 | 48 |50 | 96 |4 |30|275|  M10x1,25 |10 | 227 | 12| M5 | 8 | 28| 12 |10 |32 | M5 | 94
40 24 130 | 38 |21 |46 45| 29 |10 | M6 | 56 | 58 | 103 | 4 |35 |315 | M12x125 |13 | 277 |16 | M5 |10 |33 | 12 | 10 |355| M5 | 105
50 32 |37 |465| 24 | 54 115/ 35 |12 | M8 | 68 | 70 | 127 | 4 |40 | 36 | M16x15 | 16 | 32,7 | 20 | G1/8" | 15 |39 | 16 | 12 | 47 | M6 | 106
63 32 |37 |565|32|55|75|425| 14 | M8 | 82 |85 |1515| 4 45| 44 | M16x15 | 16 | 41 |20 | G1/8" | 15 |40 | 15 | 12 | 49 | M8 | 121
80 40 | 46 | 72 |44 |70 | 10 | 52,5/ 16 |M10| 99 |104 |1815| 4 | 45| 53 | M20x1,5 | 21 | 497 | 25 | G1/8" | 16 | 58 | 16 | 20 | 62 | M8 | 128
100 40 | 51| 89 |60 |70 10| 65 | 16 | M10| 120 |129| 207 | 4 | 55| 58 | M20x1,5 | 21 | 547 | 25 | G1/8" | 16 | 58 | 20,5 |20,5| 67 | M8 | 138
125 54 165|110 | 75 |95 | 11| 75 | 20 |M12 | 140 | 149 227 | 4 |60 |675| M27x2 |27 | 649 |32 |G1/8" |25 |70 | 27 | 32 | 85 |M10| 160
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AUTOMACION

CILINDROS
ISO 15552 - VDMA 24562

SERIE CN10
GUIAS H TIPO JB

Montaje

Dispositivos antigiro para montaje sobre
cilindros normalizados VDMA 24562
Soportan cargas y momentos importantes
Con bujes de material sintético (tipo JB-l) o con
rodamientos lineales a bolas recirculantes y
con guarniciones limpiavastagos (tipo JB-R)
Orificios en las cuatro caras compatibles con los mon-
tajes de la serie; permiten su combinacion obteniendo
guiados en mas de un eje (tipo manipulador cartesiano)

Carrera maxima............ 500 mm i =3 : —
. . s . ., . . 7 R =
Vinculacién al vastago.... Flotante con compensacién axial y radial g Lo
Materiales....................... Aluminio anodizado, guias de acero cromado b
(acero templado en la version JB-R), bujes
de material sintético
IMPORTANTE ................ El cilindro debe ser solicitado por su respectivo codigo
Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera del cilindro a guiar
expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor de tres digitos. Ej.: una guia H
con bujes sintéticos para un cilindro 0.047.030.050 debe solicitarse 0.047.980.050. N T n —
—e
Con bujes de Con rodamientos de ‘ w>f % ﬂ
@ material sintético  bolas recirculantes /Y L |
tipo JB-I tipo JB-R -
32 0.047.980.--- 0.047.990.--- M
40 0.048.980.--- 0.048.990.---
50 0.049.980.--- 0.049.990.---
63 0.050.980.-—- 0.050.990.--- NOTA: Los cédigos expresados en
80 0.051.980.--- 0.051.990.--- el cuadro, se refieren solamente al
100 0.052.980.-- 0.052.990.-- conjunto de guias s
=
R 5 1000 T
T 2y S 900\ I —
1 ‘ ‘ S 80—\ 280100 ||
T i / i 263 —
J 5 7 700
—* i j} ¥ ® $‘$/l 600 @50 1
o1 it et I S s i I el o0 NN 2
‘¢4j7 - J :@7\$ ¢@J—L 400 \\\\\\ /\ ]
1 | ~ \ 300
ou 200 — —
100
J+Stroke/Carrera/Curso I 1
0" 100 200 300 400 500 600
I G | Distancia X(mm)
D E F M «
) : L] l ° Guias H tipo JB-I
; i m———
N T N A Y I o A — z
i SWi . b h S 600 1
e TR =S o
i — 17 b S
} $8 e 2 @’LJ i g N 250
[ B - T s o e 400 @40
- SIF%?ﬁ: R N — E 30 0%
- o P )Y 300 &
250
T ou 2003 L
R 150 ~
100 ~
z Z1+Stroke/Carrera/Curso 50 1
Z+Stroke/Carrera/Curso 0 100 200 300 4(‘)0 ‘ 500
Distancia X(mm)
(*) El usuario puede mecanizar agujeros adicionales en los ejes indicados con fines de fijacién Guias H tipo JB-R
(?n?nl; A B C D E F G H | J|@GK|M|ON | QO |P|Q|R|S|SW/|SW, T | QU Y z Z1
32 97 | 90 74 |12 | 18 | 24 | 125 | 50 | 45155 | 12 | 76 1 66 /65|78 325 61| 15 | 16 | 43 | M6 | 50,5 | 6445 | 94
40 M5 | 110 | 8 |12 | 25 | 28 | 140 | 58 |54 | 170 | 16 | &1 1 66 [65)84 |38 6915 | 18 | 11 | M6 | 585 | 7445 | 105
50 137 1 130 | 104 | 15 | 25 | 34 | 150 | 70 |63 | 188 | 20 | 79 | 15 9 9 |100/465| 85| 19 | 24 | 188 | M8 | 70,5 | 89+10 | 106
63 152 | 145 | 119 | 15 | 25 | 34 | 182 | 85 |80 |220| 20 | 1M1 | 15 9 9 1105/56,5[100| 19 | 24 [153 | M8 | 855 |89+10 | 121
80 189 | 180 | 148 | 20 | 30 | 40 | 215 | 105 |100| 258 | 25 |128| 18 1 111130 72 |130] 27 | 30 | 21 | M10 | 106 |110+10] 128
100 2131200 | 172 | 20 | 30 | 40 | 220 | 130 |120| 263 | 25 |128| 18 11 111150 89 |150| 27 | 30 | 24,5| M10 | 131 |115+10] 138
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MICRO CILINDROS DE IMPACTO SERIE CN10
AUTOMACION
] oo T Cilindros neumaticos de accién por impacto

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido

Fluido.......ooviiie
Presion de trabajo
Circuitos de mando.........
Diametros (mm)..............
Energia
Frecuencia
Carrera

Materiales

-20...80 °C (-4...176 °F)

Max. 80 °C (176 °F)

Aire comprimido filtrado con o sin lubricacion
2...10 bar (29...145 psi)

Manual, semiautomatico o automatico

@50 @ 80 @100
24 Nm 78 Nm 112 Nm
Max. 2 Hz

190 mm es la carrera libre; la maxima energia
es lograda cuando los cilindros recorren los
primeros 80 mm de carrera

Tapas y pistones inyectados en aluminio,
vastago de acero SAE 1040 cementado y
templado, tubo de aluminio perfilado, sellos
de poliuretano

Los valores de energia se ensayaron con una presion de 6 bar y carrera libre hasta el impacto de 80 mm.

@ Cil Kit de
(mm) reparacion @B|BG| G| E|QEE|@I| J |@K|L2|L3| M | N | R | @RT @s | TG |VD
50  0.049.500.000  0.049.000.105 40 [17,5| 33 | 65 |G1/4”| 10 | 18 | 20 | 25 | 25 | 348 | 290 | 10 | M8x1,25 | M5x0,8 |46,5 4
80  0.051.500.000  0.051.000.105 45 |18,5| 42 | 96 |G3/8”| 16 | 27 | 28 | 32 | 28 | 366 | 309 | 15 | M10x1,5| Méx1 |72 | 4
100  0.052.500.000  0.052.000.105 55 |18,5| 45 | 116 |G 1/2"| 20 | 32 | 32 | 37 | 33 | 373 | 317 |17,5| M10x1,5 | M8x1,25| 89 | 4
w
w
T S}
| 410
,77777777777777@77777:@} o
el "°
| b= gt
L1
M | & || wo
Energia necesaria para punzonamiento de agujeros
E=3,14.D.E2.T.K. 103
E: Energia necesaria (Nm)
D: Diametro del agujero (mm)
E: Espesor de la plancha (mm)
T: Resistencia al cizallamiento del material (N/mm?)
K: Constante (para metales 0,5)
Nota: Adoptar un cilindro de impacto con capacidad de por lo menos 50% mayor a la calculada.
M
]
e

Circuito manual

Circuito semiautomatico

1.3.0.12

Circuito automatico



SERIE CN10
] oo T Actuador neumatico de doble efecto de
accion rotativa oscilante. Opcional con
ajuste fino de regulacién de giro
Temperatura ambiente.... -20...80 °C (-4...176 °F) -

Temperatura del fluido

Fluido.....cooeeeiieiieein.

Presion de trabajo
Angulos de rotacién
Tolerancias del giro

Tolerancias de regulac....
Torque (a 6 bar)
Montaje........cccoeeeeennnns

Interruptor magnético
Materiales

Max. 80 °C (176 °F)

Aire comprimido filtrado con o sin lubricacion
2...10 bar (29...145 psi)

90° 180° 360°

+2°/-0°

+0°/-10°

Ver tabla

Tanto las tapas como el cuerpo central poseen orificios
roscados que admiten algunos de los montajes de la serie
Ver pagina 1.5.7.1

Tapas y pistones inyectados en aluminio, pifién y
cremallera de acero SAE 4140 bonificado, tubo de
aluminio perfilado, sellos de poliuretano

BG
ol [
Sy I
Con Con Con ajuste fino a
(4] :D: amortiguacion amortiguacion amortiguacion S
eiman eiman —t
VD
90° 0.047.420.090  0.047.430.090  0.047.430.090/100/060
32 180°  0.047.420.180  0.047.430.180  0.047.430.180/100/060
360° 0.047.420.360 0.047.430.360  0.047.430.360/100/060
90° 0.048.420.090  0.048.430.090  0.048.430.090/100/060
20 180°  0.048.420.180  0.048.430.180  0.048.430.180/100/060
360° 0.048.420.360 0.048.430.360  0.048.430.360/100/060 L1, L1,
90° 0.049.420.090  0.049.430.090  0.049.430.090/100/060
50 180°  0.049.420.180  0.049.430.180  0.049.430.180/100/060
360° 0.049.420.360 0.049.430.360  0.049.430.360/100/060
90° 0.050.420.090  0.050.430.090  0.050.430.090/100/060 o =
63 180°  0.050.420.180  0.050.430.180  0.050.430.180/100/060 +h 4+
360°  0.050.420.360  0.050.430.360  0.050.430.360/100/060 H i
90° 0.051.420.090  0.051.430.090  0.051.430.090/100/060
80 180°  0.051.420.180  0.051.430.180  0.051.430.180/100/060 =il ‘ -
360° 0.051.420.360 0.051.430.360  0.051.430.360/100/060 o [0}
| \
oM
90° 0.052.420.090  0.052.430.090  0.052.430.090/100/060 L
100 180°  0.052.420.180  0.052.430.180  0.052.430.180/100/060 ‘ ol
360° 0.052.420.360 0.052.430.360  0.052.430.360/100/060
90° 0.033.420.090  0.033.430.090  0.033.430.090/100/060 o
125 180°  0.033.420.180  0.033.430.180  0.033.430.180/100/060
360°  0.033.420.360 0.033.430.360  0.033.430.360/100/060
90° 0.034.420.090  0.034.430.090  0.034.430.090/100/060 o
160 180°  0.034.420.180  0.034.430.180  0.034.430.180/100/060 —
360°  0.034.420.360  0.034.430.360  0.034.430.360/100/060 w
* Torque calculado a 6 bar de presion.
@ Cil L
(mm) Torque A B BG | C @D E | OEE F G| H|@I| K L1| @M | N| O |@P |VD
(Nm) 90° | 180° | 360°
32 7.2 50 | 70 |17,5]325| M6 | 25 |G1/8"| 45 |30 |16 |14 | 11 | 237 | 284 | 379 |11 | M5 | 5| 16 | 30 | 4
40 13,6 55 | 80 |17,5| 38 | M6 |27,5|G1/4"| 525 | 35| 18 | 18 | 14 | 269 | 325 | 438 | 12 | M6 | 6 |20,2| 35 | 4
50 24,7 65 | 95 |17,5]465| M8 |32,5|G1/4"| 62,5 | 40 | 18 | 22 | 17 | 290 | 355 | 487 | 14 | M6 | 6 |24,2| 40 | 4
63 44,9 75 | 110 |17,5/56,5| M8 |37,5|/G3/8"| 725 | 40 | 20 | 25 | 19 | 324 | 400 | 550 | 10 | M8 | 8 |27,5| 45 | 4
80 108,6 100 | 150 | 18,5 72 | M10 | 50 | G3/8"| 100 | 50 | 22 | 30 | 24 | 400 | 513 | 739 | 10 | M8 | 8 |325| 45 | 4
100 183,8 115 | 170 | 18,5| 89 | M10 | 57,5 |G1/2"|112,5| 50 | 25 | 35 | 27 | 435 | 558 | 803 | 22 | M10 | 10|37,9| 55 | 4
125 353,4 140 | 205 | 27,5] 110 | M12 | 70 |G1/2”| 135 | 65 | 30 | 45 | 36 | 518 | 669 | 971 | 29 | M12 | 14 1483 30 | 6
160 723,8 180 | 260 | 34 | 140 | M16 | 90 | G3/4”| 170 | 80 | 40 | 60 | 46 | 631 | 819 | 1196 | 29 | M16 | 18 63,7 | 65 | 6

1.3.0.13




SERIE C16
] oo T, Cilindros neumaticos compactos de simple
efecto, doble efecto, doble vastago
Diametros.........cccccoeeene. Simple efecto: 12 a 63 mm
Doble efecto: 20 a 100 mm
Temperatura ambiente.... -20...80 °C (-4...176 °F)
Temperatura fluido.......... Max. 80 °C (176 °F)
Fluido.......cveiis Aire comprimido filtrado y lubricado -,
Presion de trabajo .......... 0,5...10 bar (7,3...145 psi) A B
Materiales...........ccceeueenee. Tapas, tubo y pistén de aluminio, vastago de acero & N L
inoxidable AISI 304 (@ 12 y 20 mm), vastago de acero " {"5 & i .
cromado (& 32 a 100 mm), sellos de NBR A . ".
L]
Cilindros de simple efecto
o L] heam i et meamen e
12 0.003.120.005 0.003.120.010 0.003.120.015 - -
20 0.005.120.005 0.005.120.010 0.005.120.015 - -
32 0.007.120.005 0.007.120.010 - 0.007.120.020 0.007.120.025
50 0.009.120.005 0.009.120.010 - 0.009.120.020 0.009.120.025
63 0.010.120.005 0.010.120.010 - 0.010.120.020 0.010.120.025

20
32
50
63

:

Doble vastago
carrera 5mm

0.005.190.005
0.007.190.005
0.009.190.005
0.010.190.005

Doble vastago
carrera 10mm

0.005.190.010
0.007.190.010
0.009.190.010
0.010.190.010

Doble vastago
carrera 20mm

0.009.190.020
0.010.190.020

Doble vastago
carrera 25mm

0.010.190.025

Cilindros de doble efecto

20
32
50
63
80
100

=0

Simple vastago
carrera 5mm

0.005.150.005
0.007.150.005
0.009.150.005
0.010.150.005
0.011.150.005
0.012.150.005

Simple vastago
carrera 10mm

0.005.150.010
0.007.150.010
0.009.150.010
0.010.150.010
0.011.150.010
0.012.150.010

Simple vastago
carrera 20mm

0.005.150.020
0.007.150.020
0.009.150.020
0.010.150.020
0.011.150.020
0.012.150.020

Simple vastago
carrera 30mm

0.009.150.030
0.010.150.030
0.011.150.030
0.012.150.030

Simple vastago
carrera 40mm

0.010.150.040
0.011.150.040
0.012.150.040

Simple vastago
carrera max.

0.007.150.025
0.009.150.035
0.010.150.045

0.012.150.050

20
32
50
63
80
100

Doble vastago
carrera 5mm

0.005.320.005
0.007.320.005
0.009.320.005
0.010.320.005
0.011.320.005
0.012.320.005

Doble vastago
carrera 10mm

0.005.320.010
0.007.320.010
0.009.320.010
0.010.320.010
0.011.320.010
0.012.320.010

Doble vastago
carrera 20mm

0.009.320.020
0.010.320.020
0.011.320.020
0.012.320.020

Doble vastago
carrera 25mm

0.011.320.025

Doble vastago
carrera 30mm

0.010.320.030

0.012.320.030

Doble vastago
carrera 35

0.012.320.035

1.4.1.1




MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE C16
AUTOMACION

2G 2R 23]

S

+ Stroke
Carrera
Curso

C L+Stroke C O+ C+ E
Carrera Stroke Stroke
Curso Carrera  Carrera
Curso Curso
g12 @ 20...100 @ 20...100 doble vastago
g Cil %] Kits de reparacion
(mm) DA 2B C E aG H a1 aJ L O IR
12 0.003.000.108
20 8 | M5x08x10 | 5 | 34 | 40 | 7 | M4x07 | 32 | 19 | 29 | M5x08 gg g'ggi'ggg:gg
32 12 M8x1,25x13 7 50 60 10 M5x0,8 47 29 42 G1/8 50 0.009.000.108
50 20 M12x1,75x 20 9 70 80 17 M6 x1 66 29 41 G 1/8” 63 0.010.000.108
63 20 M12x1,75x20 9 88 | 100 17 | M8x125 | 84 29 41 G 1/8” 80 0.011.000.108
80 28 M20x2,5x28 12 104 | 120 24 | M8x1,25 | 102 39 53 G 1/4” 100 0.012.000.108
100 28 M20x2,5x28 12 128 | 148 24 M10x1,5 | 126 39 53 G 1/4”
Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas
Montaje con pies (par)
i . @AB
2 Cil MiCRO JAB AT A AU E L B AH T+t
(mm)
T
20 0.005.000.041 4,5 0,9 14 9,5 35 12 12 17 < q} $
32 0.007.000.041 55 1,25 18 12 48 16 20 25 1 } —1
50 0.009.000.041 6,5 3,17 22 15,5 | 60 20 30 35 AU ?
63 0.010.000.041 85 | 317 | 28 19 76 24 38 44 ‘ B !
80 0.011.000.041 10,5 | 3,17 34 22 90 26 48 52 £ A
100 0.012.000.041 12,5 | 476 40 27 110 32 60 64 -~
Horquilla para vastago
a Cil . m z
(mm) MiCRO @B CK| M | M, | M, | BN |©@N, 2 z
20 0.005.000.026 M5x08 | 58 | 22 | 14 | 8 | 11 | 6 & @I il
32 0.007.000.026 M8 x 1,25 7,7 29 19 11 14 8 ? ‘ ‘ ?
50 0.009.000.026 M12x175 | 115 ] 41 | 25 | 13 | 22 | 12 !Mz | . K
63 0.009.000.026 M12x 1,75 1,5 | 41 25 13 22 12 M1
80 0.011.000.026 M20x 2,5 19,2 | 66 41 21 35 20 M
100 0.011.000.026 M20x 2,5 19,2 | 66 41 21 35 20

Montaje basculante trasero

fr’ng]'; MiCRO ck,| PP | alaq|aq]|aq Q,
20 0.005.000.027 5,8 34 3 19 13 4 6 M3x0,5
32 0.007.000.027 77150 | 5 | 26| 18| 6 | 8 | M4x07
50 0.009.000.027 15| 70 | 7 | 34 | 22 | 7 | 12 | M5x08
63 0.010.000.027 11,5| 88 7 34 22 7 12 M6x1
80 0.011.000.027 19,2104 | 10 | 53 | 33 | 10 | 20 | M6x1
100 0.012.000.027 19,2 128 | 10 | 53 | 33 | 10 | 20 | M8x1,25
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SERIE CC10

TiPO .t Cilindros compactos perfilados de doble
efecto con iman

Temperatura ................... -5...60 °C (23...140 °F)

Fluido.....oooviiiiiiice Aire comprimido filtrado y lubricado

Presion de trabajo .......... 1...10 bar (14,5...145 psi)

Ejecuciones..................... hasta @100 %

Carreras standard (mm). @12 a @16= hasta 30 mm (consultar) il o
@20 a J25= 5-10-15-20-25-30-40-50- rg\ . ,
@32 a @100= idem anterior, agrega 80-100 ‘\‘ — .

Interruptor magnético
Materiales

Ver pagina 1.5.7.2 (modelo RT-RTP)

Tubo de aluminio perfilado anodizado duro,
vastago de acero inoxidable (912 a 25),
vastago de acero cromado duro (J32 a 100),
tapas de aluminio, pistdn de latdn, sellos
de NBR

Consultar por carreras intermedias.

Cilindros de doble efecto
@12 a @25 H Rosca -Prof C
T
o =] = | AN (ntemo)
Vastago hembra Vastago macho ¢ 5 R 4-g0O (externo)
12 0023150 0.023.640. S #—+tw
16 0.024.150.--- 0.024.640.--- o o
20 0.025.150.--- 0.025.640.--- 2-GP Conexién 0l
25 0.026.150.--- 0.026.640.--- F
32 0.027.150.--- 0.027.640.--- Q
40 0.028.150.--- 0.028.640.---
50 0.029.150.--- 0.029.640.---
63 0.030.150.--- 0.030.640.--- B+Carr. M
80 0.031.150.--- 0.031.640.---
100 0.032.150.--- 0.032.640.--- A+Carr. E
Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por
el valor de la carrera expresado en mm, con ceros a
la izquierda si fuera menor a tres digitos. @32 a @100 H Rosca -Prof C
Ej.: un cilindro 0.023.150.--- con carrera 20 mm debe
solicitarse 0.023.150.020 Q F 8-@N (interno)
. Kit 8-0dO (externo)
Reparacion .
12 0.023.000.108 - ‘
16 0.024.000.108 0] o) D T
20 0.025.000.108 1 QI © - =/
25 0.026.000.108 f L
32 0.027.000.108 w c 1
40 0.028.000.108 z ‘ :g K
50 0.029.000.108 L B+Carr. 3
63 0.030.000.108 S] M
80  0.031.000.108 A+Carr. | © £ J
100 0.032.000.108 %
&
g Cil
(mm) A B @D | E F H |C G gl|J | K| L|M|ON (o} P Q|S|T|U|V W|2Z
12 32 29 6 | 33 8 | M3 | 6| M5x08 | - | - | 5 |35[22 |M4| @65x3.5 | M5 | 94 | 27 | 8 |14,5| 25 |[10,5| 14
16 34 | 305 | 6 | 37 |87 | M4 | 6| M6Xx10 | - | - | 5 35|28 | M4 | @65x3.5 | M5 |10,8| 29 |13,5/15,5] 29 | 12 |15,5
20 37 | 325 | 8 |[468]91 | M5 |8 | M8x125| - | - | 6 [45]| 36 | M6 D97 M5 | 11,1] 35 |13,5[17,5] 36 | 14 |18,5
25 40 | 345 | 10 |52,5| 94 | M6 | 10 [M10x1,25| - | - | 8 5 | 40 | M6 29x7 M5 | 11,9 ] 40 |13,5/ 21 | 40 |17,5|22,5
32 455| 385 |12 | 45 | 84 | M8 |12 |M10x1,25|59,5/4,5| 10 | 7 | 34 | M6 29x7 G1/8" 98 | - 13,5 - | 15 |23,5|28,5
40 46,5 395 |16 | 52 | 9,7 | M8 |13 | M14x1,5|69 |55| 14 | 7 | 40 | M6 @97 G1/8"|13,2| - |13,5| - | 15 |23,5|28,5
50 50,5| 425 |20 | 64 | 89 |[M10|15 | M18x1,5 |87 | 7 | 18 | 8 | 50 | M8 211x8 |G1/4"113,3| - |13,5] - | 21 |28,5/33,5
63 545| 46,5 | 20 | 77 |121|M10| 15| M18x1,5 |105]| 7 | 18 | 8 | 60 |[M10| @14x10,5 |G1/4"|14,5| - |13,5] - | 21 |28,5/33,5
80 66,5| 56,5 | 25 |98,5|13,6 | M16 |21 | M22x1,5 |133| 6 | 22 | 10 | 77 |M12|@17,5x13,5|G3/8"|19,1| - |13,5| - [27,6/35,5/43,5
100 79 | 66,5 | 32 | 117 | 18 | M20 |18 | M26x1,5 [155| 7 | 27 | 12 | 94 |M12|@17,5x13,5|G3/8"|23,9| - |13,5| - | 28 |35,5/43,5

1.4.3.1




SERIE CP10
SIMPLE EFECTO
] oo T Cilindros neumaticos compactos perfilados
de simple efecto con iman incorporado en el
pistéon
Versiones..........ccccceeneen. Resorte delantero o trasero, vastago rosca
hembra o macho
Norma.......... UNITOP RU-P/6

Temperaturas..................
Fluido.......oooviiie
Presion de trabajo ..........
Carreras........coceeeeeeeeennnen.
Interruptor magnético .....
Materiales

-20...80 °C (-4...176 °F)

Aire comprimido filtrado (con o sin lubricacion)
0,6...10 bar (9...145 psi)

Ver tabla (otras carreras consultar)

Ver pagina 1.5.7.1, modelo DSL

Tubo de aluminio perfilado anodizado duro,
vastago de acero inoxidable (J12 a 25),
vastago de acero cromado duro (32 a 100),
tapas de aluminio, sellos de poliuretano

Consutar por version normalizada ISO 21287

o PR =MW A —SWW
Resorte delantero  Resorte trasero  Resorte delantero  Resorte trasero
vastago hembra vastago hembra vastago macho vastago macho
12 0.063.120.--- 0.063.620.--- 0.063.630.--- 0.063.670.---
16 0.064.120.--- 0.064.620.--- 0.064.630.--- 0.064.670.---
20 0.065.120.--- 0.065.620.--- 0.065.630.--- 0.065.670.---
25 0.066.120.--- 0.066.620.--- 0.066.630.--- 0.066.670.---
32 0.067.120.--- 0.067.620.--- 0.067.630.--- 0.067.670.---
40 0.068.120.--- 0.068.620.--- 0.068.630.--- 0.068.670.--- oD
50 0.069.120.--- 0.069.620.--- 0.069.630.--- 0.069.670.--- ‘._,
63 0.070.120.--- 0.070.620.--- 0.070.630.--- 0.070.670.--- 2D et
80 0.071.120.--- 0.071.620.--- 0.071.630.--- 0.071.670.--- oo | o
100 0.072.120.--- 0.072.620.--- 0.072.630.--- 0.072.670.--- @D I ‘ ®
Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la gor | | B = - e
carrera expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor a N = = ] T
tres digitos. R | = z I
Ej.: un cilindro 0.063.120.--- con carrera 10 mm debe solicitarse T -r 203
0.063.120.010 - " Ty
‘ 89 £Eg
. Fuerza del resorte (N) Tolerancias t’:iﬁ‘ : £3 JL’ — Paw; : £3
Carreras de carreras
5 [10[15[20 ] 25 de5a25 I = i ‘ ‘ @D4
12 50 (ot - [ - [ - +15/-0 g2 @b | | ‘ ‘ @be
16 65 | 8 | 93 107|121 +1.5/-0 B
20 66 | 72 | 79 | 85 | 92 +1.5/-0
25 15 | 182 | 215 [ 247 | 28 +1.5/-0
32 18 | 21 | 24 | 27 | 30 +2/-0
40 25 | 28 | 31 | 34 | 374 +2/-0
50 44 | 48,2 | 52,5 | 56,7 | 61 +2/-0
63 - 50 | 58 | 66 | 74 +2,5/-0
80 - |83 ] 93 [103 ] 115 2,510 bl I
100 - | 140 | 160 | 179 | 198 +2,5/-0
@12...25 @ 32...100
(*) Para cilindros con resorte trasero W es igual a W+carrera
((?ncnz:; A B | @D | oD1 |@D2|QD3| @D4 | GD5 | @G H H4 | K L L3 P S a1 W (*)
12 29 | 30 6 M3 6 |33 | M4 | 62 M5 38 | 12,5 | 18 5 [35] 4 8 16 M6x1 4,5 (+1,4)
16 29 | 30 8 M4 6 |33 | M4 | 62 M5 38 | 12,5 | 18 7 [35] 4 10 | 20 M8x1,25 |4,5 (¢1,4)
20 36 | 37,5] 10 M5 6 |42 | M5 | 83 M5 38 | 12,5 | 22 9 [45] 4 12 | 22 M10x1,25 | 4,5 (x1,4)
25 40 | 42 10 M5 6 |42 | M5 | 83 M5 39,5 |12,75| 26 9 [45] 4 12 | 22 M10x1,25 | 5,5 (¢1,4)
32 50 | 53,5 | 12 M6 6 |52 | M6 9 G1/8” | 445 | 14 32 | 10 | 55| 4 14 | 22 M10x1,25 | 6 (x1,6)
40 60 | 63,5 | 12 M6 6 |52 | M6 9 G1/8” | 455 | 14 42 | 10 | 55| 4 14 | 22 M10x1,25 | 6,5 (¢1,6)
50 68 | 72 16 M8 6 | 67| M8 11 G1/8” | 455 | 14 50 | 13 | 65| 4 16 | 24 M12x1,25 | 7,5 (¢1,6)
63 87 | 91 16 M8 8 [85 | M1I0O| 1 G1/8” 50 14 62 | 13 | 85| 4 16 | 24 M12x1,25 | 7,5 (+2)
80 107 | 111 | 20 | M10 8 |85 | M10 | 14 G1/8” 56 16 82 | 17 | 85| 4 20 | 32 M16x1,5 8 (x2)
100 128 | 133 | 25 | M12 8 [85 | M10 | 14 G1/4” | 66,5| 19 | 103 | 22 [ 85| 4 24 | 40 M20x1,5 10 (£2)




MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE CP10
AUTOMACION DOBLE EFECTO
] oo T, Cilindros neumaticos compactos perfilados
de doble efecto con o sin iman incorporado
en el piston
Versiones.......ccccoccueeeennn. Vastago con rosca hembra o macho
Norma.....ccccoeeeiiieeeeee, UNITOP RU-P7
Temperaturas.. ... -20...80°C (-4...176 °F)
Fluido.....veeeeiiieee Aire comprimido filtrado (con o sin lubricacion)
Presion de trabajo .......... 0,2...10 bar (3...145 psi) 4
Y
Carreras........c.cccuu. Ver tabla (otras carreras consultar) A
Interruptor magnético ..... Ver pagina 1.5.7.1, modelo DSL i .3 £ MICR .
Materiales....................... Tubo de aluminio perfilado anodizado duro, " A .
vastago de acero inoxidable (912 a 25), ay 'Y
vastago de acero cromado duro (32 a 100), ——
tapas de aluminio, sellos de poliuretano
II T 1 II T 1 1
, =1 =1 = =
Vastago Vastago Vastago hembra Vastago macho
hembra macho con iman con iman
12 0.063.750.--- 0.063.740.--  0.063.150.--- 0.063.640.---
16 0.064.750.— 0.064.740.—  0.064.150.--- 0.064.640.---
20  0.065.750.-- 0.065.740.--  0.065.150.--- 0.065.640.---
25  0.066.750.-- 0.066.740.—-  0.066.150.--- 0.066.640.---
32  0.067.750.-- 0.067.740.--  0.067.150.--- 0.067.640.---
40  0.068.750.--- 0.068.740.--  0.068.150.--- 0.068.640.--- @D
50  0.069.750.- 0.069.740.—  0.069.150.—  0.069.640.— =
63  0.070.750.-- 0.070.740.--  0.070.150.--- 0.070.640.--- 2D -
80  0.071.750.— 0.071.740.—-  0.071.150.— 0.071.640.—— @D1 \ \ an
100 0.072.750.---  0.072.740.---  0.072.150.--- 0.072.640.--- 4’2"1 o 3K “ Z
) - oot | i };, FE]
Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por 2 T %_ —
el valor de la carrera expresado en mm, con ceros a la = {
izquierda si fuera menor a tres digitos. F ;[ 2Ds
Ej.: un cilindro 0.063.750.--- con carrera 10 mm debe ¢ ¢
solicitarse 0.063.750.010 253 i3
753 Al + 53
{ I I
Carreras standard
@ H 2D+ ‘ ‘
Max. | 5 | 10| 15| 20| 25|30 |40 50|60 |80 | 3] [T eos 20:
12 200 @02 | | ‘ ‘ oo
16 200
20 200 B
25 200
32 300
40 300
50 300
63 300
80 400 | -] <
100 400
@12..25 @ 32...100
?ncn:]'; A | B | @D |@D1|@D2|@D3| @D4 | @D5| @G H H4 I K| L |[L3|P S o1 w
12 29[ 3 [ 6 [ M3 ] 6 [33] M4 | 6,2 M5 38 [ 12518 ] 5 [35] 4 | 8 | 16 M6x1 4,5 (+1,4)
16 29 [ 30 [ 8 | M4 | 6 [33] M4 | 62 M5 38 | 125 |18 | 7 [ 35| 4 [ 10 | 20 | M8x1,25 [4,5(@14)
20 36 [375[ 10 | M5 | 6 |42 ] M5 | 83 M5 38 [ 125 22] 9 [45]| 4 [ 12 | 22 | M10x1,25 [4,5(14)
25 40 | 42 [ 10 | M5 | 6 |42 | M5 | 83 M5 395 |1275[ 26 | 9 [ 45| 4 | 12 [ 22 | M10x1,25 | 5,5 (+1,4)
32 50 53512 | M6 | 6 |52 | M6 | 9 G1/8" | 445 | 14 |32 | 10 | 55| 4 [ 14 | 22 | M10x1,25 | 6 (£1,6)
40 60 [635] 12 | M6 | 6 | 52| M6 | 9 G1/8” | 455 | 14 | 42 | 10 | 55| 4 [ 14 | 22 | M10x1,25 [ 6,5 (x1,6)
50 68 | 72 [ 16 | M8 | 6 [ 67| M8 | 11 | G1/8 | 455 | 14 |50 | 13 [ 65| 4 | 16 | 24 | M12x1,25 | 7,5 (+1,6)
63 87 [ 91 [ 16 [ M8 | 8 [85|M10| 11 | G1/8 50 14 |62 [ 13 [ 85 ] 4 | 16 | 24 | M12x1,25 | 7,5(x2)
80 107 | 111 [ 20 [M10| 8 | 85| M10| 14 | G1/8” 56 16 | 82 [ 17 [ 85] 4 | 20 | 32 | M16x1,5 8 (+2)
100 128133 | 25 [M12 | 8 [ 85| M10| 14 | G1/4” | 66,5 | 19 [103]| 22 [ 85| 4 [ 24 | 40 | M20x1,5 | 102
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SERIE CP10
DOBLE VASTAGO
] oo T Cilindros neumaticos compactos perfilados
de doble vastago con iman incorporado en
el piston
Versiones..........ccccuuneeeen. Simple o doble efecto, vastago rosca hem-
bra o macho, vastago hueco
Temperaturas.. -20...80 °C (-4...176 °F)

Fluido.....oveeiiiiecee
Presion de trabajo

Carreras

Interruptor magnético

Aire comprimido filtrado (con o sin lubricacion)
0,6...10 bar (SE) - 0,2...10 bar (DE)

Ver tablas en paginas 1.4.4.1y 1.4.4.2
Consultar por carreras maximas para vas-
tago hueco

Ver pagina 1.5.7.1, modelo DSL

Materiales....................... Tubo de aluminio perfilado anodizado duro,
vastago de acero inoxidable (J12 a 25),
vastago de acero cromado duro (32 a 100),
tapas de aluminio, sellos de poliuretano
Simple efecto Simple efecto §|mple efecto §|mple efecto Doble efecto Doble efecto poble efecto poble efecto
X 8 véstago hueco vastago hueco . . vastago hueco vastago hueco
vastago hembra vastago macho vastago hembra vastago macho
hembra macho hembra macho
12 0.063.170.--- 0.063.180.--- 0.063.540.---  0.063.550.--- 0.063.190.--- 0.063.660.--- 0.063.440.---  0.063.450.---
16 0.064.170.--- 0.064.180.--- 0.064.540.---  0.064.550.--- 0.064.190.--- 0.064.660.--- 0.064.440.---  0.064.450.---
20 0.065.170.--- 0.065.180.--- 0.065.540.---  0.065.550.--- 0.065.190.--- 0.065.660.--- 0.065.440.---  0.065.450.---
25 0.066.170.--- 0.066.180.--- 0.066.540.---  0.066.550.--- 0.066.190.--- 0.066.660.--- 0.066.440.---  0.066.450.---
32 0.067.170.--- 0.067.180.--- 0.067.540.---  0.067.550.--- 0.067.190.--- 0.067.660.--- 0.067.440.---  0.067.450.---
40 0.068.170.--- 0.068.180.--- 0.068.540.---  0.068.550.--- 0.068.190.--- 0.068.660.--- 0.068.440.---  0.068.450.---
50 0.069.170.--- 0.069.180.--- 0.069.540.---  0.069.550.--- 0.069.190.--- 0.069.660.--- 0.069.440.---  0.069.450.---
63 0.070.170.--- 0.070.180.--- 0.070.540.---  0.070.550.--- 0.070.190.--- 0.070.660.--- 0.070.440.---  0.070.450.---
80 0.071.170.--- 0.071.180.--- 0.071.540.---  0.071.550.--- 0.071.190.--- 0.071.660.--- 0.071.440.---  0.071.450.---
100 0.072.170.--- 0.072.180.--- 0.072.540.---  0.072.550.--- 0.072.190.--- 0.072.660.--- 0.072.440.---  0.072.450.---
Al ordenar, reemplazar los guiones de los codigos por el valor de la carrera expresado en mm,
con ceros a la izquierda si fuera menor a tres digitos. Ej.: un cilindro 0.063.170.--- con carrera
10 mm debe solicitarse 0.063.170.010.
A pedido, pueden proveerse cilindros combinando una rosca hembra y la otra macho en los
extremos de vastago, especificando en los casos de simple efecto cual corresponde a la 2D
posicion de reposo del cilindro. 27
) ]
K ‘ (%]
= - —
8 els 8 2fg
253 253
OMH | T | T
| = = QI\H/IM
A -
i
?!!6 (=0 r r s
|
Fee Fee
[Tap=} [T}
£5° £8° [ owe
a Cil oD | @G H LH | LM | @M1 | @M2 | OMH |GMM | S oT w
(mm)
12 6 M5 | 38 7 - M3 - 23 | 23 | 16 M6x1 4,5 (+1,4)
16 8 M5 | 38 7 - M5 - 32 | 32 | 20 | M8x1,25 4,5 (+1,4)
20 10 | M5 | 38 7 - M5 - 38 | 38 | 22 | M10x1,25 4,5 (+1,4)
25 10 | M5 [395| 7 - M5 - 38 | 38 | 22 | M10x1,25 5,5 (+1,4)
32 12 |G1/8” 445 7 - M5 - 4,25 | 45 | 22 | M10x1,25 6 (£1,6)
40 12 | G1/8"|455| 7 - M5 - 4,25 | 45 | 22 | M10x1,25 6,5 (+1,6)
50 16 | G1/8”|455| 10 - |G18 - 6 6 24 | M12x1,25 7,5 (£1,6)
63 16 | G1/8"| 50 | 10 - | G1/8 - 6 6 24 | M12x1,25 7,5 (+2)
80 20 |G1/8"| 56 | 10 10 |G1/8"|G1/8"| 8 8 32 | M16x1,5 8 (x2)
100 25 | G1/4”166,5| 12 12 |G1/4"|G1/4" | 11,75| 9 40 | M20x1,5 10 (+2)
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SERIE CP10
CON GUIA ANTIGIRO
] oo T, Cilindros neumaticos compactos perfilados
de doble efecto con iman incorporado en el
piston y guia antigiro
Versiones...........c.ccoeenn. Standard o con ambas alimentaciones en
tapa trasera
Temperaturas.. -20...80 °C (-4...176 °F)

Fluido.....cccoveiie
Presion de trabajo ..........
Carreras........cccoeeueeee.
Interruptor magnético .....
Materiales............cc.........

Aire comprimido filtrado (con o sin lubricacién)
0,4...10 bar (6...145 psi)

Ver pagina 1.4.4.2

Ver pagina 1.5.7.1, modelo DSL

Tubo de aluminio perfilado anodizado duro,
vastago de acero inoxidable (812 a 25),
vastago de acero cromado duro (232 a 100),
tapas de aluminio, sellos de poliuretano

)
E=l [E=0 5 i
(%] @ z
Con alim. trasera | E—
12 0.063.320.— 5 = ‘\ Lo 85, oD §§8
16 0.064.320.-- - ‘ ‘ PURNRY T -] tES
20 0.065.320. 5 t* iy | 33 S T
25 0.066.320.--- - z — E 4
32 0.067.320. 0.067.580. AT 3. oo
40 0.068.320.--- 0.068.580.--- * - ,J_j ZDs -
50 0.069.320.--- 0.069.580.- op2 || gp: | | ‘ ‘ gD
63 0.070.320.--- 0.070.580.--- B
80 0.071.320.--- 0.071.580.---
100 0.072.320.--- 0.072.580.---
Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por
el valor de la carrera expresado en mm, con ceros a la 3 ‘¥
izquierda si fuera menor a tres digitos. Ej.: un cilindro S
0.063.320.--- con carrera 10 mm debe solicitarse <
0.063.320.010 5 “
S
@16...25 @ 32...100
(?n(r;") A B @D2 | ¥D3 | ¥D4 | @D5 | @D6 | @D7 | @G H H4 | 14 17 L L3 P | S1 w
12 29 30 6 3,3 M4 6,2 M3 3 M5 38 125 | 18 | 14 | 99 3,5 4 8 6 4514
16 29 30 6 3,3 M4 6,2 M3 3 M5 38 125 | 18 | 14 | 99 3,5 4 10 6 4514
20 36 | 375 6 4,2 M5 8,3 M4 4 M5 38 125 | 22 | 17 12 4,5 4 12 8 |45x14)
25 40 42 6 4,2 M5 8,3 M5 5 M5 395 | 12,75 | 26 | 22 | 156 | 45 4 12 8 |55x14)
32 50 | 53,5 6 52 M6 9 M5 5 G1/8” | 44,5 14 32 | 28 1198 | 55 4 14 | 10 | 6 (1,6)
40 60 | 63,5 6 52 M6 9 M5 5 G1/8” | 45,5 14 42 | 33 | 233 | 55 4 14 | 10 |6,5 (+1,6)
50 68 72 6 6,7 M8 1 M6 6 G1/8” | 45,5 14 50 | 42 | 29,7 | 65 4 16 | 12 |7,5 (+1,6)
63 87 91 8 8,5 M10 1 M6 6 G1/8” 50 14 62 | 50 | 354 | 85 4 16 | 12 | 7,5(@2)
80 107 | 111 8 8,5 M10 14 M8 8 G1/8” 56 16 82 | 65 | 46 8,5 4 20 | 14 8 (+2)
100 128 | 133 8 8,5 M10 14 M10 | 10 | G1/4” | 66,5 19 | 103 | 80 | 56,6 | 85 4 24 | 14 | 10(#2)
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MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE CP10
AUTOMACION TANDEM

] oo T Cilindros neumaticos compactos perfilados
de doble efecto con iman incorporado en el
piston en ejecucion tandem, para aumentar
la fuerza a igual diametro

Versiones..........ccccuuueenenn. Con dos, tres o cuatro etapas, rosca hembra
o macho en el vastago
Temperaturas.................. -20...80 °C (-4...176 °F)
Fluido.....ooveeiiiieeee Aire comprimido filtrado (con o sin lubricacion) & — o
Presion de trabajo .......... 0,5...10 bar (7...145 psi) NG :
Calreras.......coooowveennn.. Max. 150 mm s
Interruptor magnético ..... Ver pagina 1.5.7.1, modelo DSL E‘E '
Materiales Tubo de aluminio perfilado anodizado duro, J

.r\'u
vastago de acero inoxidable (&25), vastago o
de acero cromado duro (J40 a 100), tapas
de aluminio, sellos de poliuretano

e 2 etapas 2 etapas 3 etapas 3 etapas 4 etapas 4 etapas
vastago hembra vastago macho vastago hembra vastago macho vastago hembra vastago macho
25 0.066.350.--- 0.066.390.--- 0.066.460.--- 0.066.470.--- 0.066.480.--- 0.066.490.---
40 0.068.350.--- 0.068.390.--- 0.068.460.--- 0.068.470.--- 0.068.480.--- 0.068.490.---
63 0.070.350.--- 0.070.390.--- 0.070.460.--- 0.070.470.--- 0.070.480.--- 0.070.490.---
100 0.072.350.--- 0.072.390.--- 0.072.460.--- 0.072.470.--- 0.072.480.--- 0.072.490.---

Al ordenar, reemplazar los guiones de los cédigos por el valor de la carrera expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor a tres digitos.
Ej.: un cilindro 0.066.350.--- con carrera 10 mm debe solicitarse 0.066.350.010.

Para 2 etapas = H2 + 2 x (stroke/carrera/curso)
Para 3 etapas = H3 + 3 x (stroke/carrera/curso)
Para 4 etapas = H4 + 4 x (stroke/carrera/curso)

H + N x (STROKE CARRERA CURSO) w X
/]
T ] [ T T
L |
8 - 18— q "
[
- el
— i el S 8 Etgil
P
[/ - w| s
[0}
) O] I
o o]
I
H2 = 2 etapas
H3 = 3 etapas
H4 = 4 etapas
a Cil
@D @D1 @D2 @D3 G K L3 P S a1 w X H H H
(mm) 2 3 4
25 10 M5 6 22 M5 9 4 12 22 M10X1,25 | 11,5 (+1,4) 4 78 110,5 143
40 16 M8 6 35 M5 13 4 16 24 M12X1,25 | 16,5 (¢1,6) 7 90,5 128,5 | 166,5
63 20 M10 8 42 G1/8” 17 4 20 32 M16X1,5 21,5 (+2) 11,5 100,5 143,5 | 186,5
100 25 M12 8 55 G1/4" | 22 4 24 40 M20X1,5 27 (£2) 15 135,5 1935 | 2515
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MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE CP10
AUTOMACION EJECUCIONES ESPECIALES

Cilindros doble efecto con vastago reforzado

L]
L e
\ & ‘QD 2D3
0 ot |
. & et @D
= " D1
NG ‘ ‘ ’
- K ) o ‘
| r LS
< i J‘
Véastago rosca  Vastago rosca Carrera min. F—
[} -
hembra macho (mm)
25 0.066.370.--- 0.066.380.--- 1 g % 2
40 0.068.370.--- 0.068.380.--- 1 rse
63 0.070.370.--- 0.070.380.--- 24 += d
100 0.072.370.--- 0.072.380.--- 4
@ Cil
(mm) @D |@D1|@D2|@D3| @G | K |[L3| P | S a1 w X H
25 10 | M5 | 6 |22 | M5 | 9 | 4 |12|22|M10X1,25| 11,5(@x14) | 4 | 455
40 16 | M8 | 6 | 35| M5 | 13| 4 |16|24|M12X1,25| 16,5(x16) | 7 | 52,5
63 20 |[M10| 8 | 42 |G1/8”| 17| 4 | 20|32 | M16X1,5 21,5@2) |11,5| 57,5
100 25 |M12| 8 | 55 |G1/47| 22| 4 |24|40| M20X1,5 27 (£2) 15 | 77,5

Poseen mejores condiciones de guiado de vastago, admitiendo mayores cargas laterales.
Para caracteristicas generales ver pagina 1.4.4.2.

Cilindros doble efecto de tres posiciones

X2

S o =
o e
O L=

=11

2D
ol b
Vastago rosca Vastago rosca T -t K
Q —_—— D1
hembra macho K ‘“ ” ‘ m‘* ‘ ‘
25 0.066.150.—-- / 0.066.150.--- 0.066.640.--- / 0.066.640.--- -U- x| z] o] | % x]‘fﬂggﬁ
40 0.068.150.—- / 0.068.150.-— 0.068.640.--- / 0.068.640.--- ‘ = il O
63 0.070.150.—-/ 0.070.150.-— 0.070.640.--- / 0.070.640.— ‘ ‘
100 0.072.150.—- / 0.072.150.-— 0.072.640.--- / 0.072.640.—- By
£ 1 0
?ng]'; @D|@D1|@D2|@D3| @G | K |13/ P |S| @T W X | H g3 g]{
29
25 10| M5 | 6 | 22| M5 |9 [4]|12[22|M10X1,25| 11,5(14) | 4 | 78 | |
40 16| M8 | 6 | 35| M5 [13|4 16|24 |M12X1,25| 16,5(16) | 7 | 90,5 [ = ; B
63 20 [M10| 8 | 42 |G1/8"[17|4 [20|32] M16X1,5 | 21,5@2) [11,5/100,5 ol [] ooz os ||
100 25 |M12| 8 | 55 |G1/4’|22| 4 | 24 |40 | M20X1,5 27 (x2) 15 [135,5 B —

Son dos cilindros de igual diametro y diferentes carreras, permitiendo alcanzar 3
posiciones diferentes con el extremo del vastago.
Para caracteristicas generales ver pagina 1.4.4.2.
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CILINDROS COMPACTOS
AUTOMACION

SERIE CP10
EJECUCIONES ESPECIALES

Cilindros con alimentacion trasera

Simple efecto Simple efecto Simple efecto

(6] resorte delantero resorte trasero resorte delantero
vastago hembra vastago hembra vastago macho

25 0.066.590.--- 0.066.600.--- 0.066.680.---
32 0.067.590.--- 0.067.600.--- 0.067.680.---
40 0.068.590.--- 0.068.600.--- 0.068.680.---
50 0.069.590.--- 0.069.600.--- 0.069.680.---
63 0.070.590.--- 0.070.600.--- 0.070.680.---
80 0.071.590.--- 0.071.600.--- 0.071.680.---
100 0.072.590.--- 0.072.600.--- 0.072.680.---

Simple efecto
resorte trasero
vastago macho

0.066.700.---
0.067.700.---
0.068.700.---
0.069.700.---
0.070.700.---
0.071.700.---
0.072.700.---

Doble efecto
vastago hembra

0.066.560.---
0.067.560.---
0.068.560.---
0.069.560.---
0.070.560.---
0.071.560.---
0.072.560.---

Doble efecto
vastago macho

0.066.570.---
0.067.570.---
0.068.570.---
0.069.570.---
0.070.570.---
0.071.570.---
0.072.570.---

Ambas conexiones se encuentran sobre la tapa trasera del cilindro, permitiendo que la zona

delantera del cilindro esté libre de tuberias.
Para caracteristicas generales ver paginas 1.4.4.1y 1.4.4.2.

ras) a
O ©
| \@s,,, ©
a Cil
@D | @D1 |@D2| @G H K| LA | P S a1 w 2D
(mm) Butad
D1 ‘ L
25 10 M5 6 M5 395| 9 1245 |12| 22 | M10x1,25 | 5,5 (+1,4) a u; =
32 12 M6 6 | G1/8" | 44510 | 26,5 |14 | 22 | M10x1,25 | 6 (x1,6) i . [
40 12 M6 6 | G1/8” | 455 |10 | 35 |14 | 22 | M10x1,25 | 6,5 (¢1,6) |- | ©
50 16 M8 6 | G1/8” | 455 |13 | 45 |16 | 24 | M12x1,25 | 7,5 (¢1,6) §
63 16 M8 8 | G1/8” | 50 |13 | 56 |16 | 24 | M12x1,25 | 7,5 (+2) §
80 20 | M10 | 8 | G1/8" | 56 |17 | 73 |20| 32 M16x1,5 8 (+2) +
100 25 | M12 | 8 | G1/4" | 66,5|22 91524 | 40 M20x1,5 10 (2) ;u Ty T ; T
o ‘ *U D2
Kits de reparaciéon
Simple y doble Simple y doble Doble efecto Doble efecto Tandem Tandem Tandem
e fecto (1 efecto sstago reforzado 3 posici 2et 3 et 4et
efecto (1) doble véstago vastago reforzado posiciones etapas etapas etapas
12 0.063.000.108 0.063.000.119
16 0.064.000.108 0.064.000.119
20 0.065.000.108 0.065.000.119
0.066.000.108 + 0.066.000.108 + 0.066.000.108 +
25 0.066.000.108 0.066.000.119 0.066.000.108 2x0.066.000.108 0.066.000.122 2 % 0.066.000.122 3% 0.066.000.122
32 0.067.000.108 0.067.000.119
0.068.000.108 + 0.068.000.121 + 0.068.000.121 + 0.068.000.121 +
40 0.068.000.108 0.068.000.119 0.068.000.121 0.068.000.121 0.068.000.122 2x0.068.000.122 3x0.068.000.122
50 0.069.000.108 0.069.000.119
0.070.000.108 + 0.070.000.121 + 0.070.000.121 + 0.070.000.121 +
63 0.070.000.108 0.070.000.119 0.070.000.121 0.070.000.121 0.070.000.122 2x0.070.000.122 3x0.070.000.122
80 0.071.000.108 0.071.000.119
0.072.000.108 + 0.072.000.108 + 0.072.000.108 +
100 0.072.000.108 0.072.000.119 0.072.000.108 2x0.072.000.108 0.072.000.122 2 %0.072.000.122 3%0.072.000.122

(1) También aplicable para todas las versiones con alimentacién trasera y con guia antigiro.

Caddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas
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MICRO CILINDROS COMPACTOS
AUTOMACION

SERIE CP10
ACCESORIOS

a %

@12..25

o) S

1.44.71

Accesorios de montaje

Archivos cad disponibles en nuestro
sitio web: www.microautomacion.com

&
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MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE CP10
AUTOMACION ACCESORIOS

Montaje con pies (par)

L11 + Stroke/Carrera
@ Cil Curso L12
MiCRO B1|C1 |H1| H2 | L10 | L11 |L12| S1 |
(mm) | .
T i
12 0.044.000.001 18 [175| 3 | 22 | 64 | 51 |45 55
16 0.044.000.001 18 [17,5| 3 | 22 | 64 | 51 |45 55 o
20 0.045.000.001 22| 22 | 4 |27 | 70 | 54 | 6 | 65 i ;
25  0.046.000.001 26|22 | 4 | 30 | 715|555| 6 | 6,5
32 0.047.000.001 32|26 | 5| 32 | 80,5|625| 8 | 65 ] I _ @ @ g
40  0.048.000.001 42 | 28 | 5 425|855 |655| 8 | 9 I\
50  0.049.000.001 50 | 32 | 6 | 47 | 93,5|695| 8 | 9 o
63  0.050.000.001 62| 39 | 6 |59,5| 104 | 77 |12 | 11 al | s ]
80  0.051.000.001 82| 42 | 8 |655] 116 | 86 | 12 | 11 L10 + Stroke/Carmoraioaes | T &
100 0.052.000.001 103] 45 | 8 | 78 |132,5/99,5| 12 | 13,5 |
Montaje con placa delantera (o trasera) .

| . ] .
oci MicrO B2 | B3| H3 | H5 | He | L13 | S2 N & o
(mm) B © | O A

W’: | _ | © | v Wﬁ
12 0.044.000.003 29 | - | 10| 55 | 43 | 48 |55 s @ Tz ]
16 0.044.000.003 29 | - |10 | 55 | 43 | 48 |55 T @ | 9 CT
20 0.045.000.003 3% | - | 10| 70 | 55 | 48 | 65 = : =
25  0.046.000.003 40 | - | 10| 76 | 60 |495] 6,5 Hs | | | B2 | Hs | |
32 0.047.000.003 50 |32 10 | 80 | 65 | 545 7 - I
40 0.048.000.003 60 | 36| 10 | 102 | 82 | 555 9 L13 + Stroke L13 » Stoke
50  0.049.000.003 68 |45 12 | 110 | 90 |575| 9 212,25 Curso Curso
63  0.050.000.003 87 |50 15 | 130 | 110 | 65 | 9
80  0.051.000.003 107 | 63 | 15 | 160 | 135 | 71 | 12 s
100 0.052.000.003 128 | 75 | 15 | 190 | 163 | 81,5 14
— © © -
H H (®) ©) M i
|5 (> o|w| _ Rl ]
el p\24 e ]
O O
| H3 - ‘ B3 ‘
L13 + Stroke/Carrera L13 + Stroke/Carrera
@ 32...100 Curso B2 Curso
Accesorio para cilindros acoplados
& Gil ' Nl
mm  MICRO H| o | w —E
12 0.064.000.039 38 [125] 45 — == =
16 0.064.000.039 38 [ 125] 45 ] 1 [ ]
20 0.065.000.039 38 [ 125] 45
25  0.066.000.039 395| 13 | 55
32 0.067.000.039 445 1145| 6 H + STROKE H + STROKE
40 0.068.000.039 455 |14,5] 6,5 w oaRRERA | oARRERA w
50  0.069.000.039 455 |14,5] 7,5
63  0.070.000.039 50 [145] 75
80  0.071.000.039 56 | 16,5| 8
100 0.072.000.039 66,5 |19,5| 10
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MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE CP10
AUTOMACION ACCESORIOS

Montaje basculante trasero macho

D1
?nﬁ'; MiCRO B7 | D1 | H4 | L [L14] R i -
B &y
12 0.044.000.005 12| 6 | 6 | 10| 54 | 6 CT
16 0.044.000.005 2| 6 | 6 (10|54 | 6 LA
20 0.045.000.005 16| 8 | 6 | 14|58 | 8 L
25 0.046.000.005 16 | 8 | 6 | 14 |595] 8 L14 + Stroke
Curso
Montaje basculante trasero hembra
o i © @) e .
MiCRO B4 |B5| B6 D1 |H4| L | L14 | R — .
(mm) = RN =
&l ] °
32 0.047.000.004 | [ 26 | 45 | 52 | 10 | 9 | 13 | 66,6 | 10 L L —
40 0.048.000.004 28 [ 52 | 59 | 12 | 9 | 16 | 705 | 125 & &) m)
50  0.049.000.004 32 [ 60 | 67 | 12 [ 11| 16 | 725 | 125 M
63 0.050.000.004 | [ 40 | 70 | 78 | 16 | 11| 21 | 82 | 15 B4 He | |
80 0.051.000.004 | | 50 | 90 | 98 | 16 |13 | 23 | 92 | 15 o L
100 0.052.000.004 60 | 110 119 | 20 | 15| 26 | 107,5 | 20 L14 + Stroke/Carlaa
B6 Curso
Soporte lateral para basculantes
@ Cil .
(mm  MICRO AC |OCK|EM| G, | G,| G, | H, | K, | K, | R, | @S,
12 0.003.000.006 | | 25| 6 [17| - 120|130 | - | - | - |75[55]| 545 o5 I ess
16 0.003.000.006 | | 25| 6 |17| - 2030 - | - | - |7.5|55 | (pemo incluido)
20 0.005.000.006 | | 30| 8 [22| - [25[37| - | - | - [10]66
25 0.005.000.006 | [30] 8 |22| - [25[37| - | - | - [10]66
32 0.027.000.006 | [32]10|26|21[18]31] 8 |38 |50 10 | 6,6 e
40  0.028.000.006 | | 36|12 |28|24[22]35]10]41|53 | 11 |66 sﬁ
50  0.029.000.006 | | 45|12 |3233(30]45[12[50 64 | 13| 9 I oss ﬁ
63  0.030.000.006 | |50 | 16 |40|37(35]50 [12]52 66 | 15| 9 7R H
80  0.031.000.006 | |63 [ 16[50(47[40] 60 [14]66 |85 | 15 [ 11 T R I _—
100 0.032.000.006 | | 71|20 |60|55|50] 70 | 15|76 | 94 | 19 | 11 i ‘ K|
K2
@ 32...100
Soporte basculante trasero macho
@ Cil . elew| .. BG
mm)  MICRO BG |@CD| E |[EW|FL| L |MR|RS |RT|XD | TG g|g »b
DY — 1 [~
32 0.027.000.005 | [4,3| 10 [48] 26|22 12|11 [6,6|11|142[32,5 @ A T
40  0.028.000.005 | |4,3| 12 | 55|28 | 25| 15|13 6,6| 11 |160| 38 e Y ‘
50  0.029.000.005 | 53| 12 [65]32 |27 15|13 ] 9 |15|170[46,5 o o
63  0.030.000.005 | 53| 16 |78|40|32]20]17 | 9 |15|19056,5 =i
80  0.031.000.005 | [58] 16 | 96|50 |36 |20 17 | 11 18210 72 i [ |
100 0.032.000.005 | [5,7] 20 |116] 60| 41 25|21 | 11 |18]230] 89 L] 6
Perno para basculantes
@ Ci i EK EL L2 :
(mm) MiCRO 1 S
32 0.007.000.007 10 455 3,25 ,IB o
40 0.008.000.007 12 52,5 3,25 L2 H EL H L2
50  0.009.000.007 12 60,5 3,25 f f
63  0.010.000.007 16 70,6 37
80  0.011.000.007 16 90,6 37
100 0.012.000.007 20 107 | 415
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AUTOMACION

CILINDROS COMPACTOS

SERIE CPL10
DOBLE EFECTO CON ENTRECENTROS
DE MONTAIJE ISO 21287

Tempera

Fluido.....oveeiiiiee
Presion de trabajo

Carreras

turas.

Interruptor magnético

Montajes
Materiales

Cilindros neumaticos compactos perfilados
con iman, doble efecto y doble vastago
Véastago rosca hembra o macho

I1ISO 21287

-20...80 °C (-4...176 °F)

Aire comprimido filtrado (con o sin lubricacion)
0,6...10 bar (9...145 psi)

Ver tabla pagina 1.4.4.2

..... Consultar por cédigo y modelo

Utiliza los montajes de la Serie CN10

Tubo de aluminio perfilado anodizado duro,
vastago de acero cromado duro, tapas de
aluminio, sellos de NBR y poliuretano

12
16
20
25
32
40
50
63
80
100

=

Vastago hembra Vastago macho

¢/ iman
0.043.150.---
0.044.150.---
0.045.150.---
0.046.150.---
0.047.150.---
0.048.150.---
0.049.150.---
0.050.150.---
0.051.150.---
0.052.150.---

Vastago Doble  Vastago Doble
c/ iman hembra c/iman  macho c/ iman
0.043.640.--- 0.043.190.--- 0.043.660.---
0.044.640.--- 0.044.190.--- 0.044.660.---
0.045.640.--- 0.045.190.--- 0.045.660.---
0.046.640.--- 0.046.190.--- 0.046.660.---
0.047.640.--- 0.047.190.--- 0.047.660.---
0.048.640.--- 0.048.190.--- 0.048.660.---
0.049.640.--- 0.049.190.--- 0.049.660.---
0.050.640.--- 0.050.190.--- 0.050.660.---
0.051.640.--- 0.051.190.--- 0.051.660.---
0.052.640.--- 0.052.190.--- 0.052.660.---

Al ordenar, reemplazar los guiones de los codigos por el valor de la carrera
expresado en mm, con ceros a la izquierda si fuera menor a tres digitos.
Ej.: un cilindro 0.067.780.--- con carrera 10 mm debe solicitarse 0.067.780.010

.E‘) *@. A
< £ =
. g b =
" L] \ _—
M ——
;“a"

Vastago simple

H + STROKE
CARRERA
CURSO

[z,

I
@32 a 100 A
I _@D4.

; <
Vastago dobl E % @K @
astago doble 1 %3 bt ﬁ\\\ux <
z Q )T
@ Tolerancias I ® @\ @
de carreras Q é} @
< 500mm = %’ \ Bk /
12 +15/-0 4 w
16 +15/-0 S %o
20 510 | EEe A
(i}
25 +15/-0 Q + 50 @12a 25 I
32 +2/-0 ql T — | 9D4
40 +2/-0
50 +2/-0 LUl
63 +2,5/-0 P @ -LE x| —|<
80 +25/-0
100 42510 @b = R @@Tﬁ)l |
Q
@ Cil 1%} [} Kit
(mm) A | @D | 3% | oy | @G | H H4 I K P S a7 w @ Reparacion
12 275| 6 M3 | M4 [ M5 | 35 | 105 ] 16 5 8 10 M5 5 (+1,4) 12 0.043.000.108
16 29 8 M4 | M4 [ M5 | 35 | 11 18 7 10 | 12 M6 5 (£1,4) 16 0.044.000.108
20 35| 10 | M6 | M5 | M5 | 37 | 12 | 22 8 14 | 16 M8 6 (+1,4) 20 0.045.000.108
25 395] 10 | M6 | M5 | M5 | 39 | 12 | 26 8 14 | 16 M8 6 (+1,4) 25 0.046.000.108
32 475 ] 12 | M8 | M6 [G1/8"] 45 | 15 [ 325 ] 10 | 16 | 19 | M10x1,25 | 5 (x1,4) 32 0.047.000.108
40 56,5 12 M8 M6 |G1/8”| 45 14,5 38 10 16 19 M10x1,25 6 (x1,4) 40 0.048.000.108
50 66,5 | 16 | M10 | M8 |G1/8"| 45 | 145|465 | 14 | 20 | 22 | M12x125 | 8 (14) 50 0.049.000.108
63 795 | 16 | M10 | M8 |G1/8"| 50 | 145|565 | 14 | 20 | 22 | M12x125 | 7 (x14) 63 0.050.000.108
80 100 [ 20 | M12 [M10 [G1/8"[ 55 [ 16 | 72 [ 17 | 20 [ 28 M16x1,5 8 (+2) 80 0.051.000.108
100 120 | 20 | M12 [ M10 |G1/4"[ 67 [195] 89 | 17 | 20 | 28 M16x1,5 9 (+2) 100 0.052.000.108




MICRO CILINDROS COMPACTOS SERIE CP10
AUTOMACION ACCESORIOS

DKK
o | ] 7‘ ——
o O]
E % =
SWi1 4u B3 ‘?ﬂl‘
Horquilla Rétula Tuerca Acople roscas
KK MiCRO KK MiCRO KK MiCRO KK M1 L1 MiCRO
Mdx0,7 0.001.000.010 Mdx0,7 0.001.000.023 M4x0,7 0.001.000.011 Mdx0,7  M3x05 95  0.000.021.456
M6 x 1 0.003.000.010 M6 x 1 0.003.000.023 M6 x 1 0.003.000.011 M4x0,7  M4x07 95  0.000.021.457
M8x125  0.005.000.010 M8 x 1,25 0.005.000.023 M8 x 1,25 0.005.000.011 Méx1 M5x0,8 14  0.000.021.458
M10x1,25  0.007.000.010 M10x 1,25 0.007.000.023 M10x 1,25 0.007.000.011 Méx1 Méx1 14 0.000.021.459
M12x1,25  0.008.000.010 M12x 1,25 0.008.000.023 M12x 1,25 0.008.000.011 M8x1,25  M8x125 19  0.000.021.460
M16x15  0.009.000.010 M16x 1,5 0.009.000.023 M16x 1,5 0.009.000.011 M10x1,25 M10x1,5 24  0.000.021.461
M20x15  0.011.000.010 M20 x 1,5 0.011.000.023 M20 x 1,5 0.011.000.011 M12x1,25 M12x1,75 29 0.000.021.462
PKK B B, | B, | B, | CE | CH E EF I L LE | sw, | sw, | sw, | sw, | zG
M4 x 0,7 20 8 12 [ 32 | 16 4 16 5 1 33 8 7 12,7 6 4 25
M6 x 1 215 | 12 |17 | 5 24 6 | 155 | 7 1 37 12 10 14,5 7 5 25
M8 x 1,25 33 16 | 21 5 32 8 [ 205 | 10 | 1 49 16 13 19 11 5 34
M10 x 1,25 46 20 | 25 | 5 40 | 10 31 12 | 2 69,5 20 16 30 19 12 49,5
M12x 1,25 46 24 | 30 6 48 | 12 32 14 | 2 74,5 24 18 30 19 12
M16 x 1,5 63 32 | 39 | 8 64 | 16 | 44 19 | 2 103 32 24 41 30 19
M20 x 1,5 71 40 | 48 | 10 | 80 | 20 53 | 25 | 2 120 40 30 41 30 19
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MICRO CILINDROS SIN VASTAGO SERIE PLF
AUTOMACION MICRO LINEAR MOTION

[ o Lo T Cilindro sin vastago de doble efecto con trans-
mision de fuerza directa, amortiguacion regula-
ble e iman incorporado en el piston. El carro es
arrastrado mecanicamente por el pistén.

Temperatura -10...80 °C (14...176 °F)

Fluido ... Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién

Presion de trabajo .......... 0,5....8 bar (7.25...116 psi)

Carrera maxima.............. @16: 4400 mm
@25-@63: 5700 mm (otras mayores consultar)

Ejecuciones especiales.. Con grasa especial para baja velocidad
(= 0,1 m/s) u otras, consultar plazo de entrega

Sellos ..o, Sintéticos - resistentes a los aceites
(V <1m/s (NBR) (V> 1m /s (FKM)

Interruptor magnético ..... Ver pagina 1.5.7.1: DSL 6 al 9

Materiales............c.......... Tubo perfilado de aluminio anodizado, tapas y
pistdn de aluminio, bandas de acero inoxida-
ble (interna y externa), guias de materiales
sintéticos antifriccion

- Cilindro con Al ordenar un cilindro sin vastago, reemplazar los
4 Cilindro base sellos de FKM guiones por el valor de la carrera en mm.
16 0.064.91-.--- 0.064.92-.---
25 0.066.91-.--- 0.066.92-.---
32 0.067.91-.--- 0.067.92-.---
40 0.068.91-.--- 0.068.92-.---
50 0.069.91-.--- 0.069.92-.---
63 0.070.91-.--- 0.070.92-.---
B 2 A+ Stroke/Camera/Curso £0,5 ~
= A -
- C -
— c - L
o [ [
| 1
- _I T,
) W
- N @
g [N N
) |
|
] = 1 1

- B32-40 (solamenta)

- B
=]
) “Hy \ @40-63
[ My 8
- % % S . -
| ) o 0
- q) G G = ! ]
| E— 1
- E -
D
?ng:; A B (¢} D E F G H L M | M1 N N1 P QxQ1 S VS| VH | WS |[WH| Z
16 65 | 155 15 69 36 |16,5| M5 1 55 | M4 M3 | 7 7 |36,5|245x25 | 22 | 18| 18 27 | 27 | 45
25 100 | 21 23 1M 65 | 25 |G1/8"| 2 85 | M5 | M5 ] 10 | 12 | 52,5 | 36x36 33 27 | 27 40 | 40 | 65
32 125 | 22 27 152 | 90 | 27 |G1/4"| 2 105 | M6 | M6 | 7 14 | 66,5 | 52x51 36 |40 | 36 56 | 52 8
40 150 | 44 30 152 | 90 | 27 | G1/4” |6,75| 15 M6 | M6 | 10 | 17 80 | 58,5x59 | 364 | 54 | 54 69 | 72 9
50 175 | 42 33 200 | 110 | 27 |G1/4"]1 05| 11,7 | M6 | M6 | 6 18 | 88 77x78 56 | 70| 70 80 | 80 4
63 215 1 475| 50 235 | 155| 36 |G3/8"| 15| 25 | M8 | M8 | 15 | 18 | 123 | 102x102| 50 | 78 | 78 | 106 | 106|145

1.5.5.1



MICRO CILINDROS SIN VASTAGO SERIE PLF
AUTOMACION MICRO LINEAR MOTION

Tabla de fuerzas y momentos

L
. F
@ Cil (6 bar) M Ms Mv L
(mm) (N) (Nm) (Nm) (Nm) (N)
16 110 4 0,3 0,5 120
25 250 15 1 3 300
32 420 30 2 45 450
40 640 60 4 8 750
50 1000 115 7 15 1200 T
63 1550 200 8 24 1650

La eleccion de un cilindro esté determinada por:

- Cargas, fuerzas y momentos admisibles.

- Funcionamiento de las amortiguaciones, donde los principales factores a considerar son la masa a ser frenada y la velocidad del pistén en el comienzo de
la amortiguacién (a menos que se utilicen en forma externa amortiguadores hidraulicos de choque).

La tabla muestra los valores maximos para aplicaciones ligeras y libres de choques, los cuales no deben ser excedidos ni siquiera considerando los efectos
dinamicos. Las cargas y momentos de la tabla estan basados en velocidades < 0,45 m / seg. Max. 6 bar.
Con mayores velocidades es preciso corregir los céalculos: consultar.

Diagrama de amortiguacion Diagrama de distancia entre
soportes intermedios
m/s k
N
S 5 2000 |-
% © g N N L D.63
% % 2 ™ 1500 R I R
So N 05 N %40 W - L
3¢ ; AN N \?50\ Y S . 050 | .
838 . N TSN Co N 8 1000
228 0%
g g g 09 N \\
SE5 02
S8 o4 - -
01020305 1 2 3 5 10 100 1000 kg 1,0 1.5 2 25 3 m
Masa a ser amortiguada (*) Distancia K
(*) Para cilindros con guias lineales o frenos tomar en cuenta la masa Para evitar una flexion y oscilacion excesiva es necesario

del carro movil o del freno. dotar al cilindro con uno o mas montajes intermedios,

dependiendo de las longitudes de carrera y cargas apli-
cadas.

El diagrama muestra la maxima longitud K sin soporte

dependiendo de la carga. Es admisible una deformacion
entre soportes de 0,5 mm como maximo.

Los montajes intermedios son fijados a la ranura perfila-
da en el cilindro y pueden soportar cargas axiales.

Nota: Si se exceden los valores admisibles, se necesitaran amortiguadores
adicionales.

Para velocidades de pistén 2 1 m / s se recomienda el uso de juntas de FKM.
Para velocidades de pistén < 0,1 m /s (NBR), < 0,2 m /s (FKM) es necesario
una lubricacién especial.

La vida util 6ptima se alcanza con velocidades del pistén inferiores a 1m/s.

Kit de repuestos de sellos y bandas

Kit sellos Kit sellos .
@ cilindro base de FKM Kit de bandas
16 0.064.000.109  0.064.000.113  0.064.00-.-.110
25 0.066.000.109  0.066.000.113  0.066.00-.---.110
32 0.067.000.109  0.067.000.113  0.067.00-.-—110
40 0.068.000.109  0.068.000.113  0.068.00-.---110 Reemplazar los guiones por el valor
50 0.069.000.109  0.069.000.113  0.069.00-.--.110 Roemplazar los gue
63 0.070.000.109  0.070.000.113  0.070.00-.--.110 :

1.5.5.2



SERIE PLS
MICRO LINEAR MOTION
o Lo R Cilindro sin vastago de doble efecto con una
guia en el cuerpo del perfil, amortiguacion regu-
lable e iman incorporado en el piston. El carro
es arrastrado mecanicamente por el pistén.
Temperatura ................... -10...55 °C (14...131 °F)
Fluido.....ooovveiiiiiicee Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion

Presion de trabajo
Carrera maxima
Ejecuciones especiales ..
Sellos.....eeveviiieiieeee

Interruptor magnético

0,5....8 bar (7.25...116 psi)

5700 mm (otras mayores consultar)

Con grasa especial para baja velocidad

(< 0,1 m/s) u otras, consultar plazo de entrega
Sintéticos - resistentes a los aceites
(V<1m/s (NBR) (V> 1m /s (FKM)

Ver pagina 1.5.7.1: DSL 6 al 9

Materiales........ccccceee..... Tubo perfilado de aluminio anodizado, tapas y .
piston de aluminio, bandas de acero inoxida-
ble (interna y externa), guias de materiales
sintéticos antifriccion
. Cilindro con Al ordenar un cilindro sin vastago, reemplazar los
g Cilindro base sellos de FKM guiones por el valor de la carrera en mm.
32 0.067.93-.--- 0.067.94- .-
40 0.068.93-.—- 0.068.94-.---
50 0.069.93-.--- 0.069.94- .-
63 0.070.93-.-- 0.070.94-.—-
. 2 A + Stroke/Carrera/Curso £ 0,5 B 8
A =
B
M,N M,N M.N M.N x
L C [ L5 I I L
s ] |
(] (] (] ("] o ] ] |
2
! :“
i A
Y N}
T |
D
; -
: o ©o o® © b
5 [T
& O ©o o) o] —
1 -
L. E i
L E1 .
?ng'; A|B|C|D|E|E1T|F| G |H|K|L|M[MI|N|NT| P |P1| QXQ1 | S [S1|VS|VH| W |[WS|WH| Z
32 125| 22 | 27 |152| 60 |120| 25 | G1/4”| 2 |42,5(10,5| M5 | M6 | 10 | 14 |81,5| 6,5 | 52x51 | 66 |40| 40 |36 |30 |56 | 52 | 8
40 150 |12,5| 30 | 215 | 68 |160| 25 | G1/4” 44 | 15 | M8 | M6 |10 |17 |97,5| 6,5 | 58,5x59 | 79 |45 | 54 |54 |36 |69 | 72 | 9
50 175|17,5| 33 | 250 | 84 (190| 25 | G1/4” |0,5|48,5(11,7| M8 | M6 | 10 | 18 | 110 | 6,5 | 77x78 | 92 | 50| 70 | 70 |43,5| 80 | 80 | 4
63 215|6,5 | 55 | 320|120 |240| 25 | G3/8” |1,5| 56 | 25 | M8 | M8 |14 | 18 | 137 | 5 | 102x102 | 116 | 50 | 78 | 78 |62,5/106 | 106 | 14,5

1.55.3




AUTOMACION

CILINDROS SIN VASTAGO

SERIE PLS
MICRO LINEAR MOTION

Tabla de fuerzas y momentos

@ Cil
(mm)

32
40
50
63

FA

(6 bar)
(N)
420
640

1000
1550

M Ms
(Nm) (Nm)
39 15
99 35
170 58
315 105

Mv L
(Nm) (N)
39 495
99 825
170 1320
317 1815

La eleccion de un cilindro esta determinada por:
- Cargas, fuerzas y momentos admisibles.

- Funcionamiento de las amortiguaciones, donde los principales factores a considerar
son la masa a ser frenada y la velocidad del pistén en el comienzo de la amortiguacion
(a menos que se utilicen en forma externa amortiguadores hidraulicos de choque).

La tabla muestra los valores maximos para aplicaciones ligeras y libres de choques,
los cuales no deben ser excedidos ni siquiera considerando los efectos dinamicos. Las
cargas y momentos de la tabla estan basados en velocidades < 0,45 m/ seg. Max. 6 bar.

Con mayores velocidades es preciso corregir los céalculos: consultar.

Diagrama de distancia entre soportes intermedios

3000

2500

2000

1500

Carga L

1000

500

m

el
=

051

— ™ ;v ~ o

oF

Distancia K

@
o

Kit de repuestos de sellos y bandas

w
of

Kit sellos
cilindro base

0.067.000.109
0.068.000.109
0.069.000.109
0.070.000.109

Kit sellos
de FKM

0.067.000.113
0.068.000.113
0.069.000.113
0.070.000.113

Kit de bandas

0.067.00-.---.110

1.55.4

superficie del carro.

pistén (F) y capacidad del sistema guiado.

Siga la siguiente férmula:

M Ms Mv L
+ + +

M MAX MS MAX MV MAX L MAX

IA
N

Para evitar una flexién y oscilacién excesiva es necesario
dotar al cilindro con uno o mas montajes intermedios,
dependiendo de las longitudes de carrera y cargas apli-
cadas.

El diagrama muestra la maxima longitud K sin soporte
dependiendo de la carga. Es admisible una deformaciéon
entre soportes de 0,5 mm como maximo.

Los montajes intermedios son fijados a la ranura perfila-
da en el cilindro y pueden soportar cargas axiales.

Los momentos estan relacionados con el centro del carro guia.
La fuerza de carga (L) es el resumen de todas las fuerzas
individuales relacionadas con el centro comun de la masa.

El centro de la masa se puede colocar dentro o fuera de la

Normalmente, el carro experimentaria una carga dinamica,
que debe tenerse en cuenta al calcular la fuerza necesaria del

Reemplazar los guiones por el valor
de la carrera en mm.



MICRO
AUTOMACION

CILINDROS SIN VASTAGO

ACCESORIOS

MICRO LINEAR MOTION

Montaje con pies (par)

@ 16...25

2 Cil MiCRO A|lB|C|@D E|F|G|H|P
(mm)
16 0.064.000.025 1518|2636 4 | 14 |15 [125] -
25 0.066.000.025 25|27 |40 |55] 6 | 22| 2 | 18| -
32 0.067.000.025 - [ 36|51 |65] 8 |24 4 |20 20
40 0.068.000.025 - |54 71| 9 [115] 24| 2 | 20| 30
50 0.069.000.025 5 |70 | 80| 9 [125| 25| 1 | 25| 45
63 0.070.000.025 5 | 78 [105] 11 | 15| 30 | 2 | 40 | 48
@ 32..63
AT
e 1 ,LLj,L,IJ
R EEEE B SR
I I
ZD\j‘@@; l I
* - L 1,,,, ' 1 ' 1
' \____ 1 1
i I S I T @ @
> Ele * Ple
EF» o LfBJ
C
Soporte intermedio
(?ng; MiCRO JI K| L|@M| N|O| Q| R CW|AW|BW|DW|EW| FW | GW | HW |JW|KW| LW | MW PW
16 0.064.000.028 - | - - - - - -1 -T137]16 30325 21 |15 45| 6 |22,413,9] 38 32,9108
25 0.066.000.028 - | -1 - - [ - -1 -1 -Ta15 36|50 40 31,3 22 | 55 10 | 26 | 20 |49,5 42 | 16
32 0.067.000.028 - | -1 - - [ - -1 -1 -156]|36]|50 47,5/ 39|30 |65] 10 |285/27,6] 61 |52,5/21,5
40 0.068.000.028 7085106560 7 145 - | - | - | -1 -1 -1-1-1T-1-1-T1T-T-T-
50 0.069.000.028 12314835 | 6545 1 |30 35| - | - | - | - | - | - -[-1-[-T1-1T-71-=
63 0.070.000.028 147172 35 | 65|45 |35]30 | 35| - | - | - | - | - | - | - [ - -[-[-1-71-
@ 16...32 @ 40
,,,,,,,,,,,,, SR
k,,g ,,,,,,,,,,,, R T‘,,F,,:‘Ii
I F ffffffffffffffffffffffffffffffffff ) §
z:z | l H i
o L | : g g
=2z arr arr, F22 2k ] } Lol 3
I e R S N o = B = o -l shuleielotolieltstolgigiotulie fo i ¥
T ‘ P e B ‘
N o ;
GW QMJ% K
BW @ 50...63
jl(

Soporte para Sensor DSL 6-7-8-9

Cil MiCRO

16 - @25 0.064.000.017

Solo necesario en cilindros @16 y @25

1.5.6.1




MICRO CILINDROS SIN VASTAGO ACCESORIOS
AUTOMACION MICRO LINEAR MOTION

Soporte basculante

@ Cil MiCRO KA | @KB | KD | KE KF KG | KH KJ KY

(mm)
16 0.064.000.029 26 | M4 | 10 | 10 46.5-47.5 3 28 | 20 33
25 0.066.000.029 28 | M5 | 19 | 16 715-735 35 | 40 | 30 51.5
32 0.067.000.029 62 | M6 | 28 | 25 94.5-96.5 6 60 | 46 66.5
40 0.068.000.029 62 | M6 | 28 | 25 108-110 6 60 | 46 735
50 0.069.000.029 90 9 |437] 70 135-150 6.4 | 120 | 100 | 95-100
63 0.070.000.029 90 9 |437 ] 70 155-170 6.4 | 120 | 100 | 102-117

- KH 2KB
;

% j 1-<Li \ﬁ/ Il_l
@@@@j:w —
177,777 77777777 - —— 9@7 ~

@ ' Do

KA
KE
__+__

<KDy

Consulte por modelos con guias
con rodillos de acero o bolillas
recirculantes.
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MICRO
AUTOMACION

INTERRUPTORES MAGNETICOS

SERIES DMR - DSL

Interruptores magnéticos DMR

Grado de proteccion.

Interruptor de actuacion por proximidad de
campo magnético

Reed-switch (2 cables)

Ver tabla

IP 67

Proteccion..........cccccoveee. Contra inversion de polaridad (funciona el
sensor pero no enciende el LED)
Contacto .....cceeeevvvveennnn. Normal abierto
Indicacion de estado....... Mediante un LED
Temperatura ................... -20...85 °C (-4...185 °F)
Conexion .. Mediante cable o conector M8x1 ) ) — .
e ) K Ver diagrama de conexionado incluido en el Instructivo
Fijacion ... CN10: Requiere soporte (PAG.1.3.0.9) que acomparia el sensor.
MD8: Requiere soporte (PAG. 1.2.2.1)
33
Tiempo ‘5 — ‘ B
Modelo Tension Corriente Potencia de Conexion MiCRO < ofﬁﬁmﬁgow i } L
conexion - I T VIICRO
DMR 5..250Vcalcc 3..500mA 10 W/VA 0,6 ms cable 0.900.000.533 ‘ 30 ‘ 300 (DMRC)
DMRC 5..30Vca/cc 3..500mA 10 W/VA 0,6 ms conector  0.900.000.532 ‘ ‘ 3000 (DMR)
LED 242
Cable de 2 m con conector hembra de M8x1 0.900.000.531 | ﬁ
~YI - 1B
sl
Cddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
Interruptores magnéticos DSL
] oo T Interruptores de actuacion por proximidad de
campo magnético
Tipo de salida ............... PNP (modelo a efecto Hall)
Grado de proteccion....... IP 67
Contacto ....ccceeeeeeevveennnnn. Normal abierto
Fijacion .........cccceveeveenenn. CN10, CP10: Montaje directo en ranura cil.
MD8: Requiere soporte
PLF-PLS: Requiere soporte solo en @16y 25 35 (DSL67)
red  green red ‘—728 (DSL8-9)——‘
o mtﬂ L
N _? G\ d -..— Indicador de estado Efecto Hall ls| | |10@ster)30sLe9)
fiango de Rango dé DSL8 y DSL9 T ! Punto de sensado
sc-ll;:;a;.s:\m
Modelo DSL 6 DSL7 DSL 8 DSL 9
0.900.001.336 0.900.001.337 0.900.001.338 0.900.001.339
Efecto tipo Reed-Switch Reed-Switch AMR AMR
Tension 5...240 V calcc 5...30 V calcc 10...28Vce 10...28Vcce
Corriente 100 mA 100 mA 80 mA 80 mA
Potencia 10 W/ VA 10 W/ VA 2W/VA 2W/VA
Cable 2 - 3 -
Conetor M8 - 2 - 3
Log. Cable 25m 0,3m 25m 0,3m
Proteccion Contra cortocircuito, inversion de polaridad y ondas de sobretension
Indicador . . " -
o —— Led Led Led bicolor (Red-Green) permite mayor precision del posicionado
Temperatura -10...+70 °C (+14...+140 °F) -10...+60 °C (+14...+158 °F)

Cable de 2m con conector hembra de M8x1 : 0.900.000.531

1.5.7.1




MICRO
AUTOMACION

INTERRUPTORES MAGNETICOS

SERIES RCE - RPE - RT - RTP

Interruptores magnéticos series RCE - RPE

Tipo de salida.................
Datos eléctricos..............
Grado de proteccion

Interruptor de actuacion por proximidad de
campo magnético

Reed-switch (2 cables) o a efecto Hall (3 cables)
PNP (modelo a efecto Hall)

Ver tabla

IP 67

v ERES  TT=e=

Proteccion..........ccccooueee. Contra inversion de polaridad y ondas de 3
sobretensién (modelo a efecto Hall)
Contacto .........ccccceeuenene. Normal abierto L&\
Indicacion de estado....... Mediante un LED %./
Temperatura ................... -10...70 °C (14....158 °F)
Conexion .......ccceveeeennnee Mediante cable o conector M8x1
Fijacion ........cccceveveeeinis CIL. COMPACTOS CADP CASP: Fijacién Ver diagrama de conexionado incluido en el Instructivo
directa sobre ranura cilindro que acompafia el sensor.
Modelo Efecto tipo Tension Corriente Potencia Cable Conector M8 MiCRO
RCE Reed-Switch 5...220 V calcc 50 mA 10w 2m 0.900.001.327
RCE-QD Reed-Switch 5...30 V calcc 100 mA 10w 0,150m ] 0.900.001.331
RPE Efecto Hall PNP 5..30Vcc 50 mA 1,5W 2m 0.900.001.328
RPE-QD Efecto Hall PNP 5...30 V cc 50 mA 1,5W 0,150m . 0.900.001.332
Interruptores magnéticos series RT - RTP 28 | 255
g I
{0 Y Interruptor de actuacion por proximidad de @ O =
campo magnético P lall
Modelos.......cceevveeeennenn. Reed-switch (2 cables) ¢ a efecto Hall (3 cables)
Tipo de salida ............... PNP (modelo a efecto Hall)

Datos eléctricos..............
Grado de proteccion.......

Ver tabla
IP 67

Proteccion..........ccccceeoe. Contra inversion de polaridad y ondas de
sobretension (modelo a efecto Hall)
Contacto........ccccevvvvnnnens Normal abierto
Indicacion de estado....... Mediante un LED
Temperatura ................... -10...70 °C (14....158 °F)
Conexion .......cccceevvvvnnnnns Mediante cable o conector M8x1
Fijacion .......oeeeeeeereeeeen. CIL. COMPACTOS CC10: Fijacién directa Ver diagrama de conexionado incluido en el Instructivo
sobre ranura cilindro que acompafia el sensor.
Modelo Efecto tipo Tension Corriente Potencia Cable Conector M8 MiCRO
RT Reed-Switch 5...120 V calcc 100 mA 10 W 2m 0.900.001.329
RT-EQD Reed-Switch 5...30 V calcc 100 mA 10W 0,165m . 0.900.001.333
RTP Efecto Hall PNP 5..30 V cc 200 mA 6W 2m 0.900.001.330
RTP-QD Efecto Hall PNP 5..30 V cc 200 mA 6W 0,165m . 0.900.001.334
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MICRO CILINDROS SERIES CP10 Y CN10
AUTOMACION CON VALVULA INCORPORADA

El conjunto es una econémica y compacta combinacién de cilindro
neumatico con una valvula.

El espacio ocupado es reducido y se minimiza el tiempo de montaje y
conexionado. No se necesitan conectores ni tubos, excepto la alimen-
tacion general del conjunto. Para el caso de las versiones con cilindro
CN10 se emplea un exclusivo barral de aluminio anodizado. Para los
casos con cilindros CP10 el aire es conducido directamente por orificios
ubicados dentro del tubo perfilado.

Tanto el cilindro como la valvula pueden adoptar todas las configura-
ciones y funciones que permiten cada gama (ver secciones especificas
en este catalogo).

Es posible montar sensores de posicion para controlar el propio mo-
vimiento del conjunto o interactuar con otros componentes del auto-
matismo.

Ventajas principales:

- Maximo régimen de ciclado ya que la valvula esta directamente montada
sobre el cilindro, minimizando ademas consumo de aire.

- Ahorro de espacio por lo compacto del conjunto.

- Rapidez de montaje.

- Se pueden utilizar todos los accesorios de montaje de la respectiva gama
de cilindros.

- Cilindros conformes a normas internacionales.

- Ahorro de conexiones y tubos.

Gamas:

La serie de cilindros CP10 esta disponible a partir de diametro 40 para
esta ejecucion.

La serie CN10 esta disponible desde diametro 32 hasta 100 mm. De
acuerdo a las necesidades de velocidad de actuacién, en modo general
se recomienda solicitarlos con valvula de comando serie VM15 desde 32
hasta 50 mm de diametro. Para utilizar valvulas serie Namur, hacerlo desde
diametro 63 hasta 100 mm, siempre dependiendo de la velocidad requerida.

Consulte por otras variantes disponibles.

1.6.0.1



SERIE ADA
oo T Amortiguador hidraulico de doble efecto para
regular desplazamientos en cilindros neuma-
ticos o partes de maquinas
Carreras......ccccceeeeeeeeeeee. 50, 100, 150, 200 6 250 mm
Temperatura ................... -10...80 °C (14...176 °F)

Max. fuerza propulsora...
Regulacién de veloc........

Ver tabla
Corona graduada con 8 posiciones: la posi-
cién 0 da la minima velocidad, la posicion 8

la maxima velocidad
IMPORTANTE ................ Proveer un tope positivo mecanico para evitar
que el amortiguador golpee internamente en Q
el final de su carrera
La regulacién se obtiene mediante cartuchos que pueden colocarse para regular la extension,
la compresién o ambas, e incluso con flujo libre en una de las carreras.
En forma opcional se puede solicitar un cable para ajuste remoto de la velocidad.
Carrera Con regulacion de Con regulacién Con regulacién Max. Max. Max. fuerza de propulsion (N)
L e " . Nm por Nm por G F
S traccién y compresion solo traccién solo compresion ol h
ciclo ora extension compresion
50 0.900.000.496 0.900.000.501 0.900.000.506 203 73450 2000 173 | 200
100 0.900.000.497 0.900.000.502 0.900.000.507 373 96050 1670 224 | 250
150 0.900.000.498 0.900.000.503 0.900.000.508 509 118650 2000 1335 275 | 300
200 0.900.000.499 0.900.000.504 0.900.000.509 588 141250 900 325 | 350
250 0.900.000.500 0.900.000.505 0.900.000.510 706 163850 550 376 | 400
9.6 14.2
(]
i il
‘ T
I | 1= ot
~
o
@6 ) |
N L
T@@@ = - *?rq i1 G
) 26 T
G ‘ 27

Accesorios y repuestos

Cartucho de regulacion
Tapon de flujo libre
Llave para cartucho

0.900.000.511
0.900.000.512
0.900.000.513

1.7.1.1




MICRO AMORTIGUADORES SERIE TECH 21
AUTOMACION DE CHOQUE

] oo T, Amortiguador hidraulico de choque
Méx. energia por impacto 2,2 Nm

Méax. energia por hora 4100 Nm

Max. fuerza de choque... 700 N

Fuerza del resorte .......... 1,7 N (extendido)
4,2 N (comprimido)
Montaje......ccccooieeiernnne Mediante cuerpo roscado que a su vez facilita

la disipacion del calor; se incluyen dos tuercas
de montaje con cada unidad

Temperatura ................... -30...100 °C (-22...212 °F)

Calculo......ccoeeeverrrrrrennnes Puede realizarse manualmente usando los
abacos o mediante el software ENISIZE

IMPORTANTE ................ Proveer un tope positivo mecanico para evitar

que el amortiguador de choque golpee en el
final de su carrera

MiCRO

6.4
TK 21-1M 0.900.000.281 AN ‘
TK 21-2M

0.900.000.282 —
TK 21-3M 0.900.000.283

3.2

44 ‘ 32
1

Dimensionado

1. Determinar el peso de la carga (Kg), la velocidad de impacto (m/s)

y la fuerza propulsora (N).

2. Calcular la energia total (Nm). Consultar la seccion Calculos de este

catalogo si fuera necesario.

3. Localizar el punto de interseccion en el grafico determinado por la

velocidad de impacto y la energia total, seleccionando el modelo apro-

piado de amortiguador. -

4. Consultar por aplicaciones fuera del grafico, o velocidades de E6

impacto menores a 0,10 m/s. g;;
20

Ejemplo con aplicacién horizontal:

TK21-1M

Peso = 4 Kg
Velocidad = 0,75 m/s 1,0 —
Fuerza propulsora = 20 N 08 TK212M
L1

n

Energia total = 1,25 Nm 02
Punto de interseccion: da el modelo TK 21-2M 0

7K 21.38

0 02 04 0‘,6 08 10 12 14 16 18 20 22 24
Energia total(Nm)

1.7.2.1



MICRO AMORTIGUADORES SERIE ECO OEM
AUTOMACION DE CHOQUE
I o Lo T Amortiguador hidraulico de choque con regu-
lacion
Regulacion...................... Mediante rueda micrométrica de ajuste con retencién de

Velocidad de impacto

Montaje........cccoeeeennnns

Temperatura
Calculo

IMPORTANTE

posicién. La posicion 0 da la minima fuerza de amorti-
guado, la posicion 8 da la maxima fuerza de amortiguado
Maximo 3,3 m/s - Por velocidades menores a
0,5 m/s consultar

Mediante cuerpo roscado que a su vez facilita la disipa-
cion del calor; se incluyen dos tuercas de montaje con
cada unidad (serie OEM 1,5M sélo una tuerca)
-10...80 °C (14...176 °F)

Puede realizarse manualmente usando los
abacos o mediante el software ENISIZE
www.enidine.com/industrial/enisizemain.html
Proveer un tope positivo mecanico para evitar
que el amortiguador de choque golpee en el
final de su carrera

ECO OEM 0,25M-0,5M - 1,0 MF

- —
JH
A

ECO OEM 1,25 M

64

ac

oD

]

I@@/

A

/

Carrera Max. Nm Max. Nm Max. fuerza | Fza. nominal Fza. nominal Max. fuerza
MiCRO S por irripacto por Hora de choque | res. extendido | res. comprimido | propulsora
(N) (N) (N) (N)
ECO OEM 0,25 M 0.900.000.284 10 6 20000 890 3,5 7,5 350
ECO OEM 0,5M 0.900.000.285 12,7 28 32000 3500 538 12,4 670
ECO OEM 1,0 MF 0.900.000.286 25 74 70000 4400 13 27 1330
ECO OEM 1,25 Mx1 0.900.000.287 25 195 100000 11120 56 89 2220
ECO OEM 1,25 Mx2 0.900.000.288 50 385 111400 11120 31 89 2220
OEM XT 1,5 Mx1 0.900.000.289 25 425 126000 20000 48 68 2890
OEM XT 1,5 Mx2 0.900.000.290 50 850 167000 20000 29 68 2890
M42 x 15 37
OEM 1,5 M . ‘ 2 #—“
—
Ny €Nw
i M |y 7% 3 N
Sk W
! =

47.3

(*) S = Carrera

ECO OEM 0,25 M
ECO OEM 0,5 M
ECO OEM 1,0 MF

OEM 1,5 Mx1
OEM 1,5 Mx2

ECO OEM 1,25 Mx1
ECO OEM 1,25 Mx2

S A ac @D OE F G H K JA JB JH
9,4 91,2 M 14 x1,5 3,3 11,2 71,4 10,9 14,2 - 19,7 17 4
12,7 110,5 M 20 x1,5 4,8 12,7 84,1 16 17 - 277 24 4,6
25 142,7 M 25 x1,5 6,4 15,7 104 22 14 - 37 32 4,6
25 155,5 M 36 X1.5 9,5 30,5 97 28 14 - 47,3 - -
50 222 M 36 X1.5 9,5 30,5 138 28 14 - 47,3 - -
25 162 95 32
50 212 120 45

1.7.3.1




MICRO
AUTOMACION

AMORTIGUADORES
DE CHOQUE

CALCULOS

Aplicacion vertical: caida libre

W =30Kg
H=05m
$=0,025m

E,=98xWxH
E,=9,8x30x05
E, =147 Nm

Aplicacion vertical: moviendo una carga con fuerza propulsora hacia abajo

W =7Kg
V=2 miseg
d=25mm (Jcil.)
P =5 bar

C =10 ciclos/hora

Calculo de la energia
cinética:

E = 12xWx V2

E =12x7x2?

E,= 14 Nm

Aplicacion vertical: moviendo una carga con fuerza propulsora hacia arriba

W =40 Kg

V =2 miseg
d=2x32mm

(@ cilindro, cant. 2 cilindros)
P =6 bar

C =20 ciclos/hora

Célculo de la energia
cinética:
E =12xWxV2

Se prueba el modelo
OEM 1,5 Mx1:
E,=98xWxS$S

E, =98x30x0,025
E, =7.35Nm

E,=E +E,
E,=147+735
E, = 154,35 Nm

Tras esto asuminos que
el modelo OEM 1,0 MF
es adecuado. Ahora
calcularemos la energia
de trabajo:
F,=[0,07854 x d?x Pl +
+(9,8 x W)

F,=[0,07854 x25% x 5] +
+(9,8x7)

F,=314,03N

E,=12x40x2?

E,= 80Nm

Tras esto asumimos el
modelo OEM 1,25 Mx1
como el adecuado.

Ahora calcularemos la
energia de trabajo:
F,=2x[0,07854 x d? x
P]- (9,8 x W)

Tras esto comprobamos
que el modelo OEM 1,5
Mx1 es el adecuado.
Verificamos ahora la
velocidad de impacto:
V=~196xH
V=+v19,6x0,5

V =3,1 m/seg

E,=F,xS

E, =314,03x0,025
E,=7,85Nm
Calcularemos la energia
total:

E,=E.+E,
E,=14+785
E,=21,85Nm

F,=2x[0,07854 x 322 x
5] - (9,8 x 40)
F=41225N

E, =F,x$S

E =412,25x0,025

E, =10,3Nm
Calcularemos la energia
total:

E.=E+E,
E,=80+103

Energia total absorbida
por hora:

EC=E xC
E,C=21,85x200

E,C = 4370 Nm/h

El modelo OEM 1,0 MF
es el adecuado.

E,=90,3Nm

Energia total absorbida
por hora:

EC=E xC
E.C=90,3x20

E,C =1806 Nm/h

El modelo OEM 1,25 Mx1
es el adecuado.

Aplicacion vertical: moviendo una carga desde un motor

W =50 Kg

V =1,5m/seg
Potencia motor = 1 Kw
C =20 ciclos/hora

Calculo de la energia
cinética:

E = 12xWx V2
E,=12x50x15
E, =56,25 Nm

Caso A (hacia arriba):
Calcularemos la energia
de trabajo:

F =(3000xKw)- (9,8xW)
v

F,= (3000x1) - 490
15

F,=1510N

Tras esto asumimos el
modelo OEM 1,25 Mx1
como el adecuado.

E, =F,x$8
E,=1510x0,025
E,=37,75Nm
Calcularemos la energia
total:

E,=E +E,
E,=56,25+37,75

E; =94 Nm

Energia total absorbida
por hora:

EC=ExC
EC=94x20
E,C=1.880 Nm/h

El modelo OEM 1,25
Mx1 es el adecuado.

Caso B (hacia abajo):
Calcularemos la ener-
gia de trabajo:
F,=(3000xKw)+(9,8xW)
v

F,=(3000x1)+ 490

1,5
F,=2490 N
Tras esto asumimos el
modelo OEM 1,5 Mx1
como el adecuado.
E,=F,xS
E, =2490x0,025
E, =62,25Nm

Calcularemos la energia
total:

E,=E +E,
E,=56,25+ 62,25
E,=118,5Nm

Energia total absorbida
por hora:

EC=ExC
E.C=118,5x20
E,C=2370 Nm/h

El modelo OEM 1,5 Mx1
es el adecuado.

1.7.4.1
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MICRO
AUTOMACION

AMORTIGUADORES

DE CHOQUE

CALCULOS

Aplicacion horizontal: mévil sélo con inercia

W =60 Kg
V=1,5m/seg
C =200 ciclos/hora

E =12xWx V2
E, =1/2x60x1,5
E, =67,5Nm
Asumimos el modelo
OEM 1,25 Mx1 como
el adecuado.

Célculo de energia de
trabajo: no aplicable

Calcularemos la energia
total:

E.=E,

E,=67,5Nm

Energia total absorbida
por hora:

EC=ExC
E.C=67,5x200

E,C = 13500 Nm/h

El modelo OEM 1,25
Mx1 es el adecuado.

Aplicacion horizontal: moévil impulsado

d =63 mm @cil,)

P =6 bar
S$=0,025m

El resto de los datos
coincide con los del
ejemplo anterior.
F,=0,07854 x d?x P
F,=0,07854 x 63?x 6
F,=1870,35N
Asumimos el modelo
OEM 1,5 Mx1 como
el adecuado.

E,=F,x$S

E, =1870,35 x 0,025
E, = 46,76 Nm
Combinando la energia
cinética del ejemplo
anterior y la fuerza
propulsora:
E,=E,+E,
E,=67,5+46,76

E,= 114,26 Nm

NOTA: Cuando la energia/hora
exceda la capacidad de
disipacion del amortiguador,
utilizar el tamafio inmediato
superior.

Cuando el movil es desplazado
mediante una fuerza propul-
sora (F,), verificar la méaxima
admitida para el modelo
elegido.

Energia total a ser
absorbida por hora:
EC=ExC

E,C = 114,26 x 200
E,C =22.852 Nm/hora
Puede elegirse el
modelo:

OEM 1,5 Mx1

Aplicacién horizontal: mévil impulsado por un motor

W =250 Kg
V= 1m/seg

Potencia motor = 0,5 Kw

C =50 ciclos/hora

E =12 xWx\V?

E, = 1/2x250 x 12
E, =125Nm
Asumimos el modelo
OEM 1,25 Mx2 como
el adecuado.

Célculo de energia de
trabajo:
F,=3000xKw

1
1500 N

FD

Fy xS
1500 x 0,05
75Nm

EW
EW
EW

Calcularemos la energia  El modelo OEM 1,25
total: Mx2 es el adecuado.
E.=E+E,

E, =1500+75

E,=1575Nm

Energia total a ser
absorbida por hora:
EC=ExC
E,C=1575x50
E,C =78.750 Nm/h

W _"1.‘ -

ataTalalalal,

T W b

LY \

el ale
L

Aplicacion con una carga moviéndose libremente en un plano inclinado

W =25Kg
H=02m

a=30°

C =250 ciclos/hora

E,=98xWxH
E,=98x25x0,2
E, =49 Nm

9,8 x W x sena
9,8x25x0,5
1225N

FD
FD
FD

Probamos con el
modelo OEM 1,0 MF.

E,=F,x$S

E, =122,5x0,025

E, =3,06 Nm
Combinando la energia
cinética con el efecto de
la fuerza propulsora:
E,=E +E,

E, =49 +3,06
E,=52,06 Nm

La energia total
absorbida por hora:
EC=E xC

E,C =52,06 x 250
E,C = 13015 Nm/hora
El modelo elegido es
adecuado.

1.74.2




MICRO
AUTOMACION

AMORTIGUADORES

DE CHOQUE

CALCULOS

Aplicacion horizontal: masa en rotacion

W =45Kg

o =1,5rad/seg
T=120 Nm
K=04m
R,=05m

C =120 ciclos/hora

Célculo de energia
cinética:

I =WxK?=45x0,42
| =7,2 Nm/seg?

E =05xIx0? E,=F,x$S Energia total a ser

E =05x72x1,5 E,= 240 x 0,012 absorbida por hora:

E,=8,1Nm E,=288Nm EC=E xC

Asumimos el modelo E,.C=10,98 x 120

OEM 0,5M. Combinando la energia  E.C = 1317,6 Nm/hora
cinética y la energia

Célculo de la energia motriz: El modelo OEM 0,5 M

de trabajo: E,=E.+E, es suficiente.

F,=TIRg E, =81+288

F,=120/05 E,=10,98 Nm

F,=240N

Aplicacion horizontal: rotacion de puerta

W =25Kg

o = 2,5 rad/seg
(velocidad angular)
Torque T =10 Nm
R,=0,5m

A=1m

B=0,1m

C =250 ciclos/hora

K = 0,289 x V4xA2+B2
K = 0,289 x V4x12+0,12
K=0,58 m

| =W xK?

| =25x0,58
| = 8,4 Nm/seg? E,=F,x$S Energia total absorbida
E,= 20x0 025 por hora:

E.=(Ix0?)/2 E,=0,5Nm EC=ExC
=(8,4x25%/2 E,C=26,8x250

E, =26,3Nm Calcularemos la energia  E,C = 6700 Nm/h

Asumimos el modelo total: Calculo de velocidad de

OEM 1,0 MF como el E;=E +E, impacto y confirmar la

adecuado. E,=263+0,5 seleccion:

Célculo de energia de E,=26,8 Nm V=R xo

trabajo: V=05x25

F=T/R, V =1,25 m/seg

F,=10/0,5 El modelo OEM 1,0 MF

F,=20N es el adecuado.

Aplicacion vertical: brazo rotante con carga movido por motor
Este ejemplo ilustra el calculo para dos condiciones: Caso A (carga opuesta a la gravedad), Caso B (carga ayudada por la gravedad)

W =50 Kg
® =2 rad/seg
(velocidad angular)

CASOA:
Calculo de la energia de trabajo
F,=T-(9.8xWxKxSen @)

T =350 Nm (Torque) R,
@ = 30° (angulo de rotacion) F,=350-(9.8 x50x0.6x0.5)
R,=04m 04
C =1 ciclo/hora F, =507,5Nm
K=0,6m
E, =F,xS
|=WxK? E,=507,5x0,025=12,7 Nm
| =50x0,62
| = 18 Nm/seg? Calculo total de energia:
E =E +E
E= 12x1x o E =36+127
E(= 112X 1822 E,=487Nm
E, =36 Nm

El modelo OEM 1,0MF
cumple con estos
requisitos.

E.C=E,=487Nm

Calcularemos velocidad de impacto
y confirmar la seleccién:
V=Rxw=0,4x2=0,8m/seg

El modelo: OEM 1,0 MF es el
adecuado.

CASO B:

Célculo de la energia de trabajo

F,=T+(9.8xWxKxSen@)
R

F,=350+(9.8x50x0.6x0.5)
0,4

F, =12425N

E,=F, xS

E =1242,5x0,025=31,1N
Célculo total de energia:

E =E+E,

E =36+ 311

E.=67,1N

EC=E =67,1Nm
Calcularemos velocidad de impacto
y confirmar la seleccion:

V=Rxw=04x2=0,8m/seg

El modelo OEM 1,0 MF es el
adecuado.
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La funcion de las valvulas es permitir, orientar o detener
un flujo de aire. Por distribuir el aire hacia los elementos
de trabajo son conocidas también como valvulas distri-
buidoras.

Constituyen los 6rganos de mando de un circuito. Tam-
bién son utilizadas en sus tamafios mas pequefios como
emisoras o captoras de sefales para el mando de las
valvulas principales del sistema y aun en funciones de
tratamiento de sefales.

Dos de las caracteristicas principales que posibilitan su
clasificacion son el nUmero de vias y el nimero de posi-
ciones, definidos a continuacion.

Vias: Llamamos asi al numero de bocas de conexion
del elemento de distribucién. Pueden tenerse valvulas
de 2, 3, 4, 5 6 mas vias. No es posible un niumero de
vias inferior a dos.

Posiciones: Se refiere al niUmero de posiciones estables
del elemento de distribucion. Las valvulas mas comunes
tienen 2 6 3 posiciones, aunque algunos modelos parti-
culares pueden tener mas. No es posible un numero de
posiciones inferior a dos.

Las vélvulas direccionales se designan de acuerdo al
numero de vias y al numero de posiciones de la forma
siguiente:

N° Vias / N° posiciones
Ejemplos: 2/2 dos vias / dos posiciones
3/2  tres vias / dos posiciones
4/2 cuatro vias / dos posiciones
5/2 cinco vias / dos posiciones
5/3 cinco vias / tres posiciones

Configuracion del simbolo

El simbolo representa la funcién de la valvula y su forma

de accionamiento y/o reaccién. No representa de ninguna

manera a valvula alguna desde el punto de vista construc-
tivo. El simbolo se compone de dos partes bien definidas:

Un bloque central, en el que se identifican las posiciones

estables del elemento de conmutacién y las vias de cone-

Xién para cada posicién, y de dos bloques extremos que

representan los modos de actuacién o mandos.

1. Cada posicién de la valvula se representa por un cua-
drado. Habra tantos cuadrados adyacentes como
posiciones de distribucidn tenga la valvula.

2. Las bocas se representan por trazos unidos al cuadrado
correspondiente a la posicién normal de reposo de la
valvula.

3. Lasvinculaciones entre bocas se representan con lineas
y flechas, indicando el sentido de circulacion. Las
bocas cerradas se indican con lineas transversales.
Dicha representacion se realiza para cada posicion.

4. Las canalizaciones de escape se representan con un
triangulo, pudiendo ser:

a) Escape sin posibilidad de conexion (Orificio no
roscado).

b) Escape con posibilidad de conexién (Orificio ros-
cado).

El simbolo se completa con los esquemas correspondien-
tes a los mandos de las valvulas, siendo éstos el medio

por el cual se logra la conmutacién de sus posiciones.
Existen distintos tipos de mandos: mandos musculares
0 manuales, mecanicos, neumaticos, eléctricos y elec-
troneumaticos.

Valvulas 2/2

Pertenecen a este grupo todas las valvulas de cierre que
poseen un orificio de entrada y otro de salida (2 vias) y dos
posiciones de mando. Soélo se utilizan en aquellas partes
de los equipos neumaticos donde no es preciso efectuar
por la misma vélvula la descarga del sistema alimentado;
solo actuan como valvulas de paso. Pueden ser normal
cerradas o normal abiertas, segun cierren o habiliten el
paso respectivamente en su posicién de reposo.

Valvulas 3/2

Ademas de alimentar a un circuito, permiten su descarga
al ser conmutadas. También las hay normalmente cerra-
das o abiertas.

Valvulas 4/2

Poseen cuatro orificios de conexién correspondiendo uno
a la alimentacion, dos a las utilizaciones y el restante al
escape, el que es comun a ambas utilizaciones. Operan
en dos posiciones de mando, para cada una de las cua-
les solo una utilizacion es alimentada, en tanto la otra se
encuentra conectada a escape; esta condicion se invierte
al conmutar la valvula.

Valvulas 5/2

Estas poseen cinco orificios de conexién y dos posiciones
de mando. A diferencia de la 4/2, poseen dos escapes
correspondiendo uno a cada utilizacién. Esto brinda la
posibilidad, entre otras cosas, de controlar la velocidad de
avance y retroceso de un cilindro en forma independiente.

Valvulas de 3 posiciones

Las funciones extremas de las valvulas de tres posiciones
son idénticas a las de dos posiciones, pero a diferencia
de éstas incorporan una posicién central adicional.

Esta posicion podra ser de centro cerrado, centro abierto
o centro a presion.

Un centro abierto permite la detencidn intermedia de un
actuador en forma libre, dado que ambas camaras quedan
conectadas a escape en esa posicién. Un centro cerra-
do, por el contrario, permitira una parada intermedia,
pero el cilindro quedara bloqueado por imposibilitarse
sus escapes. El centro a presion mantiene alimentadas
ambas camaras, lo que permite detener con precision un
cilindro sin vastago, compensando eventuales pérdidas
de aire del circuito.

Electrovalvulas

En las electrovalvulas la sefial que da origen a la conmu-
tacion es de naturaleza eléctrica, excitando a un solenoi-
de que por accion magnética provoca el desplazamiento
de un nucleo movil interno que habilita o no el pasaje de
fluido.

En los mandos directos el mismo nucleo habilita o no el
pasaje principal de fluido; en los mandos electroneumati-
cos una valvula piloto de mando directo comanda la seial
neumatica que desplaza al distribuidor principal.

2.01.1
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Caracteristicas funcionales de valvulas

Existen una serie de caracteristicas a definir en la eleccion
de una valvula. Estas son:

El caudal nominal, que expresado en NI/min, representa
el caudal de aire normal en I/min que pasa por la valvula
con una presion de alimentacion de 6 bar y una pérdida
de carga de 1 bar.

La frecuencia de conmutacion refleja la rapidez de la
valvula para conmutar sus posiciones.

Montaje de valvulas

Las valvulas direccionales en su concepcién basica
poseen las bocas de conexion directamente sobre su
cuerpo. Esta forma de montaje es adecuada cuando se
trata de automatismos simples con una cantidad reducida
de valvulas.

Otra forma de montaje es a través de las bases unitarias,
donde todas las conexiones se encuentran sobre una par-
te inferior carente de partes moviles y de mantenimiento.
El recambio o mantenimiento periddico de la valvula no
implica tareas de desconexion y conexion, con el consi-
guiente ahorro de mano de obra y tiempo.

Basandose en este criterio, se han desarrollado las deno-
minadas bases manifold o bases para montaje multiple. A
diferencia de las bases unitarias, se forma un canal comun
de alimentacion y otro para los escapes, economizando
en conexiones y montaje. Las utilizaciones son gene-
ralmente posteriores, posibilitando el montaje frontal en
tableros con sus salidas por la parte posterior del mismo.

Dimensionado de valvulas

El caudal normal requerido para el accionamiento de un
cilindro neumatico, dependera en general del caudal re-
querido por el accionamiento, el que a su vez dependera
del tamano del cilindro, la velocidad de su accionamiento
y de la presién de operacién, donde:

Qr=0,0028. d>.C .(p+1,013)
t

Qr = caudal requerido (Nm?h)

d = diametro del pistén del cilindro (cm?)

C = carrera del cilindro (cm)

t = tiempo de ejecucion del movimiento (seg)
p = presién de operacion o manométrica (bar)

El caudal nominal normal que debe tener la valvula, queda
determinado por la siguiente expresion:

Qn = 40.89.Qr .
\ Ap (pe-Ap)
donde:

Qn = Caudal nominal de la valvula (NI/min)

Ap = Caida de presion admitida en la valvula (bar)

pe = Presion absoluta de alimentacion de la valvula (bar)
(presion manométrica + 1,013)

Qr = Caudal requerido por el accionamiento (Nm?h)

Recomendaciones para el montaje de valvulas
direccionales

1.En su mayoria todas las roscas son Gas cilindricas.
Tener especial cuidado cuando se monten cafierias gal-
vanizadas, que por tener rosca conica pueden producir

la rotura del componente. Utilizar preferentemente
conexiones con rosca cilindrica de asiento frontal.

2.Si se utiliza sellador de cinta para las uniones roscadas,
asegurar que no queden restos internos que puedan
penetrar en el interior de la valvula y alterar su buen
funcionamiento.

3.Al montar las cafierias, asegurar que no haya cuerpos
extrafios en su interior. Es recomendable «soplarlas»
previamente con aire limpio y seco.

4.No montar las valvulas en ambientes con temperaturas
mayores a las especificadas.

5.En todos los casos asegurar que el aire suministrado
a las valvulas haya sido previamente filtrado y prefe-
rentemente lubricado. Una valvula operada con aire
sin filtrar ni lubricar, es propensa a acortar su vida util.

6.Muchas valvulas son similares externamente, pero
cumplen funciones distintas o trabajan con presiones
diferentes. Para una mayor seguridad verificar el co-
digo de la valvula, y confirmar que sea el mismo que
indica el fabricante en su catalogo.

7.Para mayor seguridad en el conexionado y evitar
accionamientos accidentales, verificar cual es la boca
de presion, cuales son las utilizaciones, y cuales son
los escapes de acuerdo al simbolo ISO de la etiqueta
de cada vélvula.

8.Casi todas las valvulas tienen las bocas de descarga
roscadas, lo que permite conducir los escapes para
impedir contaminaciones de aceite o propagacién de
ruido.

9.Si los escapes de aire produjeran ruidos molestos o que
superen los limites permisibles, prever la utilizacion de
silenciadores de escape.

10.Si la valvula es de 2 posiciones estables pilotada por
impulsos, tenga en cuenta que debe montarse siempre
de forma tal que el distribuidor quede horizontal, para
evitar el riesgo de que éste se mueva por accion de
Su propio peso o por vibraciones.

11.Es recomendable instalar las valvulas lo mas cerca
posible de los actuadores comandados.

12.En caso de mandos eléctricos o electroneumaticos,
asegurar que la tensiéon de alimentacién se corres-
ponda con la nominal del solenoide con su respectiva
tolerancia. Fuera de este campo, pueden trabajar en
forma incorrecta y con peligro de deterioro.

13.Tener en cuenta que los solenoides y las fichas de
conexionado pueden adoptar distintas posiciones a
efectos de lograr la orientacion de cables mas conve-
niente a cada aplicacion.

14.En solenoides de corriente continua o alterna y a
efectos del seguimiento de sefiales durante las repa-
raciones, es recomendable utilizar indicadores con
LED. En caso de utilizar los de corriente continua, cabe
mencionar que los mismos poseen polaridad y soélo
encenderan si ésta es respetada al conectar las fichas.

Plan de mantenimiento preventivo de valvulas
direccionales

La vida de las valvulas direccionales queda determinada
por los ciclos de conmutacion realizados. Por lo tanto en
funcién de este parametro se encara también el programa
de mantenimiento preventivo de valvulas.

Puede establecerse un plan de mantenimiento preventivo
que considere intervenciones por periodos semanales,
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cada 8 millones de ciclos de conmutacién (6 1 afio) y cada
24 millones de ciclos de conmutacion (6 3 afios). Estipular
por ejemplo controles visuales de fugas, vibraciones o ca-
lentamiento, desarmes parciales, limpieza de elementos
y recambios preventivos de partes deterioradas. Ultilice
siempre Kits de Reparacion MICRO originales. Para
mayor informacién contactar a MICRO Capacitacion.

La frecuencia de intervenciones es afectada ademas por
un correcto montaje y por la calidad del aire suministrado
(limpieza, humedad y lubricacion). El montaje inadecuado
o la mala calidad del aire pueden reducir notablemente
la vida de las vélvulas, y como consecuencia requeriran
una mayor carga de mantenimiento.

La conversién del periodo en ciclos de conmutacion a
horas de funcionamiento de maquina, puede establecer-
se para cada valvula en particular mediante la siguiente
férmula:

H=Cc/ (60 x n)

H
Cc

Periodo de mantenimiento en horas

Periodo de mantenimiento en ciclos de

conmutacion

n = Frecuencia de actuacion de la valvula
(ciclos/minuto)

Desarme de unidades

La tarea de desarme puede ser realizada «in situ» o “en
banco” retirando la valvula de la maquina. En ambos
casos se deber interrumpir el suministro de aire a fin de
evitar accidentes o rotura. Todas las partes son removi-
bles con herramientas standard de taller, utilizar en cada
caso la mas adecuada. Cuando se utilice morsa para
sujecion de piezas, ésta debe ser provista de cubremor-
dazas de material blando a efectos de no dafar partes
de la valvula; ajustar moderadamente. Evitar sujetar el
distribuidor con morsa ya que puede sufrir deformaciones
que lo inutilicen. Idéntica precaucion debe tenerse al
sujetar bujes de distribucion.

Cuando el desarme de partes ofrezca una excesiva re-
sistencia, sugerimos recurrir al servicio técnico MICRO.

Limpieza de partes

Ellavado de partes puede realizarse por inmersién en nafta
y pincel o cepillo de limpieza, sopleteando con aire a presion
limpio y seco. Es conveniente repetir la operacion varias
veces hasta obtener una limpieza a fondo de las partes.
El uso de solventes o desengrasantes industriales queda
limitado a aquellos que no contengan productos clorados
(tricloroetileno, tetracloruro de carbono) o solventes aromati-
cos (thinner, acetona, tolueno, etc.). Estos compuestos son
incompatibles con las partes no metalicas de las valvulas
(segun modelo, bujes y pistones plasticos, guarniciones,
etc.) produciendo el rapido deterioro de los mismos.

En caso de mandos electroneumaticos, es importante
mantener limpio el fondo del tubo guia y el frente de
contacto del tragante o nucleo mévil. Para la limpieza
no deberan utilizarse elementos mecanicos (rasquetas,
puntas, limas, etc.) pues pueden modificar las superfi-
cies metdlicas de contacto y alterar el funcionamiento
del conjunto. Emplear nafta y remover la suciedad por
sopleteado con aire a presioén limpio y seco.

Bajo ningun concepto se deben alterar los resortes del
conjunto tragante, pues éstos estan calibrados para la

funcion especifica dentro de margenes muy estrechos.
Su alteracién introducira defectos en el mando y en con-
secuencia en la vélvula misma.

Recambio de partes

Es recomendable utilizar para el recambio los repuestos
legitimos MICRO. Cuando se reemplacen guarniciones
elasticas debe evitarse la excesiva deformacion de las
mismas durante el montaje. Es recomendable que los
anillos O’ring sean deslizados hasta su posicion y no «ro-
lados». Esto ultimo elonga la parte interna de los mismos
modificando sus caracteristicas. El montaje de ciertas
guarniciones es «flotante», es decir «no ajustado» (caso
de guarniciones de distribuidor y bujes de distribucion).
Es normal que este tipo de guarnicion quede holgada en
su alojamiento. No se deben suplementar ni utilizar guar-
niciones de menor diametro o mayor seccién a efectos
de lograr un ajuste.

Armado de unidades

Todas las partes deben estar perfectamente secas antes
de iniciar su armado. Es conveniente lubricar previamente
las superficies deslizantes y las guarniciones, utilizando
grasa blanca neutra liviana (no fibrosa, ni aditivada con
litio) o compuestos comerciales siliconados livianos.
Los Kits de reparacién incluyen la grasa aconsejada y ne-
cesaria, la que puede a su vez ser adquirida por separado.
Emplear los mismos cuando para el armado deban re-
tenerse guarniciones en posicion. Lubricar moderada-
mente las partes y asegurar el correcto posicionado de
guarniciones y juntas de tapa antes del ajuste final. Evite
“morder” guarniciones.

Tener especial atencion con el posicionado de selectoras
de pilotaje, ya que de su posicidon depende el funciona-
miento de la valvula segun el modo deseado. El ajuste
final de tapas o cubiertas se hara gradual y progresiva-
mente en forma cruzada.

Pruebas de estanqueidad y funcionamiento

Antes de reinstalar la valvula en la maquina, alimentar la
valvula con presién de 6 a 8 bar y obturar con tapones
sus bocas de utilizacion (2 y 4). En tales condiciones y
para ambas posiciones del distribuidor, verificar ausen-
cia de fugas en bocas de escape (3 y 5) y en tapas de
mando y reaccion.

En caso de valvulas con mando electroneumatico, proveer
de alimentacion eléctrica a los solenoides y verificar tam-
bién ausencia de fugas por venteo del piloto, tubo guia y
actuador manual, asi como vibraciones.

En las valvulas con cabezas de mando servoasistidas,
verificar la posicion de las mismas segun el tipo de ali-
mentacion deseado (interno o externo).

Nunca probar una electrovalvula venteando por las utili-
zaciones, pues es probable que la misma no alcance a
conmutar.

Para valvulas de mando manual, operar sobre el mando
y para ambas posiciones realizar los controles de fuga
mencionados (escapes, tapas de mando y reaccion),
verificando la ausencia de fugas audibles.

En todos los casos probar funcionamiento conmutando
varias veces las posiciones del distribuidor principal.

2.01.3



MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES

SIMBOLOGIA

Tipos de mandos

por presién con

llamador al centro

r ) r Servomando r
Manual } Varilla i i |
genérico ': elastica — irecto :E
L_ - _
}r? r Servomando o
Boton b Push Pull asistido por ‘
Lo E‘L, Botén E‘ZL,,,
T ;ri Servomando }rﬁ”
Directo Neumatico E asistido por
- - Palanca ——
r- r- r-——-
! A I Servomando I
Pedal ﬁ‘L Eléctrico ‘ asistido por 1
|
- m, rodillo bidireccional @:‘Z‘L,,,,
X Electroneumatico Servomando © o
L o rodillo unidireccional R
. - - o
Arodillo ! Electroneumatico ': | :Seirs\:ic:jrga;rg::o }
bidireccional
@:L, ¢/ actuador manual Z i varilla /—‘ZL,,,
r- f4n - -
Arodillo ! Electroneumatico =W Neumatico ]
unidireccional ¢/ actuador manual Z i por presion - % _
L ¢/ llamador al centro L. -
Neumatico \/\N\T

4 vias, 2 posiciones

asistida por resorte

5/2
5 vias, 2 posiciones

Modelos Tipos de reaccién

212 Dji’] WWT} Neumatica
2 vias, 2 posiciones JE

372 S

3 vias, 2 posiciones m ‘/VV\/ Resorte
4/2 m o ‘E\/\/\/ Neumatica

5/3
5 vias, 3 posic.
centro cerrado

1 Posicion central estable

5/3 - |

5 vias, 3 posic. ‘ \ I‘ ‘I / ‘ i Biestable
centro abierto T T T ““J‘v'_v‘,

5/3 - |

5 vias, 3 posic. i Triestable

centro a presion
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MICRO VALVULAS 3/2 SERIE MT
AUTOMACION PARA TABLERO M5
] oo T Valvula 3/2 para tablero, actuacion manual,

normal abierta o cerrada, reaccion a resorte
Montaje......ccocveveeeennenn. Orificios diametro 22 mm - Los mandos se

vinculan con el cuerpo a bayoneta

Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F)

Temperatura fluido

Fluido.....cccceeeeeees

Presion de trabajo

Caudal nominal......
Mandos..................

Materiales..............

......... -10...60 °C (14...140 °F)
......... Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacioén) - Gases inertes

......... 0...8 bar (0...116 psi)
......... 66 NI/min (0,07 Cv)
......... Tipo botonera eléctrica en plastico o metal

(*metalicos soélo a pedido)

......... Cuerpo de Zamac, distribuidor de acero

inoxidable, sellos de NBR

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Valvula con mando a botén

Monoestable, botén de diferentes colores.

- Metalicos
?D]%:LWV Plasticos @22
@22 "
*)
Verde 0.230.042.300 / 361 0.230.042.300 / 363
Rojo 0.230.042.300 / 384 0.230.042.300 / 386
Negro 0.230.042.300 / 388 0.230.042.300 / 390
A 86 91,5
[} 76 80
OE 27 30
F 10 11,5

Valvula con mando golpe de puiio

Monoestable, pulsador color rojo.

I

Plasticos
@22

0.230.042.300 / 365

Metalicos
@22
™)

0.230.042.300/ 367

A 97,5 108
C 76 80
2G 40 40
H 21,5 28

21141

M5x0.8

M5x0.8




MICRO VALVULAS 3/2 SERIE MT
AUTOMACION PARA TABLERO M5

Valvula con mando botdén rotante

Biestable, perilla color negro.

- Metalicos
, Plasticos @22
@22 *)

0.230.042.300 / 369 0.230.042.300 / 371

A 112 106
9] 85 80
| 35 39
M 27 26
L 23 25

Valvula con mando golpe de puio con retorno manual

Biestable, se restituye la posicién con un leve giro del pulsador. Color rojo. w@o
‘ Plasticos Meéazllgos @g\ L
@22 " 2Q
© N
0.230.042.300 / 377 0.230.042.300 / 379 | ﬁ ©
x
© L
ET ]
il =i
| <
A 106,5 109 o
Cc 76 80
Q 30 40 ‘
R 30,5 29

M5x0.8

Coédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Orificio de anclaje

£
il

Adaptador de orificio @ 30mm a @ 22mm: 0.200.000.394
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MICRO VALVULAS 3/2 SERIE MM
AUTOMACION MANUALES Y MECANICAS M5
] oo T, Valvulas 3/2 de actuacién manual o mecani-

Fuerza de actuacion.......

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido.......cooviiiiiis

Presion de trabajo ..........
Caudal nominal..

Materiales

ca, reaccion por resorte. Puede conectarse
como normal abierta o normal cerrada, o
como selector

Mando a pulsador manual: 800 gr

Mando directo: 1800 gr

Mando por rodillo: 900 gr

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes

0...10 bar (0...145 psi)

80 NI/min (0,081 Cv)

Cuerpo de zamac, mandos metalicos y plas-
ticos de ingenieria

Valvulas con mandos manuales

Descripcion

MiCRO

I

Mando a

pulsador manual

0.230.001.300

Kit de reparacién

0.200.000.385

Mando pulsador manual

M5x0.8 /‘ T

26

EE=e

55

252

|

2.1.31




MICRO VALVULAS 3/2 SERIE MM
AUTOMACION MANUALES Y MECANICAS M5

Valvulas con mandos mecanicos

Descripcion MiCRO

Mando 0.230.019.300

directo

Mando 0.230.035.300

directo

por esfera

Mando por 0.230.021.300

rodillo

Mando por 0.230.023.300
e\ rodillo

unidireccional

blb/66I6/88 15

Mando por 0.230.025.300
rodillo
lateral
Mando por 0.230.027.300
rodillo lateral
regulable
Mando por 0.230.033.300
varilla elastica
universal
Mando por 0.230.031.300
varilla lateral
regulable
Kit de 0.200.000.383
reparacion
Mando directo Mando directo por esfera @
® 2111
o4
& e . |
. r s 218
‘ ‘CE ~N T
F- o 0
& )
K- \ 53 ol o
| & 8
| [T [T
12 12
252 15 252 15
Carrera de actuacién 3 mm, proveer un tope externo Carrera de actuaciéon 3 mm, proveer un tope externo
para evitar golpear en el final de la carrera del mando. para evitar golpear en el final de la carrera del mando.
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SERIE MM

M5
Mando por rodillo unidireccional

MANUALES Y MECANICAS

VALVULAS 3/2

MICRO
AUTOMACION
Mando por rodillo

20.5

L

1l

15

- BETeeg - -

c€l Xew /zg ulw

8/ Xew,gg ulw 14 9 9C

£yl Xew

SCvl

|
|
12
252

252

55

Mando por rodillo lateral regulable
Mando por varilla lateral regulable
1

m 68 XBW/G 6E UIW
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MICRO VALVULAS 3/2 Y 5/2 SERIE MV ND
AUTOMACION MANDOS MANUALES 1/8”
LI oo T Valvulas 3/2 y 5/2 de actuacion manual y

Fuerza de actuacion.......
Temperatura ambiente....
Temperatura fluido..........
Fluido.......oovviiiiiis

Presion de trabajo ..........
Caudal nominal...............

Materiales........................

reaccion por resorte (reaccion neumatica a
pedido, consultar)

Mando Push: 3,4 Kg

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacion) - Gases inertes

0...10 bar (0...145 psi)

370 NI/min (0,375 Cv). Las de mando
Push-Pull 450 NI/min (0,457 Cv)
Cuerpo de zamac, mandos metalicos y
plasticos de ingenieria

= ¥\
i - =
Nt ia
o Y.l ik
N . e X!
"" q' #

"

|

'

& &

rEE
[ ]
3

LYY

-

e

Valvulas con mandos manuales

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Descripcion

Vélvulas 3/2

Perilla
para tablero

PUSH-PULL
servicio liviano

PUSH

Boton corto
para tablero
(rojo)

Botén largo
para tablero
(rojo)

Botén rotante
para tablero
(negro)

Golpe de pufio
chico para tablero
(rojo)

Golpe de pufio
grande para
tablero (rojo)

BRBHEREE

Kit de
reparacion

MiCRO

0.234.149.311

0.234.144.311

0.234.145.311

0.234.109.311

0.234.111.311

0.234.113.311

0.234.115.311

0.234.117.311

0.200.001.006

Vélvulas 5/2

E

2

2
I H Y

MiCRO

0.234.149.411

0.234.144.411

0.234.145.411

0.234.109.411

0.234.111.411

0.234.113.411

0.234.115.411

0.234.117.411

0.200.001.007
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MICRO VALVULAS 3/2 Y 5/2 SERIE MV ND
AUTOMACION MANDOS MANUALES 1/8”

Mando perilla para tablero

50’/_‘ 400
A 40°
3/2: \,/ﬂ‘\y 5/2: < f\*’)ﬁ |
\ 4\\7 S r r N S| M1ex15 -
g o| & | g
| 5| M16x15 éjj
A b1 u':? I g
: INE i Hol 3
x T [ GN | CF\I T I ©
E ﬁ[ -fim | ﬁf* HO+ = 2165 8 ":I o & ,ﬁ_{ :
i Y e 1 # | ° ES
@55 e m 255 ‘ o
o [
22 i
PUSH-PULL
@27
@27 ‘ ‘
3/2: 5/2:
I
w
M14x15 Q 4’M1:X15 -
& Tl
s —1 £
L1 2l8 ! —] 3
B N v s B @145 & 5= =
& N :? 1 I - ‘ t= ‘ e-
g N|-fo4l— TSI e
o Ak 218 ®
- E | g o]
@55 r @5.5
2 un
324 22|
324
PUSH
@27 @27
3/2: ‘ ‘ 5/2: ‘ ‘
Miaxts TP 9 M14x1.5 2
1 w
138 Q} i A
< T }"— Ak [ Q
é QL?‘ — 2145 t—im‘mii
‘m: — —— [ I~ o1 v
t = 1 —:m‘ Y 2
5.5 L 1 b oert
L2 | @55 |
> Y
324
Boton corto para tablero (rojo)
3/2: 5/2: 237 N
3 N x
237 5 @24 g
ou | B 7
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MICRO VALVULAS 3/2 Y 5/2 SERIE MV ND
AUTOMACION MANDOS MANUALES 1/8”

Botén largo para tablero (rojo)

3/2: 5/2:

3/2: 5/2:

A
S
w
5 max.

324

Golpe de puio chico (rojo)

5/2:
3/2:

2143



SERIE MV ND
1/8"
TiPO .t Valvulas 3/2 y 5/2 de actuacion mecanica,
reaccion por resorte (reaccion neumatica a
pedido, consultar)
Fuerza de actuacion....... Mando directo: 3,4 Kg
Mando a rodillo: 1,75 Kg H
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F) - _——
Temperatura fluido.......... -10...60 °C (14...140 °F) l'_“ il -
Fluido.......ccooiiii Aire comprimido filtrado (se recomienda lubri- 1#:- it )1
cacion) - Gases inertes bo fE” "ol .-':--
Presion de trabajo .......... 0...10 bar (0...145 psi) ‘l K | gt
Caudal nominal............... 370 NI/min (0,375 Cv) o N6 il -4 = i
Materiales........ccccceee...... Cuerpo de zamac, mandos metalicos y plasti- | Nl
cos de ingenieria i i

Valvulas con mandos para servicio liviano

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Descripcion

Valvulas 3/2

MiCRO Valvulas 5/2

Mando
directo

0.234.119.311

NI

Mando por
rodillo

o=l L\

0.234.121.311

-

Mando por
rodillo
unidireccional

=l

g

0.234.123.311

ST

Kit de reparacion

0.200.001.006

MiCRO

0.234.119.411

0.234.121.411

0.234.123.411

0.200.001.007

Valvulas con mandos para servicio pesado

Descripcion

Valvulas 3/2

MiCRO Valvulas 5/2

Mando por
rodillo metalico

o=l L\

0.234.155.311

X 2

Mando por
gatillo metalico
unidireccional

S
o

=l

0.234.157.311

ST

Kit de reparacion

0.200.001.006

MiCRO

0.234.155.411

0.234.157.411

0.200.001.007

NOTA

-Vélvulas con reaccién neumatica a pedido

2.1.51




39

MICRO
AUTOMACION

VALVULAS 3/2 Y 5/2
MANDOS MECANICOS

SERIE MV ND
1/8H

Servicio liviano

Mando directo
3/2

<+ 2
L
_ ? L
8 ol g
A | o ©
) -aNis IS
@55
22
324
Carrera de actuaciéon 3 mm,
proveer un tope externo para
evitar golpear en el final de la
5/2 carrera del mando.
<
—a—
PN B
el Yl
1 i@ a1
~ i 1
1@ ot - o
Iy é} =
r O]
i 5.5
—
22
324

Servicio pesado

Mando por
3/2

rodillo

G 1/8"

105

324 85 16
5/2
211 8
s
N
\ ‘/ & N ] ‘
PN r
F s & 1]
TR =T = ]
! } A 25.5 © %
4 1]
22
324 8.5 16

Mando por rodillo

312

R P

%
7
\

Vi &
L | -4
RN A -
Ak
255 | i &
— 9]
|
22
56 - 15.7
324
5/2 ‘
I o
o
7 NS4
o\
@
A1 V- <
- [ EE_{* =
dlg 729‘;@:7
- T2 &
p
5.5 '
s
22
56 — 15.7
324

2152

Mando por rodillo unidireccional

312

119

Ho+
%
o — 1
16
5/2
er ’E‘
RaRTA7 St
- (7\ ‘i} 1 o i
\\ ‘ gy N Y
- T o ‘ B
ariind s K
gl [ 1% @
4 | o
o 2
[ o %
T 5.5
I
22
324 8.5 16

312

937

B -] O
B b, 8

HE
T T

11 29

110.7
9

HEEh |




VALVULAS 5/2

SERIE SB1 SERVO

AUTOMACION MANUALES Y MECANICAS 1/4"
] oo T, Valvulas 5/2 servoasistidas de actuacion

manual o mecanica; reaccion a resorte
(reaccion neumatica a pedido, consultar),
con posibilidad de alimentacion externa del
mando

Fuerza de actuacion....... Mando a pulsador manual: 400 gr g iE
Mando directo: 1000gr ,F -
Mando por rodillo: 500gr _‘ . kb
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F) ) L2 C
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F) | Sl
Fluido...coveeeiiiecce Aire comprimido filtrado (se recomienda lubri- L . 4 Hhd
cacion) - Gases inertes  Thalll
Presion de trabajo .......... 2,5...10 bar (36...145 psi) i .
Caudal nominal............... 1000 NI/min (1,016 Cv) L .
Materiales........ccccceeee...... Cuerpo de zamac, mandos metalicos y plasti-
cos de ingenieria
'I\‘ . | -E. N.‘ ;h.-: o r‘i . | - ¥ E
= 3 : [F2 - "-—_.
Valvulas con mandos manuales Mando pulsador manual
15
| 345 4—’—‘*
Descripcion MiCRO ({W ﬂ
1 2
Mando a 0.220.101.422 | T
EEM?%WV pulsador manual 252 & T ~ ~
ol [ [E1° A o &
P i B 1 e I ,%»f,i, -
Kit de 0.200.000.517 N[ SN SR
reparacion ,;( ! %df Y w
| °l L
T T

21.71




MICRO
AUTOMACION

SERIE SB1 SERVO
1/4”

VALVULAS 5/2
MANUALES Y MECANICAS

Valvulas con mandos mecanicos

Descripcién MiCRO
Mando 0.220.119.422
f I ? directo
Mando 0.220.135.422
directo
°->’k‘l @W por esfera
Mando por 0.220.121.422
°_>’h‘l ZJWV rodillo
Mando por 0.220.123.422
rodillo
\'-Eh‘l ZJWV unidireccional
Mando por 0.220.125.422
rodillo
@ ”h‘l ﬁm lateral
Mando por 0.220.127.422
rodillo lateral
© ”“l @W regulable
Mando por 0.220.133.422
/—E@ varilla elastica
universal
Mando por 0.220.131.422
/—E@ varilla lateral
regulable
Kit de 0.200.000.517
reparacion
Mando directo Mando directo por esfera
15
Ted @ 2111
| =t 218 P
s 0
© 5
252 5.2 L
= |
et ke g O 5
S SR - A N WL i
S 4olgr 1t JOT o 8] o) O+
=H S T s 5 A
_Id & e - E 8
Eianhi ¥ [ Carrera de actuacion 14 ¥ 1D
‘ o) l 3 mm, proveer un tope s l
— + externo para evitar +
36 golpear en el final de
la carrera del mando.
50 28 50 28
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SERIE SB1 SERVO

1/4"
Mando por rodillo unidireccional

MANUALES Y MECANICAS

VALVULAS 5/2

Mando por rodillo

MICRO
AUTOMACION

L'6Lg xew

21.73
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS 3/2 Y 5/2
MANDOS MANUALES

SERIE CH1 GM
1/4”

Temperatura ...................
Temperatura fluido..........

Presion de trabajo ..........
Montaje........cccvieeveennins

Caudal nominal...............

Valvulas 3/2 y 5/2 con mando a botdn

G 1/4”

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes

0...10 bar (0...145 psi)

Unitaria (3/2 y 5/2) o en manifold (sélo 5/2)
mediante Distribuidor de alimentacién o
Base manifold (ver codigos y dimensiones
en pag. 2.2.6.7)

1650 NI/min (1,65 Cv)

Descripcion

Valvula 3/2
mando a boton,
reaccion a resorte

Valvula 3/2
mando a botoén,

reaccion neumatica

Valvula 3/2
mando a botén

SanY
Lk
BN

biestable PUSH-PULL

Valvula 5/2
mando a botoén,
reaccion a resorte

S

Valvula 5/2
mando a botoén,

iz

reaccion neumatica

Valvula 5/2
mando a botén

=7

biestable PUSH-PULL

Kit de reparacién

Kit herramientas (p/ kit de reparacién)

CH1“GM” 1/4”

0.259.033.322

0.259.033.422

0.259.033.822

0.259.003.322

0.259.003.422

0.259.003.822

0.200.000.894

0.000.034.562

: ] M18x1,5

M18x1,5

5 G1/4"

G14 5,25 :

M4x0,7 9 e M0.7
el o & .
T o Fosi e bog M

N - 4 1= l 3 .
I Tx <
P e |
= 1 |
WAk Wil ., il
% || sy
22 50 0| Z/2
|—— [ap] -~

2.1.8.0

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

(N) Diferencia para versiones de reaccion neumatica

(R) Diferencia para versiones de reaccion resorte

25,25 :

¥
iAo
|
®
147

&l

44
I
ye:!
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o
T
P G1/8" (N)
22 50 30 3
R it




MICRO VALVULAS 3/2,5/2Y5/3 SERIE CH1 GM

A PALANCA 1/4"

] oo T, Valvulas 3/2, 5/2 y 5/3 con mando a palanca

Conexiones..........cccceuee. G1/4”

Temperatura ................... -5...50 °C (23...122 °F)

Temperatura fluido.......... -10...60 °C (14...140 °F)

Fluido.....cccooeiiie Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes P

Presion de trabajo .......... 0...10 bar (0...145 psi) L -

MONLJ v Unitaria (3/2 y 5/2) o en manifold (sélo 5/2) ‘ g =k -
mediante Distribuidor de alimentacién o b = il |
Base manifold (ver cédigos y dimensiones { # " AR
en pag. 2.2.6.7) ok 3 i 8

Posicién palanca ............ Puede rotarse cada 90° o i =

Caudal nominal............... 3/2 'y 5/2: 1650 NI/min (1,65 Cv) y
5/3: 1200 NI/min (1,2 Cv)

Cddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Descripcion CH1 “GM” 1/4”
Valvula 3/2
\ mando a palanca, 0.259.030.122
biestable
Valvula 3/2
mando a palanca, 0.259.030.322
monoestable
Valvula 5/2 22 36 30
m | mando a palanca, 0.259.000.122 o =
biestable
Valvula 5/2
m mando a palanca, 0.259.000.322 130
monoestable
Valvula 5/3 @ !,
Q ‘ mando a palanca, 0.259.000.522 18°
centro cerrado, ii B
triestable )
Valvula 5/3 G4 18}/
(H\H H/M mando a Palanca, 0.259.000.722 ,\m 1
R clentro abierto, T
triestable NI ]
Valvula 5/3 N o ‘
mando a palanca, 0.259.000.922 ! 9 % A 9
pos.central estable, : 25,25 ! :
centro cerrado e ]
Valvula 5/3 36
w \ H H/PMT mando a palanca, 0.259.001.122 2 p 20
i A pos.central estable, =
centro abierto 4
{ 1
Kit de reparacion 0.200.000.891 LH
. . . .. \\"i“_/
Kit herramientas (p/ kit de reparacion) 0.000.034.562 3‘%
i
A

=BT
[
W
o
-+
LP‘
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VALVULAS 5/2 Y 5/3

SERIE CH3 GM

A PALANCA 1/2"
TiPO .t Valvulas 5/2 y 5/3 con mando a palanca
Conexiones..........ccee...... G1/2
Temperatura ................... -5...50 °C (23...122 °F)
Temperatura fluido.......... -10...60 °C (14...140 °F)
Fluido.....veveeiieeeee Aire comprimido filtrado (se recomienda

Presion de trabajo
Montaje........cccoieeeennnns

Posicién palanca
Caudal nominal

lubricacién) - Gases inertes

.......... 0...10 bar (0...145 psi)

Unitaria o en manifold mediante Distribuidor

de alimentacion (ver cédigos y dimensiones
en pag. 2.2.7.2)

Puede rotarse cada 90°

5/2: 4400 NI/min (4,4 Cv)

5/3: 4000 NI/min (4,0 Cv)

Descripcion

Valvula 5/2
mando a palanca,
biestable

Valvula 5/2
mando a palanca,
monoestable

Valvula 5/3
mando a palanca,
centro cerrado,
triestable

Valvula 5/3
mando a palanca,
centro abierto,
triestable

Valvula 5/3
mando a palanca,

pos.central estable,

centro cerrado

Valvula 5/3
mando a palanca,

pos.central estable,

centro abierto

Kit de reparacién

Kit herramientas (p/ kit reparacion)

CH3 “GM” 1/2”

0.259.000.144

0.259.000.344

0.259.000.544

0.259.000.744

0.259.000.944

0.259.001.144

0.200.000.892

0.000.034.564

2182

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
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MICRO VALVULAS 3/2 VALVULAS COLIZANTES

1/8" A 3/4"
] oo T Valvulas colizantes 3/2 de actuacién manual,
biestables y con descarga a la atmédsfera
Fluido......ovvvieeiieieieeeeene. Aire comprimido filtrado
Posicion de trabajo......... Indiferente
CoNnexiones..........ccceeueenes R1/8” R1/4” R3/8" R1/2” R3/4”
Caudal (NI/min a 6 bar).. 600 1900 2300 4100 7800
Diametro nominal ........... 5mm 8mm 1M mm 14mm 18 mm
Presion de trabajo .......... 0...16 bar (0...232 psi)
Vacio
Temperaturas.................. -20...80 °C (-4...176 °F)
Materiales............c.......... Cuerpo y corredera de aluminio, guarniciones
de NBR

Utilizadas generalmente a continuacion de una unidad FRL, para corte de suministro y
despresurizacion del circuito alimentado.
Pueden servir también como accionamiento de emergencia.

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

C%n;x. MiCRO Kit de reparacion A B C
R 1/8” 0.400.000.911 0.400.010.125 63 21,5 7
R 1/4” 0.400.000.922 0.400.010.126 78 27,5 10,5
:m: R 3/8” 0.400.000.933 0.400.010.127 82,5 34 11
R1/2 0.400.000.944 0.400.010.128 105 40 15
R 3/4” 0.400.000.955 0.400.010.129 127 49,5 16

—

e
N

Posicién abierta: el circuito se encuentra bajo presion. Posicién cerrada: la alimentacion se encuentra interrumpida y el
circuito esta a descarga.

2.1.91



VALVULAS ROTANTES
SERIE AR
1/4" 3/8" 3/4"
LI oo T Valvulas rotantes 4/2 y 4/3 de actuaciéon ma-
nual, con distribuidor sin guarniciones lo que
garantiza un funcionamiento seguro y sin
mantenimiento. Posibilidad de montaje en panel
Fluido.......... Aire comprimido filtrado — Gases inertes r
Conexiones G1/4”, G3/8”, G1/2" y G3/4” -
Presion de trabajo .......... 0...10 bar (0...145 psi) k
Temperaturas.................. -5...60 °C (23...140 °F) ..r‘
Materiales....................... Cuerpo de valvula de aluminio, distribuidor z

lapidado de resina acetalica

f.

Nota: consultar por valvulas rotantes 4/3 de centro a presién, con iguales caracteristicas que
las 4/3 CC 6 CA.

L Conex. A Caudal & Nominal J Fijacion

Descripcion 2G MicRO (NUmin) (mm) ()

Valvula 4/2 G1/4 0.240.002.222 520 3 34.5

otl Xl H‘ﬂ G 3/8” 0.240.002.233 1400 6 40.5

G1/2” 0.240.002.254 2600 9 52.5

G314 0.240.002.255 3400 9.5 52.5

Valvula 4/3 G1/4” 0.240.002.322 520 3 34.5

E[Z]i]ﬂ&' centro cerrado G 3/8” 0.240.002.333 1400 6 40.5

triestable G1/2 0.240.002.354 2600 9 52.5

G 3/4” 0.240.002.355 3400 9.5 52.5

Valvula 4/3 G1/4 0.240.002.622 520 3 34.5

E[XI;M centro abierto G 3/8” 0.240.002.633 1400 6 40.5

triestable G1/2r 0.240.002.654 2600 9 52.5

G 3/4” 0.240.002.655 3400 9.5 52.5

P
O
P: Alimentacién
< Ay B: Utilizaciones
R: Escape
IR A B C E F G H | J K L M N P

G 1/4” 72,6 45 1,5 11.5 M34X1,5 92,5 5 62 49 40 3 49 62 120
G 3/8” 88,5 56 1,5 13,5 M40X1,5 104 6,6 74 62 51 3 62 74 140
G 1/2” 110,3 72 2 18 M52X1,5 126 6,6 102 89 64 3 81 102 160
G314 110,3 72 2 18 M52X1,5 126 6,6 102 89 64 3 81 102 160

2.1.9.2




Descripcion MiCRO

Monoestable 0.220.003.522

Biestable 0.220.003.722
=l Z}L@‘

Kit reparacion

0.200.000.117

Proteccion

0.200.000.200

156

SERIE SB1
1/4"
] oo T Valvulas 5/2 de actuacién a pedal, distribuidor
a corredera, monoestables o biestables, con
descarga a la atmosfera
Fluido......oveeiiieeeee Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) — Gases inertes
Conexiones.........ccce...... G1/4”
Caudal nominal............... 1000 NI/min (1,016 Cv) - =t
Presion de trabajo .......... 0...10 bar (0...145 psi) = -
Temperaturas.................. -5...50 °C (23...122 °F) % ‘_f T -
Materiales....................... Cuerpo de valvula y pedal de zamac, distri- ey e s =
buidor de aluminio ici de NBR L 7 ol o
y guarniciones de 3 il =
ACCESOriOS....ccvvvevereaannnn. Proteccion de chapa opcional, para evitar —
accionamientos accidentales

Cdédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

57

26.4
T — | \ L
OH‘H H‘HO L
238 AHHH = T
H\HOH\H Il
[ q}‘ T [ I [ [
6 130
220

213

225

2193



MICRO VALVULAS 5/2 SERIE PP

AUTOMACION A PEDAL 1/4"
] oo T Valvulas 5/2 de actuacioén a pedal con pro-

teccién incorporada, monoestables o biesta-
bles con traba mecanica, con descarga a la

atmosfera
Fluido......oveeiiieeeee Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) — Gases inertes
CoNnexiones..........ccceeueens G 1/4”
Caudal nominal............... 500 NI/min (0,508 Cv)
Presion de trabajo .......... 0...8 bar (0...116 psi)
Temperaturas.................. -5...60 °C (23...140 °F)
Materiales........ccccceeee..... Cuerpo de valvula y pedal de zamac, distri-

buidor de aluminio, guarniciones de NBR
Proteccidn plastica, para evitar acciona-
mientos accidentales

Descripcion MiCRO

Monoestable 0.240.002.422

Biestable con traba 0.240.002.522
= Z}E

245
200
170

. 920
-2
135
|
A\
AN

/

DIII

~t | it
25
73
| 88 i6i 135
yalinN
2| 8 ————————4|—— ;
AU || V4

2.1.95



MICRO MINIELECTROVALVULAS MINIVALVULAS M5
AUTOMACION BOBINA 15 MM

] oo T Minielectrovalvulas 3/2 normal cerradas de
15 mm de ancho con actuador manual

Conexion eléctrica.......... Con ficha tipo 43650-1 C formato indus-
trial con led, 9,4mm 3 pines.

Montaje.......ccoocieeeennnns Unitario o multiple

Temperaturas.................. -10...50 °C (14...122 °F)

[ 18T [o Aire comprimido o gases inertes,

filtrados a 50 p, sin lubricacion

Presion de trabajo .......... 0...8 bar (29...116 psi)

Caudal nominal ....... .... 16 NI/min (pasaje ¥ 0,8 mm)
Conexion .......cceeeeeeeeeeeen. M5 x 0,8

Potencia.........ccccccceeeniie ver tabla pag. 2.6.1.1
Materiales..........cc......... Base de aluminio, Cuerpo del piloto

poliester + FV, bobina encapsulada PA
6.6, tubo guia y tragante de acero inox.,

sellos FKM
Valvula unitaria -
Descripcién MiCRO @ IT — o
Minielectrovalvula 3/2 0.900.000.471/--- - } ‘
normal cerrada I
=i R
| |

=
24
0
T

=3
@

Valvulas en manifold

Se incluyen las vélvulas

Cantidad d i SlmnlEE P
antidad de .
valvulas MiCRO 73:§> I ‘ : ‘
2 0.900.000.472 /--- ﬂﬂ ! ) jT\Ti:
3 0.900.000.473 /--- @ | d 3 t } ¢ t
4 0.900.000.474 /- g ‘ ‘ ‘ ‘ ,.tir
5 0.900.000.475 /--- = ‘ 1 ‘ | |
6 0.900.000.476 /--- Ll Lo | | | iy
1 \‘\@ = % iy
7 0.900.000.477 /--- B = 1
al|! @
8 0.900.000.478 /- tL oy - G5 ©n O %5 |
9 0.900.000.479 /--- 12 14.5 ‘ 18 23.3 u‘
10 0.900.000.480 /--- 2 T T ) r
|
Cadigo
adicional Tension
/- Reemplazar los guiones luego de la barra
201 220/230V - 50/60Hz por los valores de la tabla, segin la tension
seleccionada para el solenoide.
902 110V - 50/60Hz Ejemplo: 0.900.000.471/- - - con tensién 220V
903 24V - 50/60Hz 50/60Hz, debe solicitarse: 0.900.000.471/ 901.
923 24 Vce
913 12 Vee Para mas caracteristicas de los solenoides, ver
pagina 2.6.1.1 de este capitulo.
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SERIE 211
1/8"
TiPO.cieeiieieecieeee e Electrovalvulas 3/2 de G1/8”, normal ce-
rradas con actuador manual biestable, c €
Conexién eléctrica con ficha tipo 43650-1
B formato industrial con led.
Montaje........cccoeeeeennnns Unitario o multiple mediante el kit manifold

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido. ...
Fluido.......ooviiiis
Presion de trabajo ....
Caudal nominal
Frecuencia......................

Materiales

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado - Gases inertes
0...10 bar (0...145 psi)

40 NI/min (0,04 Cv)

Max. 24 Hz (a 6 bar)

Cuerpo de zamac, bobina encapsulada en
resina epoxi, tubo guia y tragante de laton
y acero inoxidable

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina 2.6.2.2

Caédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

>
—
Descripcion MiCRO ) EE 4@ - — -
ﬁﬂ%:m Electrovalvula 3/2 normal cerrada unitaria Uizl ‘ I~
b= 22
Electrovalvula 3/2 normal cerrada p/manifold U2NR00C It —
] |
‘ |
Tension Cod|go:fi|0|onal %
‘ ¢
e}
220V 50/60Hz /201 ) ©
110V 50/60Hz /202
48V 50/60Hz /208 I
24V 50/60Hz /203 o’
24 Vce 1212
L 0
12 Ve 1213 &0 P2 ‘ :]
En los codigos de las electrovalvulas reemplazar °© \
los guiones luego de la barra por los valores de la 27 2
tabla superior, segun la tension seleccionada para el
solenoide. 3
Ejemplo: una vélvula 0.211.005.211 / - - - con tension
220V 50/60Hz, debe solicitarse 0.211.005.211 / 201 68
Kit Manifold
Cantidad de .
vélvulas MiCRO o
2 0.200.000.482 = I
3 0.200.000.483 T —
4 0.200.000.484 ‘
5 0.200.000.485
6 0.200.000.486
7 0.200.000.487
8 0.200.000.488 ‘
9 0.200.000.489 f !
10 0.200.000.490 i

Al especificar un manifold, solicitar
valvulas y el kit manifold para las “n”

valvulas.

won
n




MICRO ELECTROVALVULAS SERIE 213
AUTOMACION 2/2Y 3/2 1/8"
LI oo T Electrovalvulas 2/2 y 3/2 NAy NC, actuacion

eléctrica, con actuador manual monoestable C E
Conexiones.......cccceeeeee.... Laterales, inferiores o0 montaje multiple me-

diante el kit manifold G1/8

Ficha DIN 43650 - A

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado - Gases inertes

Conexion eléctrica..........
Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido.....cccooviiie

Presion de trabajo 0...2,5 bar 0...10 bar 0...16 bar
(0...36 psi) (0...145 psi) (0...232 psi)

Caudal nominal............... 78 NI/min(*) 115 NI/min 40 NIl/min
(0,08 Cv) (0,12 Cv) (0,04 Cv)

Frecuencia max.............. 23Hz(1,5bar) 17Hz(6bar) 13 Hz (10 bar)

Materiales........ccccccee...... Cuerpo de zamac, bobina encapsulada en
resina epoxi, tubo guia y tragante de acero
inoxidable
Ejecucioén especial.......... Uso hidraulico o neumatico hasta 30 bar
(435 psi) . . . )
Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
(*) Con p = 2,5 bar, Ap = 0,5 bar
Descripcion Conexién 0...2,5 bar 0...10 bar 0...16 bar
Lateral 0.210.003.911 / — 0.210.004.011 / --- 0.210.004.111 / -—-
Electrovalvula 2/2 Inferior 0.210.004.211 / --- 0.210.004.311 / - 0.210.004.411 /-
normal cerrada Multiple 0.210.006.311 / —— 0.210.006.411 / - 0.210.006.511 / -
Lateral 0.210.004.511 / — 0.210.004.611 / — 0.210.004.711 / -
ﬂ}m Electrovalvula 2/2 Inferior 0.210.004.811 / --- 0.210.004.911 / - 0.210.005.011 / —-
normal abierta
Lateral 0.210.005.111 / --- 0.210.005.211 / --- 0.210.005.311 / -
Electrovalvula 3/2 Inferior 0.210.005.411 / --- 0.210.005.511 / - 0.210.005.611 / —
normal cerrada Multiple 0.210.006.611 / -—- 0.210.006.711 / --- 0.210.006.811 / ---
Lateral 0.210.005.711 / --- 0.210.005.811 / --- 0.210.005.911 / -
ﬁgﬂm Electrovalvula 3/2 Inferior 0.210.006.011 / --- 0.210.006.111 / --- 0.210.006.211 / -
normal abierta

Tension Codigo adicional
[ —-
220V 50Hz - 240V 60Hz 001
110V 50Hz - 120V 60Hz 002
48V 50Hz - 48V 60Hz 037
24V 50Hz 003
12V 50Hz 004
24V 60Hz 007
112;)6\?(22 ggg En los cédigps de las glectrovélyylas reemplazar los guiones luggo de la barra por los valores de
la tabla siguiente, segun la tensién seleccionada para el solenoide.
110 Vee 010 Ejemplo:
48 Vee o1 Una vélvula 0.210.005.211 /- - - con tension 220V 50/60Hz, debe solicitarse: 0.210.005.211 /001
24 Vce 012
12 Vce 013 Para méas caracteristicas de los solenoides, ver pagina 2.6.3.1

2.2.31



MICRO ELECTROVALVULAS SERIE 213
AUTOMACION 2/2 Y 3/2 1/8"”

9] ®
| | (] | Qe
— E%% — %,7"»\ — __ 1A ay ]
E Ly : WL i ] \k\ﬁ‘lﬁli i
B HF =1
f—] u>'<) | I?':< (O]
32 = 32 | 2
® ®
= I 3 1 _
il nillhy il il
Il Il ) | ) !
B 1| el [T e W] e B | ge
. | ? |
172\ . 172N
= me = e
G1/8" ! G1/8" G1/8" ! G1/8" |
35 35 ‘ 35 ‘ 35
68 68 68 68
&, &) () &) &) &) () & &, &)
H X+ > >a H
& @) ® & & & & & &,
Electrovalvula NC Electrovalvula NC Electrovalvula NA Electrovalvula NA Electrovélvula
salida lateral salida inferior salida lateral salida inferior montaje multiple
Kit Manifold
Manifold con r"T’H < r"T’H <
Cantidad de  Kit manifold Kit manifold alimentacién inferior N R B
vélvulas alimentacion inferior alimentacion lateral J@L‘ || | ‘ ik ‘ iy ||
. EB 7ﬁ I3 L _CIJ__1 — ;:,[I:I,
2 0.200.000.472 0.200.000.462 g = B § :
3 0.200.000.473 0.200.000.463 © = -1
4 0.200.000.474 0.200.000.464 -
5 0.200.000.475 0.200.000.465 A I
6 0.200.000.476 0.200.000.466 — T == gi-==-T-==-Nc=="1
7 0.200.000.477 0.200.000.467 ! EANERARRE
8 0.200.000.478 0.200.000.468 L ! ! Lol g
9 0.200.000.479 0.200.000.469 mll”” ‘ R ? ? ? B
10 0.200.000.480 0.200.000.470 7%@+g i i**ip J ﬁf‘if
i it | | |

Al especificar un manifold, solicitar “n” valvulas y el kit
manifold para las “n” valvulas.
Solo puede armarse un manifold con valvulas NC. 46+33"n

Manifold con
alimentacion lateral

@4.25

i jj 7”L ] i
Accesorios MiCRO : :
16+33*n ‘
Separador de presion 0.200.000.053 46+33*n ‘
Guarnicién separadora 0.000.010.013
Actuador manual 0.200.000.089
Conexién roscada superior 0.200.000.040
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VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE SBO ND

1/8"
] oo T Valvulas 5/2 de actuacién neumatica o
eléctrica, con actuador manual mono y C E
biestable —~
Montaje.......ccocoeeeeennnns Unitario, en uso multiple mediante Dis- e
tribuidor de alimentacion o Base manifold " m—— EE
Conexiones.........ccce...... De trabajo: G 1/8” - De pilotaje: M5x0,8 .

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido......ccoeiiie

Presion de trabajo
Caudal nominal..
Frecuencia......................
Materiales........................

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

420 NI/min (0,42 Cv)

24 Hz (con reaccion neumatica y 6 bar)
Cuerpo de zamac, distribuidor de acero
inoxidable, sellos de NBR

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

s Presion . Kit de
Descripcion de trabajo MiCRO reparacion
Valvula 5/2 1,5...10 bar 0.224.001.311 0.200.000.565
mando neumatico,
gm reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.224.001.511 0.200.000.565
mando neumatico,
EM reaccion a resorte
Valvula 5/2 0,5...10 bar 0.224.001.711 0.200.000.565
EM biestable por
impulsos neumaticos
Electrovalvula 5/2, 1,5..10 bar  0.224.002.311/---  0.200.000.566
wﬁg reacciéon neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5.10 bar  0.224.002.511/---  0.200.000.566
ﬁzmz;vw reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 0,5..10 bar  0.224.002.711/---  0.200.000.566
W Fi % biestable por
T Tt impulsos eléctricos

En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar los
guiones luego de la barra por los valores de la tabla
siguiente, segun la tensién seleccionada para el

solenoide.

Ejemplo: una valvula 0.224.002.

311/ - - - con tensién

220V 50/60Hz, debe solicitarse 0.224.002.311 /201

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina

2.6.2.2
Tension COdlgol_a_lfilmonal
220V 50/60Hz /201
110V 50/60Hz 1202
48V 50/60Hz /208
24V 50/60Hz /203
24 Vce /212
12 Vce /213

2241
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NUEVO: actuador
manual conforme
ISO 4414 y EN 983.
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE SBO ND

1/8H

Mando neumatico

|
: =3 M5x0,8
ok L _m‘ G 18 5
of | Ve
.y [ I N ] W~
o PO ® ) e
Sl &
e) = ‘ 1\ @42 @fE
i ‘
T
2
32 24

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Distribuidor de alimentacion

simple

22

Mando electroneumatico

Pg9
P

M5x0,8
G 1/8"

17

Cantidad de valvulas

oo WN

MiCRO

0.200.000.132
0.200.000.133
0.200.000.134
0.200.000.135
0.200.000.136

La letra "n” equivale al numero de posiciones disponibles para

vélvulas.

Al especificar un manifold, solicitar "n” valvulas y el distribuidor
correspondiente para las "n” valvulas.

Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a emplear
dependera del caudal requerido en cada una y la simultaneidad

de utilizacién de las mismas.

Base Manifold

Cantidad de valvulas

~No b wN

8
Placa de cierre

MiCRO

0.200.000.142
0.200.000.143
0.200.000.144
0.200.000.145
0.200.000.146
0.200.000.147
0.200.000.148
0.200.000.536

La letra "n” equivale al numero de posiciones disponibles para

vélvulas.

Al especificar un manifold, solicitar "n”

manifold correspondiente para las "n” valvulas.

valvulas y la base

Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a emplear
dependera del caudal requerido en cada una y la simultaneidad

de utilizacién de las mismas.

|

24.25

ORIk |

Mando electroneumatico

doble
‘ 48.5 125* Pg9
U]
Fﬂj% - M5x0,8
_ | G 1/8"
S
g oS OF | 8 ~
o ‘ NG
| ] 24.2
Ol
|
T
7 .2 |
32

G 1/8"

|, |
==
35

2242
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VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE VM15 GM

1/8"
INDIVIDUAL Y PARA BASE
] oo T Valvulas direccionales de actuacion neu-
matica o eléctrica, reaccion a resorte o C E
neumatica, monoestables o biestables.
Funciones....................... 5/2 - 5/3 - 2 véalvulas 3/2 en un solo cuerpo
Montaje....... Individual y para base

Conexiones

Mando eléctrico

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
[ TV1To [o T

Presion de trabajo
Caudal nominal

Materiales

Trabajo: G 1/8” - Pilotaje: M3x0,5

Escape de mandos eléctricos: M3x0,5

Cabeza eléctrica ISO 15218, con actuador

manual monoestable. Conexién electrica
con ficha tipo DIN 43650-1 C formato
industrial con led

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacion) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

700 NI/min (0,70 Cv) (en 5/2 y 3/2)
Cuerpo de aluminio, distribuidor de alumi-

nio, sellos de NBR

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Descripcion

Valvula 5/2
mando neumatico,
reaccion neumatica

Valvula 5/2
mando neumatico,
reaccion a resorte

Valvula 5/2
biestable por
impulsos neumaticos

Valvula 5/3
mando neumatico,
centro cerrado

Valvula 5/3
mando neumatico,
centro abierto

Electrovalvula 5/2,
reaccion neumatica

Electrovalvula 5/2,
reaccion a resorte

Electrovalvula 5/2,
biestable por
impulsos eléctricos

Electrovalvula 5/3
centro cerrado

Electrovalvula 5/3
centro abierto

2 Valvulas 3/2

| normal cerradas,

mando neumatico

2 Valvulas 3/2

il normal cerradas,
il mando eléctrico

Presion
de trabajo

2,5...8 bar

2,5...8 bar

1...8 bar

2,5...8 bar

2,5...8 bar

2,5...8 bar

2,5...8 bar

1...8 bar

2,5...8 bar

2,5...8 bar

2,5...8 bar

2,5...8 bar

VM15 “GM”

0.256.001.311

0.256.001.511

0.256.001.711

0.256.001.911

0.256.002.111

0.256.002.311/---

0.256.002.511/---

0.256.002.711/---

0.256.002.911/---

0.256.003.111/---

0.256.008.511

0.256.009.111 /---

Kit de
reparacion

0.200.001.413

0.200.001.413

0.200.001.413

0.200.001.413

0.200.001.413

0.200.001.414

0.200.001.414

0.200.001.415

0.200.001.415

0.200.001.415

0.200.001.413

0.200.001.415

Kit herramientas (p/ kit de reparacién)

0.000.036.097
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES
5/2, 5/3 Y 2X3/2

SERIE VM15 GM

1/8H

INDIVIDUAL Y PARA BASE

76

Mando neumatico

15.6
M3x0,5
= )
°F doele N =
@ = A" £
Fe= F ®© OT
5] 24.2 G1/8"
27 15
37

Mando electroneumatico simple

63

129

15.6

37

En los codigos de las electrovalvulas reemplazar los
guiones luego de la barra por los valores de la tabla
siguiente, segun la tension seleccionada para el solenoide.
Ejemplo: una vélvula 0.256.002.311/- - - con tensién 220V
50/60Hz, debe solicitarse: 0.256.002.311 /901

Codlgo/ iafmmnal Tension
901 220/230V - 50/60Hz
902 110V - 50/60Hz
903 24V - 50/60Hz
923 24 Vce
913 12 Vee

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina 2.6.1.1
Consultar por solenoides para ambientes peligrosos

Base Manifold modular

] M3x0,5

M3x0,5

Mando electroneumatico doble

63

182

]

16.6

1 M3x0,5

A

I
[

27

37

Conexionado neumatico

|0

Se pueden utilizar cualquiera de los conectores mostrados en el
Capitulo 8 de este manual. Sin embargo, para maximizar el caudal,
se recomienda usar el conector G 1/8” mostrado abajo, el que posee
secciones de pasaje aumentadas.

Tipo

Recto
Codo
Recto

Rosca

M3x0,5
M3x0,5
G 1/8”

J ext. tubo

MiCRO

0.451.010.409
0.451.990.409
0.441.010.810

Este desarrollo se compone de unidades modulares de Base manifold que permiten la incorporacién de dos valvulas cada una.

Tener en cuenta que la cantidad maxima de bases manifold modulares a emplear dependera del caudal requerido en cada valvula y la simultaneidad
de utilizacién de las mismas. Se aconseja un maximo de 8 médulos (16 valvulas).
Para ejecuciones especiales, consultar con nuestro departamento técnico.

Separad. de presion  0.200.001.383

VM15 GM
Base Manifold Terminales (par)
modular (doble)
0.200.001.325 0.200.001.326
fe2]
N~
Accesorios MiCRO
Placa ciega 0.200.000.941

La letra "n” equivale
al numero de bases

disponibles para dos
vélvulas.

34 42
8.5 17 17 29
— % ) gf H
S i es s BN S e H @
1 I NI Nz | ez o = I AN
NZAS A A NS SZR S 2
RN ”'FT\ ’/'F:k { F\\ 7PN //’F\\ _la 1 < w0
NSNS AN NS oS o7 o) © ~
R AR «%?v ANasy e
1 T | ©
= g A T
g = S e
—ed IE‘* =)
24 | 34 j G 38
59+34*n 21
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VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE VM15 BSL

5/2,5/3 Y 2X3/2 1/8"
PARA BASE SALIDA LATERAL
oo T, Valvulas direccionales de actuacion eléctrica,
reaccion a resorte o neumatica, monoestables C E
o biestables para base salida lateral.
Funciones........cc.cccc.... 5/2 - 5/3 - 2 valvulas 3/2 en un solo cuerpo
Montaje.......ccccevieveinnenn. Para uso multiple mediante Base manifold,

Mando eléctrico

Estacion multipolo o Estacion bus de campo
Cabeza eléctrica ISO 15218, con actua-

dor manual monoestable. Ficha tipo DIN
43650-1 C formato standard industrial con

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido........cc........

Presion de trabajo
Caudal nominal....
Frecuencia...........
Materiales............

led

-5...50 °C (23...122 °F)
-10...60 °C (14...140 °F)
Aire comprimido filtrado (se recomienda

lubricacion) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

540 NI/min (0,54 Cv) (en 5/2 y 3/2)
24 Hz (con reaccién neumatica y 6 bar)
Cuerpo de aluminio, distribuidor de acero

inoxidable, sellos de NBR

~
y I

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Presion Kit de Codigo
Descripcién de trabajo MiCRO reparacién adl/cit_)_nal Tension
Electrovalvula 5/2, 2,5..8 bar 0.254.002.311/--- 0.200.001.379 901 220/230V - 50/60Hz
reaccion neumatica 902 110V - 50/60Hz
903 24V - 50/60Hz
Electrovalvula 5/2, 2,5..8 bar 0.254.002.511/--- 0.200.001.379 923 24 \cc
reaccion a resorte 913 12 Vce
Electrovalvula 5/2, e e ) Para més caracteristicas de los solenoides, ver
biestable por pégina 2.6.1.1
impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5..8 bar  0.254.002.911/--- 0.200.001.380 En los cédigos de las electrovélvulas reemplazar
centro cerrado los guiones luego de la barra por los valores de
la tabla siguiente, segtn la tensién seleccionada
Electrovalvula 5/3  |2,5..8 bar  0.254.003.111 /-~ 0.200.001.380 para el solenoide.
centro abierto Ejemplo: una vélvula 0.254.002.311 / - - - con
tensién 220V 50/60Hz, debe solicitarse:
2 Valvulas 3/2 2,5..8bar 0.254.009.111 /- 0.200.001.380 0.254.002.311/901
normal cerradas, Consultar por solenoides para ambientes
mando eléctrico peligrosos

Kit herramientas (p/ kit de reparacion)

0.000.036.097

Base Manifold salida lateral

71

La letra "n” equivale al numero de posiciones disponibles para
vélvulas. N
Al especificar un manifold, solicitar “n” valvulas y la base
manifold correspondiente para las “n” valvulas.
o
Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a emplear
dependera del caudal requerido en cada una y la simultaneidad de T 11" DR
utilizacién de las mismas. }C:TJ; ! /l L ! A
I ” /
! 4o, 40| -, 4 !
Cantidad ool | <i+<i*l\ NI |
de Base Manifold | | Accesorios MiCRO Sl o [ Dl L [
valvulas } 13ﬁ gﬁt {hg }
. I I
4 0.200.001.394 Placa ciega | // |
6 0200001396 | |paravalvula 0200001373 L ‘Qi[L 1 1 1 jb‘
8 0.200.001.398 S;‘;?gﬁdm e 0200.001.375 T~ s22equrny ST
10 0.200.001.400 i ‘ ‘
Soporte fijacion “
12 0.200.001.402 ma‘,)m (A)J 0.200.001.377 ‘ A4Hn) ‘
60+(n*17)
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MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIE SB1

1/4"

] oo T Valvulas 5/2 de actuacién neumatica o

eléctrica, ficha tipo 43650-1 B formato in- C E

dustrial con led, con actuador manual mono -

y biestable [ R i
Montaje........cccoeeeeennnns Unitario o en uso multiple mediante Distribui- L -

dor de alimentacién o Base manifold 4 g o
Conexiones..........ccee...... De trabajo: G1/4” - De pilotaje: M5x0,8 5 :' #
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F) F
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F) | _"'-'
Fluido.....veeeeeieeeee Aire comprimido filtrado (se recomienda t

lubricacién) - Gases inertes
Presion de trabajo .......... Ver para cada tipo de actuacion T
Caudal nominal............... 1000 NI/min (1,016 Cv) ’F e 1=
Frecuencia (a 6 bar)........ 18 Hz (reaccién neumatica) e

16 Hz (reaccion a resorte) ! S
Materiales....................... Cuerpo de zamac, distribuidor de aluminio,

sellos de NBR

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

L Presion . Kit de
Descripcion de trabajo MiCRO reparacion
Valvula 5/2 1,5...10 bar 0.220.001.322 0.200.000.176
EM mando neumatico,
reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.220.001.522 0.200.000.177
EM mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 5/2 0,5...10 bar 0.220.001.722 0.200.000.178
EM biestable por
impulsos neumaticos
Electrovalvula 5/2, 1,5..10 bar  0.220.002.322 / --- 0.200.000.182
EZMﬁZI reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5..10 bar  0.220.002.522 / --- 0.200.000.183
! ‘. reaccion a resorte
T T
[T
Electrovalvula 5/2, 0,5..10 bar  0.220.002.722 / --- 0.200.000.184
%m ;Tlﬁ biestable por
Il impulsos eléctricos

En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar los
guiones luego de la barra por los valores de la tabla
siguiente, segun la tensién seleccionada para el
solenoide.

Ejemplo: una vélvula 0.220.002.322 / - - - con tension
220V 50/60Hz, debe solicitarse 0.220.002.322 / 201

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina

2.6.2.2

Tension COdlgO:filcwnal

220V 50/60Hz /201

110V 50/60Hz 1202

48V 50/60Hz /208

24V 50/60Hz /203 Consultar por solenoides NUEVO: actuador
24 Vce /212 de bajo consumo y para manual conforme
12 Vee /213 ambientes peligrosos 1SO 4414 y EN 983.
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MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIE SB1
AUTOMACION 1/4”

Mando neumatico Mando electroneumatico Mando electroneumatico
simple doble
485 125 22 125
‘ ‘ | Pgo
_ I % ~ | " H N 1= 3
5.2 | o o —|o52 ! N =
RN & g ¢ e o tefe - ©
| o il | o A o 1| o
5| & ¢ T2 Hoyd sl ol e Tyt 5 ol 1 d e
2|8 TKleEg Y F =l e S 8 o ¢ Bol
ol e © il o8 O Hi
3 i N M5x0,8 o I ‘ TNMs08 [~ F—T—TT\_M5x08
T # ~N 1 = E‘P:J N : ! =
36 36 1
50 28 50 28 D |
i < =
36
50
Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
- - - - e G 174"
Distribuidor de alimentacion i
\ o B
Cantidad de valvulas MiCRO i ©
2 0.200.000.162 ‘ ‘ ' I i ‘
3 0.200.000.163 |28 %0 B U S
4 0.200.000.164 63.6+(n*30)
5 0.200.000.165 G
6 0.200.000.166 -
La letra "n” equivale al nimero de posiciones disponibles * +%* ©
para valvulas. ‘ ‘ ‘ "‘ N
Al especificar un manifold, solicitar "n” vélvulas y el &b o O O b=
distribuidor correspondiente para las "n” valvulas. ’:F
Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a ‘—i‘ 12
emplear dependera del caudal requerido en cada una y la
simultaneidad de utilizacion de las mismas.
Base Manifold
5,25 S
— & T
Cantidad de valvulas MiCRO %@@ @%% o @(#j
2 0.200.000.502 7% @ @ @$ o 7@27 ]
3 0.200.000.503 @@ @ H &0 |
4 0.200.000.504 C T
5 0.200.000.505 7 7 8] | ¥
6 0.200.000.506 2% | 30 303 | ©
7 0.200.000.507 26+(n'30)
8 0.200.000.508
Placa de cierre 0.200.000.535

La letra "n” equivale al nimero de posiciones disponibles
para valvulas.

Al especificar un manifold, solicitar ”n” valvulas y la base
manifold correspondiente para las "n” valvulas.

Tener en cuenta que la cantidad méaxima de valvulas a

emplear dependera del caudal requerido en cada una y la
simultaneidad de utilizacién de las mismas.
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VALVULAS DIRECCIONALES

SERIES EN1 Y SB1 NAMUR

1/4"
LI oo T Valvulas 3/2 y 5/2 de actuacién neumatica
o eléctrica, ficha tipo 43650-1 B formato C E
industrial con led, con actuador manual
mono y biestable
Montaje......ccocveeeeeeinenn. Superficie de montaje segin normas
VDI-VDE 3845 (NAMUR)
Conexiones..........ccee...... De trabajo: G1/4” - De pilotaje: M5x0,8

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido.......ccoviiis

Presion de trabajo ..
Caudal nominal
Frecuencia (a 6 bar).......

Materiales.......................

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

1000 NI/min (1,016 Cv)

18 Hz (reaccion neumatica)

16 Hz (reaccion a resorte)

Cuerpo de aluminio (EN1) o zamac (SB1),
distribuidor de aluminio, sellos de NBR

Provistas con dos tornillos de fijacién, un gusanillo de posicionado M5x10 y
dos O’rings de estanqueidad. La versién 3/2 incluye placa adaptadora.

. Presion . Kit de
Valvulas EN' de trabajo MiCRO reparacion
Electrovalvula 5/2 2,5..10 bar  0.221.012.522/--- 0.200.000.542 NUEVO: actuador
[%ZMZ]WV reaccion a manual conforme
resorte ISO 4414 y EN 983.
Electrovalvula 3/2 NC | 2,5...10 bar  0.221.022.522 / --- 0.200.000.542
reaccion a
resorte
Valvulas SB1 Presion MiCRO Kit de Consultar por solenoides
de trabajo reparacion de bajo consumo y para
ambientes peligrosos
Valvula 5/2 1,5...10 bar 0.220.011.322 0.200.000.176
mando neumatico,
ﬂz}z reaccion neumatica Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina
2.6.2.2
Valvgla 52 i 2,5...10 bar 0.220.011.522 0.200.000.177 En los codigos de las electrovalvulas reemplazar los
EM?;WV :2220% :?rr:;:olriz’ guiones luego de la barra por los valores de la tabla
siguiente, segun la tension seleccionada para el
solenoide.
Valvula 5/2 0,5...10 bar 0.220.011.722  0.200.000.178 | Ejemplo: una valvula 0.220.012.322/ - - - con tension
ﬂﬁz biestable por 220V 50/60Hz, debe solicitarse 0.220.012.322 / 201
impulsos neumaticos
- Tension Cadigo adicional
Electrovalvula 5/2, 1,5...10 bar 0.220.012.322 /--- 0.200.000.182 Jemm
reaccion neumatica
[%ZM 220V 50/60Hz /201
110V 50/60Hz /202
Electrovalvula 5/2, 0,5...10 bar  0.220.012.722/ --- 0.200.000.184 48V 50/60Hz /208
[%ZM i E biestable por 24V 50/60Hz /203
impulsos eléctricos 24 \/cc /212
12 Vce /213
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES
3/2 Y 5/2

SERIES EN1 Y SB1 NAMUR
1/4”

Vaélvulas SB1 Presion . Kit de
de trabajo MiCRO reparacion

Valvula 3/2 1,5...10 bar 0.220.021.322  0.200.000.176

mando neumatico,

reaccion neumatica

Valvula 3/2 2,5...10 bar 0.220.021.522  0.200.000.177

mando neumatico,

reaccion a resorte

Valvula 3/2 0,5...10 bar 0.220.021.722  0.200.000.178
EID%:E biestable por

impulsos neumaticos

Electrovalvula 3/2, 1,5...10 bar  0.220.022.322 / --- 0.200.000.182

ﬁzﬂ;@ reaccion neumatica

Electrovalvula 3/2, 0,5...10 bar  0.220.022.722 / --- 0.200.000.184

biestable por

impulsos eléctricos
Electrovalvula EN1

264 485

OR2-016

o
©

o T
- I
@ 3
vl 1|
N
2555
;
32
CIPLACA
33" | VERsION32 50

Mando electroneumatico simple SB1

125

OR2:016
@
X‘i ol 255
g w
,75 ® o
o55x4,5/ | =
i N\ M5x0,8
T
32
50 C/PLACA
33* | VERSION 372

Placa interfaz para
regulacion de velocidad,
cdédigo 0.200.000.538

Mando neumatico SB1

101

221

2254

L N
~ ‘ OR2:016 «
N AA i A
o > | o |
o, @ @55 Nzl
a1 o 0% i
I |
3) T
/E EXe) : I
95 ,5x4,5 i N wsos X | |
‘ of bl g
32 28
50 CIPLACA

* | VERSION 3/2

w
w

|

25,5x4,5

OR2016
F il
| B
Tyl
al Nl
I 7an|Hl
S ® 4 -
. ®=e %
‘ N M08 =
= © N
\
I
L
32
C/PLACA
50 33* | VERSION 3/2




VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE CH1 GM

Fluido................

Presion de trabajo ..........
Caudal nominal (5/2) ......
Caudal nominal (5/3) ......

Materiales.........

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

1650 NI/min (1,6 Cv)
1000 NI/min (1,0 Cv)
Cuerpo de aluminio, distribuidor de aluminio

anodizado duro, sellos de NBR

1/4"
TiPO .t Valvulas 3/2, 5/2 y 5/3 de actuacion neumati-
ca o eléctrica, reaccion a resorte o neumatica, C E
monoestables o biestables. am
Conexiones..........ccce...... De trabajo: G1/4” - De pilotaje: M5x0,8 i A
Mando eléctrico Cabeza eléctrica con actuador manual r
biestable (opcional norma CNOMO). Ficha e -
tipo 43650-1 B formato industrial con led. :' =
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F) —
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F) o

L Presion “ONT 4147
Descripcion de trabajo CH1 “GM” 1/
Valvula 5/2 2...10 bar 0.259.001.322
ﬂﬁg mando neumatico,
reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.259.001.522
EM Z mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 5/2 1...10 bar 0.259.001.722
EM?T]E biestable por
impulsos neumaticos
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.001.922
w mando neumatico,
centro cerrado
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.122
@q:\ H i H /‘TP’% mando neumatico,
I centro abierto
Electrovalvula 5/2, 2...10 bar 0.259.002.322 / ---
EZM j reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5...10 bar 0.259.002.522 / ---
ﬁzM?ﬂM reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 1...10 bar 0.259.002.722 / ---
W% biestable por
T T . . .
7 impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.002.922 / ---
ﬁ%ﬂﬁ.;m% centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.122 / ---
I
Kit de reparacion neumaticos 0.200.000.885
eletroneumaticos 0.200.000.886
Kit herramientas (p/ kit de reparacion) 0.000.034.562

2261

Cdédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.




MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIE CH1 GM
AUTOMACION 5/2 Y 5/3 1/4”

Mando neumatico

Tensi6 Coadigo adicional M5x0,8
ension , ; ,
[--- G 14" } } }

M4x0,7 ®! ! A G 14"
220V 50/60Hz /201 ] ‘ - @l —
110V 50/60Hz /202 e “
48V 50/60Hz 1208 S [ @ s FHad [ 8 T
24V 50/60Hz /203 — (e 9| ol&

24 Vce /212 | & —P Bt @
12 Vee /213 | 25,25 = |
| | |
Para mas caracteristicas de los solenoides, 2‘2 3‘6 ‘
ver pagina 2.6.2.2 -
50 30

En los cédigos de las electrovalvulas
reemplazar los guiones luego de la barra
por los valores de la tabla siguiente, segtin
la tensién seleccionada para el solenoide.
Ejemplo: una vélvula 0.259.002.322/ - - - Lo .
con tension 220V 50/60Hz, debe solicitarse Mando electroneumatico simple
0.259.002.322 /201.

|

i

40
T
I

i
L, =

M4x0,7
i — 3 E
1—[eal ¢ E
3
©1 35,25 /
1
22 36
Consultar por solenoides

de bajo consumo y para 50 30
ambientes peligrosos

Mando electroneumatico doble

G 1/4"

M4x0,7

‘ 22
126
224

‘ 22 J
‘ 44
T
o] I 1
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MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIE CH1 GM

AUTOMACION 1/4"”
oo T Valvulas 3/2 de actuacion neumatica o

eléctrica, reaccion a resorte o neumatica,

monoestables o biestables
Conexiones..........cccc...... Cabeza eléctrica con actuador manual
Mando eléctrico .............. biestable (opcional norma CNOMO). Ficha

tipo 43650-1 B formato industrial con led
Temperatura ambiente.... De trabajo: G1/4” - De pilotaje: M5x0,8
Temperatura del fluido.... -5...50 °C (23...122 °F)

Fluido......ooveeiiiiiicee -10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
Presion de trabajo .......... lubricacién) - Gases inertes
Caudal nominal.. ... Ver para cada tipo de actuacion
Materiales..........cccceuuee. 1650 NI/min (1,6 Cv)

Cuerpo de aluminio, distribuidor de aluminio
anodizado duro, sellos de NBR

Cdédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

N Presion “AM? 174"
Descripcion de trabajo CH1 “GM” 1/4
Valvula 3/2 2...10 bar 0.259.031.322
mando neumatico,
reaccion neumatica
Valvula 3/2 2,5...10 bar 0.259.031.522
mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 3/2 1...10 bar 0.259.031.722
Emz biestable por
impulsos neumaticos
Electrovalvula 3/2, 2...10 bar 0.259.032.322 / ---
ﬁzﬂ]ﬁé reaccion neumatica
Electrovalvula 3/2, 2,5...10 bar 0.259.032.522 / ---
ﬁzmw reaccion a resorte
Electrovalvula 3/2, 1...10 bar 0.259.032.722 / ---
biestable por
impulsos eléctricos
Kit de reparacion neumaticos 0.200.000.885
para mandos
eletroneumaticos 0.200.000.886
Kit herramientas (p/ kit de reparacién) 0.000.034.562
» Cédigo adicional Para mas caracteristicas de los solenoides, ver
Tension Jeee pagina 2.6.2.2
220V 50/60Hz /201 En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar
10V 50160tz 1202 o bl soqin i tonsion seleacionads pars of
48V 50/60Hz /208 solenoide.
24V 50/60Hz /203 Ejemplo: una vélvula 0.259.032.322/ - - - Consultar por solenoides
24 Vee 1212 con tensién 220V 50/60Hz, debe solicitarse de bajo consumo y para
12 Vce /213 0.259.032.322/ 201.

ambientes peligrosos

2.26.3



MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIE CH1 GM
AUTOMACION 1/4”
Mando neumatico
36
M5x0,8
== i 5
M4x0,7 '® G 14 i %‘" 2l e
BN RE 5 Rl %@/
Ni : - [I-UL & 1 8
o 7 —f 3 L]
\ w °@®
— 1 1 1
ﬁ’ 50 30
Mando electroneumatico simple
) 40 25 20
‘ -
| o
l :
:ﬂd‘ 1 M5x0,8
M4x0,7 \ %! 3 ‘j’« G 14"
B 8 Hfé?/
8 ok S i
‘ S = o6
|
3‘5 30
50
Mando electroneumatico doble
ﬁ
M5x0,8
M4x0,7 2 G
= '
s
30

2.2.6.6




MICRO VALVULAS DIRECCIONALES

AUTOMACION 3/2,5/2Y5/3

SERIE CH1 GM

1/4”

Distribuidor de alimentacion

Cantidad de valvulas MiCRO

0.200.000.802
0.200.000.803
0.200.000.804
0.200.000.805
0.200.000.806
0.200.000.807
0.200.000.808
0.200.000.809
0.200.000.810

© 00 ~NO O WN

-
o

Placa de cierre 0.200.000.801

La letra "n” equivale al numero de posiciones.

Al especificar un manifold, solicitar “n” valvulas y el distribuidor
de alimentacion para las "n” valvulas.

La placa de cierre se utiliza para anular una posicién del manifold.

Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a emplear

dependera del caudal requerido en cada una y la simultaneidad
de utilizacién de las mismas.

Base Manifold

Cantidad de vélvulas MiCRO

0.200.000.672
0.200.000.673
0.200.000.674
0.200.000.675
0.200.000.676
0.200.000.677
0.200.000.678
0.200.000.679
0.200.000.680

© 00N O~ WN

=
o

Placa de cierre 0.200.000.651

La letra "n” equivale al nimero de posiciones.

Al especificar un manifold, solicitar 'n” valvulas y la base manifold
para las “n” valvulas.

La placa de cierre se utiliza para anular una posicién del manifold.

Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a emplear
dependera del caudal requerido en cada una y la simultaneidad
de utilizacién de las mismas.

2267

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

26,5

G1/2"

31

31+(n*31)

22

38




MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIE VM18 GM

AUTOMACION 5/2, 5/3 Y 2X3/2 1/4”
INDIVIDUAL Y PARA BASE

] oo T Valvulas direccionales de actuacion neu-
matica o eléctrica, reaccion a resorte o C €
neumatica, monoestables o biestables.
Funciones........c..cc.......... 5/2 - 5/3 - 2 valvulas 3/2 en un solo cuerpo
Montaje....... ... Individual y para base

Conexiones Trabajo: G 1/4” - Pilotaje: M5x0,8

Escape de mandos eléctricos: M5x0,8

Mando eléctrico.............. Cabeza eléctrica ISO 15218, con actuador
manual monoestable. Conexion electrica
con ficha tipo DIN 43650-1 C formato

industrial con led

Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F) o
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F)
Fluido......oovviiiiiiiiiie, Aire comprimido filtrado (se recomienda e
lubricacion) - Gases inertes
Presion de trabajo Ver para cada tipo de actuacion
Caudal nominal...... ... 1100 NI/min (1,1 Cv) (en 5/2 y 3/2)
Materiales...........ccc........ Cuerpo de aluminio, distribuidor de alumi-
nio, sellos de NBR Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Descripcion Presion VM18 “GM" Kit de.
de trabajo reparacion
Valvula 5/2 2,5...8 bar 0.256.001.322 0.200.001.416
mando neumatico,
EM reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...8 bar 0.256.001.522 0.200.001.416
EM mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 5/2 1...8 bar 0.256.001.722 0.200.001.416
EM biestable por
impulsos neumaticos
Valvula 5/3 2,5...8 bar 0.256.001.922 0.200.001.416
mando neumatico,
centro cerrado
Valvula 5/3 2,5...8 bar 0.256.002.122 0.200.001.416
mm mando neumatico,
centro abierto
Electrovalvula 5/2, |2,5...8 bar 0.256.002.322 / --- 0.200.001.417
reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, |2.,5...8 bar 0.256.002.522 / --- 0.200.001.417
reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, | 1...8 bar 0.256.002.722 / --- 0.200.001.418
biestable por
impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...8 bar 0.256.002.922 / --- 0.200.001.418
centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...8 bar 0.256.003.122 / --- 0.200.001.418
centro abierto
2 Valvulas 3/2 2,5...8 bar 0.256.008.522 0.200.001.416
il normal cerradas,
mando neumatico
2 Valvulas 3/2 2,5...8 bar 0.256.009.122 / --- 0.200.001.418
;| normal cerradas,
j| mando eléctrico

Kit herramientas (p/ kit de reparacién) 0.000.036.098

2.2.6.10



101

MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES
5/2, 5/3 Y 2X3/2

SERIE VM18 GM
1/4”
INDIVIDUAL Y PARA BASE

Mando neumatico

Mando electroneumatico simple

634

a7 L
M5x0,8

|
— A
H T % 8
B—{—¢t &) &| M| 2 7
| S ———
= | N ous

\

35

4.5

35

47

En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar los
guiones luego de la barra por los valores de la tabla
siguiente, seguin la tensién seleccionada para el solenoide.
Ejemplo: una vélvula 0.256.002.322/- - - con tensién 220V
50/60Hz, debe solicitarse: 0.256.002.322 / 901

Cadigo adicional
/ -

901
902
903
923
913

Tension

220/230V - 50/60Hz
110V - 50/60Hz
24V - 50/60Hz
24 Vce
12 Vce

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina 2.6.1.1

Consultar por solenoides para ambientes peligrosos

Base Manifold modular

Este desarrollo se compone de unidades modulares de Base manifold que permiten la incorporacién de dos valvulas cada una.
Tener en cuenta que la cantidad maxima de bases manifold modulares a emplear dependera del caudal requerido en cada valvula
y la simultaneidad de utilizacién de las mismas.Se aconseja un méaximo de 8 médulos (16 valvulas).

Para ejecuciones especiales, consultar con nuestro departamento técnico.

VM18 GM
Base Manifold
modular
(doble)

0.200.001.384

Terminales

0.200.001.328

Accesorios

Placa ciega GM
Placa ciega
Separador de presion

MiCRO

0.200.001.385
0.200.001.133
0.200.000.619

100

La letra "n” equivale
al numero de bases

disponibles para dos
valvulas.

Version GM= ().

Mando electroneumatico doble

18 63.4 18
772 =\
| M5x0,8 | M5x0,8
A~ M5x0,8 - /“ M5x0,8
|
o —
Of .f s _HOF
< 2 ™ H Il o o <
N TR I I “‘L “I N
=i . __IN %
= | N ous o [\ G1H
\
=]
18.7
—+ )
%)
35
47
Conexionado neumatico
Se pueden utilizar cualquiera de los conectores mostrados en el
Capitulo 8. Sin embargo, para maximizar el caudal, se recomienda
usar el conector G 1/4” mostrado abajo, el que posee secciones de
pasaje aumentadas
Tipo Rosca @ ext. tubo MiCRO
Recto M5x0,8 4 0.451.010.419
Codo M5x0,8 4 0.451.990.419
Recto G 1/4” 8 0.441.010.813
53
36
¥ =
E @}
;@f 3| s
©
S
1
-5 r
26 40 10 G 1/2"
(41) -
28
66+40.n
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VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE VM18 BSL

5/2,5/3 Y 2X3/2 1/4"
PARA BASE SALIDA LATERAL
] oo T Valvulas direccionales de actuacion eléctrica,
reaccion a resorte o neumatica, monoestables C E
o biestables para base salida lateral.
Funciones........c.ccccc.... 5/2 - 5/3 - 2 valvulas 3/2 en un solo cuerpo
Montaje.......ccccevvieeinnnenn. Para uso multiple mediante Base manifold, b

Mando eléctrico

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido.......oooviiiiie

Presion de

Caudal nominal

Frecuencia
Materiales

trabajo

Estacion multipolo o Estacion bus de campo
Cabeza eléctrica ISO 15218, con actua-
dor manual monoestable. Ficha tipo DIN
43650-1 C formato standard industrial con
led

-5...50 °C (23...122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacion) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

1100 NI/min (1,1 Cv) (en 5/2 y 3/2)

24 Hz (con reaccién neumatica y 6 bar)
Cuerpo de aluminio, distribuidor de alumi-
nio, sellos de NBR

| ~
y I

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

i ; Cédigo
L Presién . Kit de o L,
Descripcion de trabajo MiCRO reparacion ad|/C|onaI Tensién
Electrovalvula 52, |2,5...8 bar  0.254.002.322/ --- 0.200.001.381 901 220/230V - 50/60Hz
reaccion neumatica 902 110V - 50/60Hz
903 24V - 50/60Hz
Electrovalvula 5/2, |2,5...8 bar  0.254.002.522/--- 0.200.001.381 923 24 Vee
reaccion a resorte 913 12 Vece
Electrovalvula 5/2 1...8 bar 0.254.002.722 / --- 0.200.001.382 | o i
. ’ Para mas caracteristicas de los solenoides, ver
biestable por .
. P pagina 2.6.1.1
impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3  |2,5...8 bar  0.254.002.922/---  0.200.001.382 En los codigos de las electrovalvulas reemplazar
centro cerrado los guiones luego de la barra por los valores de
la tabla, segun la tensién seleccionada para el
Electrovalvula 5/3 2,5..8 bar 0.254.003.122/--- 0.200.001.382 solenoide.
centro abierto Ejemplo: una valvula 0.254.002.322 / - - - con
tension 220V 50/60Hz, debe solicitarse:
2 Valvulas 3/2 25..8bar  0.254.009.122 /- 0.200.001.382 0.254.002.322/ 901
normal cerradas, . X
mando eléctrico Copsultar por solenoides para ambientes
peligrosos
Kit herramientas (p/ kit de reparacion) 0.000.036.098
96
—
H H / G1/2"
Base Manifold salida lateral l \%}m
) :/@ [la)
W T\ 2
La letra "n” equivale al numero de posiciones disponibles para ) Q} e} @ ol ®
vélvulas. N 5
Al especificar un manifold, solicitar “n” valvulas y la base 2 4 {{} {}} 2&
. : P | | 1 @ & |
manifold correspondiente para las “n” valvulas. Eep=== 11 T=—3 R S B =rf=
@ ! 6.5
Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a emplear = 31 205 e
dependera del caudal requerido en cada una y la simultaneidad de I j—q -
m . s . — s | | —(h—
utilizacién de las mismas. Tt / | A
| | <
| PN b el |
Cantidad ol el | ‘ﬂfﬁ o +‘£Lf+ |
de Base Manifold | | Accesorios MiCRO es {gﬁ% gy % !
valvulas i ﬁa‘«aﬁ > ﬁpﬁ; i
4 0.200.001.404 Placa ciega 0.200.001.374 } // }
6 0.200.001.406 | | Para valvula ol I e
8 0.200.001.408 | | Separadorde g 504 591 376 I B
10 0.200.001.410 | | RSO
BSOS Soporte fijacion 0.200.001.378 56.5+(n"20.5)
12 0.200.001.412 | | piano (A) -200.001. ‘ 74540720 5) ‘

2.26.23



MICRO VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE CH3 GM

AUTOMACION 5/2 Y 5/3 1/2"
LI oo T Valvulas 5/2 y 5/3 de actuacion neumatica

o eléctrica, reaccion a resorte o neumatica,
monoestables o biestables
Conexiones..........ccce...... De trabajo: G1/2” - De pilotaje: G1/8”
Mando eléctrico Cabeza eléctrica CNOMO con actuador
manual biestable. Ficha tipo 43650-1 B
formato industrial con led
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F)
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F)

Fluido.....ooveeeieeeee Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacion) - Gases inertes
Presion de trabajo .......... Ver para cada tipo de actuacién

Caudal nominal (5/2) ...... 4200 NI/min (4,2 Cv)

Caudal nominal (5/3) ...... 4000 NI/min (4,0 Cv)

Materiales....................... Cuerpo de aluminio, distribuidor de aluminio
anodizado duro, sellos de NBR

Bk
Y L-

T
-

N Presion M 414"
Descripcion de trabajo CH3 “GM” 1/.
Valvula 5/2 2...10 bar 0.259.001.344
mando neumatico,
EM reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.259.001.544

mando neumatico,
reaccion a resorte

Valvula 5/2 1...10 bar 0.259.001.744
biestable por
impulsos neumaticos

%
o

]
=

Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.001.944
mando neumatico,

centro cerrado

Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.144

M
C1
H

O~

PA% mando neumatico,
T centro abierto

Electrovalvula 5/2, 2...10 bar 0.259.002.344 / ---
EZMIQZI reaccion neumatica

Electrovalvula 5/2, 2,5...10 bar 0.259.002.544 / ---

reaccion a resorte

Electrovalvula 5/2, 1...10 bar 0.259.002.744 | ---
T T impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.002.944 / ---
ﬁ%@% centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.144 / ---
WW centro abierto
At e /e
Kits de reparaciéon neumaticos 0.200.000.887
electroneumaticos 0.200.000.888

0.000.034.564

Kit herramientas (p/ kit de reparacion)

2271

Cdédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

-

Consultar por solenoides
de bajo consumo y para
ambientes peligrosos




MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES
5/2 Y 5/3

SERIE CH3 GM
1/2!7

Tension

220V 50/60Hz
110V 50/60Hz
48V 50/60Hz
24V 50/60Hz
24 Vcc
12 Vce

Cadigo adicional

-

/201
/202
/208
/203
/212
/213

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina

2.6.2.2

En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar los
guiones luego de la barra por los valores de la tabla,
segun la tension seleccionada para el solenoide.
Ejemplo: una vélvula 0.259.002.344 / - - - con tension
220V 50/60Hz, debe solicitarse 0.259.002.344 / 201.

Mando electroneumatico simple

56 8 20
| T e
)
~E]—— i Gl
% G2 le@FI ‘ w;\
| M5x0.8 ‘ | ®
SIS
—_ |le¢® -
L 0T o] | 8L: ; b iEs
@ . ‘% @
o) ® 262 = @
| = @
‘l_ M 1 1
56
33 76 46

Caddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Distribuidor de alimentacion

Mando neumatico

G 1/8"

Cantidad de valvulas MiCRO
2 0.200.000.842
3 0.200.000.843
4 0.200.000.844
5 0.200.000.845
6 0.200.000.846
Placa de cierre 0.200.000.841
La letra "n” equivale al nimero de posiciones.
Al especificar un manifold, solicitar "n” valvulas y el ¥
distribuidor de alimentacion para las ”n” valvulas. o

La placa de cierre se utiliza para anular una posicién del

manifold.

Tener en cuenta que la cantidad maxima de valvulas a
emplear dependera del caudal requerido en cada una y la
simultaneidad de utilizacion de las mismas.

2272
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Mando electroneumatico doble
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VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE VS1 GM

Tamano...........ccccceeeeenne. ISO 1

TiPO .t Valvulas 5/2 y 5/3 a distribuidor, de actuacioén
neumatica o eléctrica, reaccién a resorte o
neumatica, monoestables o biestables c E

Montaje......ccocveeeeeeinenn. Sobre bases normalizadas ISO 5599/1 y VDMA

Mando eléctrico..............

24345 tamafo 1, con conexion lateral o en
manifold (por conexiones inferiores, consultar)
Cabeza eléctrica CNOMO, con actuador ma-
nual biestable. Ficha tipo 43650-1 B formato
industrial con led

Temperatura ambiente....
Temperatura fluido..
Fluido.................

Presion de trabajo ..
Caudal nominal..

-5...50 °C (23...122 °F)
-10...60 °C (14...140 °F)
Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacién) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion

1200 NI/min (1,2 Cv)

s Presion AN
Descripcion de trabajo VS1“GM
Valvula 5/2 2...10 bar 0.259.001.422
mando neumatico,
EM reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.259.001.622
EM mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 5/2 1...10 bar 0.259.001.822
EM?T]E biestable por
impulsos neumaticos
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.022
w mando neumatico,
centro cerrado
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.222
mando neumatico,
éﬂ‘*\ H T H /TPA% centro abierto
Electrovalvula 5/2, 2...10 bar 0.259.002.422 / ---
EZM j reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5...10 bar 0.259.002.622 / ---
ﬁzﬂﬁm reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 1...10 bar 0.259.002.822 / ---
LS| 71, staie
T T : .
7 impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.022 / ---
ﬁ%ﬂﬁ% centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...110 bar 0.259.003.222 / ---
AU |71 cento abierto
I
neumaticos 0.200.001.676
Kit de reparacion para mandos electroneumaticos 0.200.001.677
0.000.034.562
Kit herramientas (p/ kit de reparacién)

2311

Caddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Consultar por solenoides
de bajo consumo y para
ambientes peligrosos

Estos cédigos no incluyen
las bases. Las mismas deben
solicitarse por separado: ver
pagina 2.3.3.1y 2.3.3.2.

En los codigos de las electrovalvulas
reemplazar los guiones luego

de la barra por los valores de la
tabla siguiente, segun la tensién
seleccionada para el solenoide.
Ejemplo: una valvula 0.250.002.422
con tension 220V 50/60Hz, debe
solicitarse 0.250.002.422 / 201.

Para mas caracteristicas de los
solenoides, ver pagina 2.6.2.2

Dimensiones: ver pagina 2.3.2.1y
siguientes.

” Cod. adicional
Tensioén Je
220V 50/60Hz 1201
110V 50/60Hz 1202
48V 50/60Hz /208
24V 50/60Hz /203
24 Vce 1212
12 Vce 1213




VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE VS2 GM

Tamano...........ccccceeeeenne. ISO 2

TiPO .t Valvulas 5/2 y 5/3 a distribuidor, de actuacién
neumatica o eléctrica, reacciéon a resorte
o0 neumatica, monoestables o biestables

Montaje......ccocveeeeeeinenn. Sobre bases normalizadas ISO 5599/1

y VDMA 24345 tamafio 2, con conexion

Mando eléctrico

Temperatura am

Temperatura fluido..........

Fluido................

Presion de trabajo ..........

Caudal nominal.

lateral o en manifold (por conexiones
inferiores, consultar)

industrial con led

biente....

-5...50 °C (23...122 °F)
-10...60 °C (14...140 °F)
Aire comprimido filtrado (se recomienda

Cabeza eléctrica CNOMO, con actuador ma-
nual biestable. Ficha tipo 43650-1 B formato

lubricacién) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacion
2600 NI/min (2,6 Cv)

L Presion “AN
Descripcion de trabajo VS2 “GM
Valvula 5/2 2...10 bar 0.259.001.433
EM mando neumatico,
reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.259.001.633
EM?%WV mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 5/2 1...10 bar 0.259.001.833
EM?%E biestable por
impulsos neumaticos
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.033
w mando neumatico,
centro cerrado
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.233
mando neumatico,
&“AL\ | T ! /‘TPA% centro abierto
Electrovalvula 5/2, 2...10 bar 0.259.002.433 / ---
EZM% reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5...10 bar 0.259.002.633 / ---
ﬁZMi;WV reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 1...10 bar 0.259.002.833 / ---
%W ;Tfﬂ% biestable por
I impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.033 / ---
ﬁ%ﬂ&;ﬁ% centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.233 / ---
§ g :\H T H/‘T centro abierto
I
neumaticos 0.200.001.678
Kit de reparacion para mandos electroneumaticos| |  0.200.001.679
0.000.034.563
Kit herramientas (p/ kit de reparacién)

2312

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Consultar por solenoides
de bajo consumo y para
ambientes peligrosos

Estos cédigos no incluyen
las bases. Las mismas deben
solicitarse por separado: ver
pagina 2.3.3.1 y 2.3.3.2.

En los codigos de las electrovalvulas
reemplazar los guiones luego
de la barra por los valores de la
tabla siguiente, segun la tensién
seleccionada para el solenoide.

Ejemplo: una valvula 0.250.002.433
con tensién 220V 50/60Hz, debe
solicitarse 0.250.002.433 / 201.

Para mas caracteristicas de los
solenoides, ver pagina 2.6.2.2

Dimensiones: ver pagina 2.3.2.1 y

siguientes.
L Céd. adicional
Tension Je
220V 50/60Hz /201
110V 50/60Hz 1202
48V 50/60Hz /208
24V 50/60Hz /203
24 Vce 1212
12 Vce 1213




VALVULAS DIRECCIONALES

SERIE VS3 GM

Tamano...........ccccceeeeenne. ISO 3

TiPO .t Valvulas 5/2 y 5/3 a distribuidor, de actuacion
neumatica o eléctrica, reaccion a resorte o
neumatica, monoestables o biestables

Montaje......ccocveeeeeeinenn. Sobre bases normalizadas ISO 5599/1

y VDMA 24345 tamafio 3, con conexion

Mando eléctrico

Temperatura ambiente....
Temperatura fluido..........
Fluido.................

Presion de trabajo ..........
Caudal nominal..

lateral o en manifold (por conexiones
inferiores, consultar)

industrial con led

-5...50 °C (23...122 °F)
-10...60 °C (14...140 °F)
Aire comprimido filtrado (se recomienda

Cabeza eléctrica CNOMO, con actuador ma-
nual biestable. Ficha tipo 43650-1 B formato

lubricacion) - Gases inertes

Ver para cada tipo de actuacién
4750 NI/min (4,8 Cv)

L Presion AN
Descripcion de trabajo VS3 “GM
Valvula 5/2 2...10 bar 0.259.001.444
mando neumatico,
EM reaccion neumatica
Valvula 5/2 2,5...10 bar 0.259.001.644
EM mando neumatico,
reaccion a resorte
Valvula 5/2 1...10 bar 0.259.001.844
EM?T]E biestable por
impulsos neumaticos
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.044
w mando neumatico,
centro cerrado
Valvula 5/3 2...10 bar 0.259.002.244
mando neumatico,
éﬂ‘*\ H T H /TPA% centro abierto
Electrovalvula 5/2, 2...10 bar 0.259.002.444 / ---
ﬁzmz[g reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5...110 bar 0.259.002.644 / ---
ﬁzﬂ% reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 1...10 bar 0.259.002.844 / ---
F I ]| /)R iostabepor
T T . y .
] impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.044 / ---
ﬁ%ﬂﬁ% centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...10 bar 0.259.003.244 / ---
U {T/M contro abirto
1
neumaticos 0.200.001.680
Kit de reparacion para mandos electroneumaticos| | 0.200.001.681
0.000.034.564
Kit herramientas (p/ kit de reparacién)

2313

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Consultar por solenoides
de bajo consumo y para
ambientes peligrosos

Estos coédigos no incluyen
las bases. Las mismas deben
solicitarse por separado: ver
pagina 2.3.3.1 y 2.3.3.2.

En los codigos de las electrovalvulas
reemplazar los guiones luego
de la barra por los valores de la
tabla siguiente, segun la tensién
seleccionada para el solenoide.

Ejemplo: una valvula 0.250.002.444
con tension 220V 50/60Hz, debe
solicitarse 0.250.002.444 / 201.

Para mas caracteristicas de los
solenoides, ver pagina 2.6.2.2

Dimensiones: ver pagina 2.3.2.1 y

siguientes.
L Cod. adicional
Tension Jme
220V 50/60Hz 1201
110V 50/60Hz /202
48V 50/60Hz 1208
24V 50/60Hz /203
24 Vce 1212
12 Vce /213




MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIES VS1, VS2, VS3 GM
AUTOMACION 5/2 Y 5/3 PARA BASE ISO Y VDMA

Mando neumatico

Mando electroneumatico

L
g é% icko] ] ?%@
L | :
-GS j*j
—————————————————— E

o o || | (e‘e,J—ﬁl
*4’* !H! 1 9”&’+’76 &j’i}'gim

r T
& oo
LE | L_AE
A A

A B C C1 D D1 E F aG H | J L
VS-1 103 42 43 100 144 185 18 36 M5 28 38 3 4
VS-2 137 54 52 111 172 210 24 48 M6 38 48 9 5
VS-3 170 67 64 121 204 242 32 64 M8 48 58 15 6
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES
5/2 Y 5/3 PARA BASE ISO Y VDMA

SERIES VS1, VS2, VS3 GM

Bases de conexionado lateral ISO - VDMA 24345

MiCRO

VS-1  0.200.000.601
VS-2  0.200.000.604
VS-3  0.200.000.607

110 84

98 | 28

M5 |G 1/4”

124| 95

12| 38

M6 |G 3/8”

149

136 48

M8 |G 1/2"

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

1O,

Bases de conexionado inferior ISO - VDMA 24345

MiCRO A|B|C|D|IE|F|G|H|@ |J | @K OR

VS-1 0.200.000.602 110| 84 | 30| 10| 18|36 | 98 | 28| 55|46 | M5 |G 1/4”

VS-2  0.200.000.605 124 | 95 |35/13 /24 /48 /112 /38| 6,6 | 56 | M6 |G 3/8”

VS-3  0.200.000.608 14911193218 32|64 13648 |66 | 71| M8 |G1/2”
Consultar disponibilidad.

|
-
|
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A
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES

5/2 Y 5/3 PARA BASE ISO Y VDMA

SERIES VS1, VS2, VS3 GM

2R

Bases de conexionado miuiltiple ISO - VDMA 24345
MiCRO AlB|c|D|E|F G|H|oI|lJ|oK BR
Bases
VS-1 0.200.000.603 110/ 85|44 | 71|18 |36 | 95|28 | M5| 43 | M5 |G 1/4”
VS-2  0.200.000.606 135/100| 45 | 86 | 24 | 48 |115| 38 | M6 | 56 | M6 |G 3/8”
VS-3  0.200.000.609 190/140| 54 |130| 32 | 64 |[168| 48 |M8 | 71 | M8 |G 1/2"
MiCRO
Placa de cierre
VS-1 0.200.000.613
VS-2  0.200.000.614
VS-3  0.200.000.615
J
Al especificar un manifold, solicitar “n” valvulas,“n”
Bases de conexionado muiltiple y el par de Terminales. G118
La placa de cierre se utiliza para anular una posicién ﬂ {E
del manifold. h H
Tener en cuenta que la cantidad maxima de bases a @;45@
emplear dependera del caudal requerido en cada valvula g &
y la simultaneidad de utilizacion de las mismas. < w | | "”l
S
Caddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas. U
= L
P S
H
Terminales ISO - VDMA 24345 (par)
MiCRO B|C|D|E|F|G|BH QI J|K|OR
VS-1 0.200.000.610 85|46 | 6 | 15|28 |95 |55 7 | 11|22 |G3/8
VS-2  0.200.000.611 100| 47 | 8 |175/35 |115|/66| 9 | 13|26 |G1/2
VS-3  0.200.000.612 140/ 56 | 8 | 25 |52 |168| 9 |12 |15|30 |G 1"

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
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MICRO
AUTOMACION

VALVULAS DIRECCIONALES
5/2 Y 5/3 PARA BASE ISO

SERIES VS1, VS2

Bases de conexionado multiple ISO 5599/1

>

MiCRO A|B|C|D|E|F|G|H|I |J|K|L
VS-1  0.200.000.812 28 |[M5|4,5|36 |85| 9 |1/47] 92 | 43 |1/47|106| 23
VS-2 0.200.000.816 38 |M6| 7 |48 | 10 | 12 |3/8”|102| 56 |3/8”|120| 29
Consultar disponibilidad.
X
%f N
R\
1 sy
1) o
|
Terminales ISO
Tgrminalld’e Te!'minalciggo Alslciplelrlaly
alimentacion o intermedio
VS-1 0.200.000.813 0.200.000.814 92 (10622 |36 | 8 |5,5(1/4"|3/8”
VS-2 0.200.000.817 0.200.000.818 102|120/ 29 |43 | 7 |6,5/1/47|1/2"
Consultar disponibilidad.
El cédigo corresponde a 1 unidad.
M6
. M5 @4 @4
Interfaz adaptacion \ d % 4
) i
| |
MiCRO < {E A
2 | € ! \S)
VS-1/VS-2 0.200.000.819 é@* @\
1#4* Ty W)
4 o
Consultar disponibilidad. 46 20

2.3.41
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MICRO ELECTROVALVULAS SERIE PESADA A MEMBRANA
AUTOMACION 1/2”
] oo T, Electrovalvula 2/2 a membrana, normal

cerrada

Vertical, con la bobina hacia arriba
4...10 bar (54...145 psi)

Aire comprimido filtrado

1932 NI/min (Kv = 30 I/min)

2 ciclos/min

Posicion de trabajo
Presion de trabajo
Fluido................
Caudal nominal
Frecuencia max..............

Temperaturas.................. -5...50 °C (23...122 °F)
Materiales....................... Cuerpo de zamac, membrana de NBR
3G MiCRO Kit de reparacién
G 1/2" 0.240.001.144 ] --- 0.200.000.208

En el coédigo de la electrovalvula, reemplazar los guiones por los valores de
la columna cédigo adicional, segtn la tensién seleccionada para el solenoide.
Ejemplo: una valvula 0.240.001.144 / - - - con tensién 220V 50/60Hz,
debe solicitarse 0.240.001.144 / 201.

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina 2.6.2.2

Tension Cédigo/adicional
220V 50/60Hz /201
110V 50/60Hz /202
48V 50/60Hz /208
24V 50/60Hz /203
24 \/ce 1212
12 Vce /213

2412
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Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
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VALVULAS Y ELECTROVALVULAS

SERIE AZ

AUTOMACION 1/2” HASTA 1 1/2”
[ o Lo T Valvulas y electrovalvulas 2/2 a obturador

Posicion de trabajo.........
Presion de trabajo
Presion de pilotaje
Fluido............
Modelos........
Conexiones...
Caudal nominal...............

Conexion pilotaje.............

Temperaturas
Materiales.....

normal cerradas
Vertical, con la bobina hacia arriba

2...10 bar -0,9...2,5 bar 4...30 bar
2..10 bar 2..10 bar 4...30 bar
.................. Aire comprimido filtrado
.................. AZ5 AZ7
.................. G1/27-G3/4 G1'-G114-G11/2”
6500 NI/min 15200 NI/min
(con G 3/4”) (con G1 1/27)

G 1/8” (para mandos neumatico y eléctrico
con alimentacién independiente)

-5...50 °C (23...122 °F)

Cuerpo y distribuidor de aluminio, cierre
frontal y otros sellos de NBR

€

.‘-'F'"u
‘i T

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Modelo 2...10 bar

AZ5 G1/2” 0.241.000.554

E[Di% Mando G 3/4” 0.241.000.555

neumatico AZ7 G171 0.241.000.576

G11/4” 0.241.000.577

G11/2" 0.241.000.578
AZ5 G1/2" 0.241.000.154/---
Mando G 3/4” 0.241.000.155/---
eléctrico AZT7 G1” 0.241.000.176/---
G114 0.241.000.177/---
G11/2" 0.241.000.178/---
Mando eléctrico AZ5 G1/2” 0.241.000.254/---
con G314 0.241.000.255/---
alimentacion AZ7 G171 0.241.000.276/---
independiente G11/4” 0.241.000.277/---
G11/2” 0.241.000.278/---

-0,9...2,5 bar

0.241.000.954
0.241.000.955
0.241.000.976
0.241.000.977
0.241.000.978

0.241.000.754/---
0.241.000.755/---
0.241.000.776/---
0.241.000.777/---
0.241.000.778/---

4...30 bar

0.241.001.554
0.241.001.555
0.241.001.576
0.241.001.577
0.241.001.578

0.241.001.754/---
0.241.001.755/---
0.241.001.776/---
0.241.001.777/---
0.241.001.778/---

2414

Kit de reparacién
AZ5 0.200.000.222
AZ7 0.200.000.244
AZ 5 (30 bar) 0.200.000.243
AZ 7 (30 bar) 0.200.000.264
Para mas caracteristicas de los solenoides,
y Cédigo adicional ver pagina 2.6.2.2
Tension Jom-

En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar
220V 50/60Hz 1201 los guiones luego de la barra por los valores de
110V 50/60Hz 1202 fatribs ;5:;;%722 segun la tension seleccionada
48V 50/60Hz 1208 Ejemplo: una valvula 0.241.000.154 / - - -
24V 50/60Hz 1203 con tensién 220V 50/60Hz, debe solicitarse

24 Ve 1212 0.241.000.154 / 201.
12 Vee 1213 Para 30 bar consultar.

Consultar por solenoides
de bajo consumo y para
ambientes peligrosos




MICRO
AUTOMACION

VALVULAS Y ELECTROVALVULAS

SERIE AZ

1/2” HASTA 1 1/2"

AZ 5 - Mando neumatico

72

AZ 5 - Mando electroneumatico

G 1/8" (")

72

AZ 5 - Mando electroneumatico (30 bar)

167

147

(*) Para mando eléctrico con alimentacion independiente.

(**) Actuador manual.

117

17

AZ 7 - Mando neumatico

G1/8"

AZ7

R
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104

AZ 7 - Mando electroneumatico (30 bar)
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VALVULAS Y ELECTROVALVULAS

SERIE AZ

AUTOMACION 1/2” HASTA 1 1/2"
[ o Lo T Valvulas y electrovalvulas 3/2 a obturador

Posicion de trabajo.........
Presion de trabajo ..........
Presion de pilotaje..........
Fluido....
Modelos........occieeeeannnnne
Conexiones.........ccce......
Caudal nominal

Conexion pilotaje.............

Temperaturas..................
Materiales............c..........

normal cerradas
Vertical, con la bobina hacia arriba

2...10 bar -0,9...2,5 bar 4...30 bar
2..10 bar 2..10 bar 4...30 bar
Aire comprimido filtrado

AZ5 AZ7

G1/27-G3/4 G1'-G114-G11/2”
6500 NI/min 15200 NI/min

(con G 3/4”) (con G1 1/27)

G 1/8” (para mandos neumatico y eléctrico
con alimentacién independiente)

-5...50 °C (23...122 °F)

Cuerpo y distribuidor de aluminio, cierre
frontal y otros sellos de NBR

q3

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
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Modelo 2...10 bar -0,9...2,5 bar 4...30 bar
AZ5 G1/2” 0.241.000.654 0.241.001.054 0.241.001.654
Mando G 3/4” 0.241.000.655 0.241.001.055 0.241.001.655
neumatico AZT7 G1” 0.241.000.676 0.241.001.076 0.241.001.676
G11/4” 0.241.000.677 0.241.001.077 0.241.001.677
G11/2" 0.241.000.678 0.241.001.078 0.241.001.678
AZ5 G 1/2" 0.241.000.354/--- - -
Mando G 3/4” 0.241.000.355/--- - -
eléctrico AZT7 G1” 0.241.000.376/--- - -
G11/4” 0.241.000.377/--- - -
G11/2" 0.241.000.378/--- - -
Ma”d"cgfc"'°° AZ5 G 12’ 0.241.000.454/- 0.241.000.854/-— 0.241.001.854/---
alimentacion G 3/4” 0.241.000.455/--- 0.241.000.855/--- 0.241.001.855/---
} independiente AZ7 G1” 0.241.000.476/--- 0.241.000.876/--- 0.241.001.876/---
P G11/4” 0.241.000.477/--- 0.241.000.877/--- 0.241.001.877/---
G11/2” 0.241.000.478/--- 0.241.000.878/--- 0.241.001.878/---
IMPORTANTE:
. ” 1. Alimentando por boca 1:
Kit de reparacion 1.1. Se obtiene la funcion 3/2 NC
1.2. Obturando la boca 3 se obtiene la funcién 2/2 NC
AZ5 0.200.000.222 2. Alimentando por boca 3
AZ 7 0.200.000.244 (s6lo para mandos neumatico o eléctrico con aliment. independ.):
2.1. Se obtiene la funcién 3/2 NA
AZ 5 (30 bar) 0.200.000.243 . .
AZ 7 (30 bar) 0.200.000.264 2.2. Obturando la boca 1 se obtiene la funcién 2/2 NA
Para mas caracteristicas de los solenoides,
3 Cédigo adicional ver pégina 2.6.2.2
Tension Jee-
En los cédigos de las electrovalvulas reemplazar
220V 50/60Hz 1201 los guiones {uego de Ia} barra por los valor_es de
110V 50/60H 1202 la tabla siguiente, segun la tensién seleccionada
z para el solenoide.
48V 50/60Hz /208 Ejemplo: una valvula 0.241.000.354 / - - -
24V 50/60Hz /203 con tensién 220V 50/60Hz, debe solicitarse Consultar por solenoides
24 \/ce /212 0.241.000.354 / 201. de bajo consumo y para
12 Vce /213 Para 30 bar consultar. ambientes peligrosos



MICRO VALVULAS Y ELECTROVALVULAS SERIE AZ

AUTOMACION 1/2” HASTA 1 1/2"
AZ 5 - Mando neumatico AZ 7 - Mando neumatico

G1/8"

G1/8"

G 1/8" ()
26,5 ] ©
T 4 o T
s fH I Ts] (@
IR T“Tﬁj%ii?“? =t
—— : |
! }@ ] AT ; J
58 G3/4"
100 57
AZ 5 - Mando electroneumatico (30 bar) AZ 7 - Mando electroneumatico (30 bar)

G1/8"

i
&

o

7

10,4

156

R

125
“
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I
|
\
I
|
|
\
I
i )

G3/4"

100 57
90

(*) Para mando eléctrico con alimentacion independiente.
(**) Actuador manual.
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SERIE MEP-A
] oo T, Electrovalvulas 3/2 a obturador, normal cerra-
das, con pilotaje electroneumatico interno, de C €
doble cuerpo de flujo paralelo, con dispositivo
interno de seguridad y rearme automatico
NOrmas......cccceeevvveveeninns UNI 8205
Posicion de trabajo......... Vertical, con las bobinas hacia arriba
Presion de trabajo .......... 2...8 bar (29...116 psi)
Fluido.....oovviiiiiiniees Aire comprimido filtrado y lubricado "y r il
Modelos.......cccceeeverennnenn. 314 MEP-A 316 MEP-A B L L1
Maniobras por minuto..... 180 160 | ‘ih" .i s
Caudal nominal P-A........ 1460 NI/min 6220 NI/min ' . !
Caudal nominal A-R........ 3780 NI/min 23300 Nl/min ,ﬁ
Silenciador de escape .... Se recomienda utilizar la serie pesada (ver #
capitulo 4) . ..L‘
Temperaturas.................. -10...50 °C (14...122 °F). =
Materiales............c.......... Cuerpo de aluminio, guarniciones de poliure-
tano

Categoria 4 PL=e Segun Norma EN ISO 13849-1. Certificacién pendiente

MiCRO @A | D E F G H | L M N O |@P| Q | BR | S U \
314 MEP-A  0.240.001.744 / --- 1/2” | 40 | 115 | 26 | 100 | 189 | 17 | 84 | 60 | 104 | 25 | 1/2" | 79 1 120 | 745| 8
316 MEP-A  0.240.001.766 / --- 1” 40 | 165 |37.5]120 | 238 | 8 | 104 |65.5| 154 | 20 | 3/4" | 104 |1 1/2"| 170 | 83.5| 6
Consultar por modelos de mayor tamafio: 318 MEP-A
| T T
! [ 1] [ ]
_ ., Ge |
\
‘ ‘ 28.5 ‘
- ! ‘ ‘
i /A g
o =
S . — k=
< -1 Q — - _
— = oP of % 1. -
w | =
an i | =
i - ‘ e
Kit de reparacién T | f
o] > | g |-
314 MEP-A 0.200.000.741 u E
316 MEP-A 0.200.000.742 Q \ D S
T
Cadigo
adicional Tension
/-
701 220V 50Hz
702 110V 50Hz
703 24V 50Hz
705 220V 60Hz
706 110V 60Hz
707 24V 60Hz En el codigo de la electrovalvula, reemplazar los guiones
712 24 \/ce por los valores de la columna cédigo adicional, segun la
tensién seleccionada para el solenoide.
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MICRO VALVULAS DE SEGURIDAD
AUTOMACION PARA PRENSAS

SERIE MEP-A

)

o
T _w
A

(o))

0 0 6
BAR BAR

Posicion de reposo:

]

Las bobinas (1-2) estan en reposo, los nucleos (3-4)
empujados por los resortes cierran los ingresos (5-6) y
conectan las camaras de pilotaje (9-10) con las descar-
gas.

Los ejes (13-14) estan posicionados arriba por la
accion de los resortes (21-22) y de la presion, obturan-
do el pasaje del aire hacia la utilizacién A mediante los
discos (15-16).

La utilizacion A esta comunicada con el escape R.

Excitacion:

Alimentando eléctricamente ambos pilotos (1-2), sus
nucleos (3-4) vencen a los resortes y cierran las descar-
gas (7-8), abriendo los pasajes (5-6).

La presion existente durante el reposo en (5-6) alcanza
las camaras de pilotaje (9-10) y mueve los ejes (13-14)
hacia abajo, comunicando la presion de entrada P con
la utilizacién A a través de los pasajes (23-24) y cerran-
do los escapes (11-12).

Desbalanceo:

Excitando sélo una bobina, por ejemplo (1), o
desexcitando solo una, por ejemplo (2): el piloto cerrado
(4) cierra el ingreso (6), abre la descarga (8) y vacia la
camara (9).

El eje (13) se mueve hacia arriba empujado por el
resorte (21) y por la presion del obturador (15). El
obturador (15) se cierra y el pasaje (11) se abre.

El eje (14) en cambio de posiciona en apertura mante-
niendo su posicion de excitacion.

La presion sobre la utilizacion A se descarga a través
del pasaje (11), con mayor superficie de modo de
resistir la presion que sigue llegando desde P a través
del eje abierto (14).

La presion sobre el conducto (6), relevable desde la
boca CP, se descarga en algunas décimas de segun-
do hacia R a través de (18); transcurrido este tiempo
una ulterior excitacion del piloto (2) no produce ningun
efecto por falta de energia neumatica. La valvula esta
bloqueada.

Una maniobra posterior sélo es posible luego de resta-
blecer la posicidon de reposo de ambos ejes y dejando
que la presion de entrada llene los canales (5-6).
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MICRO ELECTROVALVULAS VERSIONES PARA

AMBIENTES PELIGROSOS
TiPO .t Operador de mando electroneumatico, 3/2
normal cerrado, con modo de proteccion de @ c E
seguridad intrinseca
Montaje......ccocveeeeeeineenn. Valvulas series SB1, EN1, CH1, CHS3, VS1,
VS2, VS3 y AZ (otras series consultar) =
Conexion ED .................. 100% ; ="
Presion del trabajo.......... 1...7 bar -
Actuador manual ............ Monoestable d .E et
Proteccion ...........cccoe..... IP 65 (con la ficha colocada y ajustada) TN
Clase de aislacion .......... F (IEC 85) "3 B
NOrmMas .......ccceevvveeernnennn EN 50014, EN 50020, EN 50284 y S a8 b
EN 50281-1, Tipo EEx ia Il C T6
Homologaciones............. Certificacion del Laboratoire Central des
Industries Electriques LCIE 02 ATEX 6122X A
Aplicaciones ................... Recomendadas para aplicaciones enam- | 4% E
bientes peligrosos de industrias quimicas, E &
petroleras, gasiferas, mineras, etc —

TIPO . Operador de mando electroneumatico, 3/2
normal cerrado, con modo de proteccion
encapsulado “m”

Montaje........cccoeeeeennnne Valvulas series SBO, SB1, EN1, CH1, CHS,
VS1, VS2, VS3 y AZ (otras series consultar)

Conexion ED .................. 100%

Presion del trabajo.......... 0,5...8 bar

Actuador manual ............ Segun modelo de valvula

Proteccion ..........c........... IP 66 (con la ficha colocada y ajustada)

Clase de aislacion .......... F (IEC 85)

NOrmMas .......cccoevveeeernennn EN 60079-0:2009, EN 60079-18:2009, | -
EN 60079-31:2009 1 E
I12G ExmbICT5Gb .,
112D Extb IIIC T95°C IP66 Db \ Bs' ™

Homologaciones............. TOV IT 13 ATEX 030

Aplicaciones ................... Recomendadas para aplicaciones en am- b
bientes peligrosos de industrias quimicas,

petroleras, gasiferas, mineras, etc

Para mas caracteristicas de los solenoides, ver pagina 2.7.1.1y 2.7.2.1

2.5.21



MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIES VS1, VS2, VS3 "GM”"
AUTOMACION 5/2 PARA CIRCUITOS CON MONITOREO DE ACTUACION
DE SEGURIDAD

Tamafo......cccceeeeeeeeeeeennne. ISO1,2,3
B o T TR Valvulas 5/2 a distribuidor, de actuacién
eléctrica, reaccién a resorte con monitoreo
directo de actuacién
Montaje.........ccccveeeeeeinns Sobre bases normalizadas 1SO 5599/1 y
VDMA 24345, con conexion lateral o en ma-
nifold (por conexiones inferiores, consultar) -
Mando eléctrico.............. Cabeza eléctrica CNOMO, con actuador ma-
nual biestable. Ficha DIN 43650-1B formato e
industrial con LED indicador estado
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F) g oo
Temperatura fluido.......... -10...60 °C (14...140 °F) 5
Fluido.......cooeiiie Aire comprimido filtrado (se recomienda B W e
lubricacion) - Gases inertes - 889
Presion de trabajo .......... 2...10 bar
Frecuencia comutacion... 10 Hz
Grado de proteccion....... IP65
Bases de conexionado..... Ver paginas 2.3.3.1y 2.3.3.2
(el codigo de la valvula no incluye la base)
Categoria 2 PL=c Segtn Norma EN ISO 13849-1. Certificacion pendiente
Electrovalvula 5/2, reaccion resorte Sc?rlrj](ij:elzl (l;’;et?;obnajo MiCRO Tension Codlgo:iilmonal
Tamaiio 1SO 1 1200 NI/min 2,5...10 bar 0.900.015.872/--- 220V 50/60Hz /201
110V 50/60Hz /202
Tamario ISO 2 2600 Ni/min 2,5...10 bar 0.900.015.873/--- 48V 50/60Hz /208
24V 50/60Hz /203
Tamaiio ISO 3 4750 NI/min 2,5...10 bar 0.900.015.874/--- 24 Vce 212
12 Vce 1213
Consultar disponibilidad. Consultar por solenoides Para mas caracteristicas de los solenoides,
de bajo consumo y para ver pagina 2.6.2.2

ambientes peligrosos

Reemplazar los guiones luego de la barra
por los valores de la tabla, segun la tension
seleccionada para el solenoide.

Ejemplo: Cédigo 0.900.015.872 / - - - con
tension 220V 50/60Hz, debe solicitarse
0.900.015.872/ 201.

A B C D E F |9G | H | J K L

VS-1 134 | 48 1100 | 169 | 18 | 36 | M5 | 28 | 38 3 |148

] 4
| e \ ‘ﬁu VS-2 152 | 57 | 111 | 190 | 24 | 48 [M6 | 38 | 48 | 9 |151]| 5
6

‘ @— - ——- ] VS-3 185 | 71 | 1211221 | 32 | 64 | M8 | 48 | 58 | 15 | 175
- oo
‘ c Para solicitar reposicion de las valvulas, utilizar los codigos de la pagina 2.5.2.2
T Para solicitar Kits de reparacion, utilizar los codigos de la paginas 2.3.1.1, 2.3.1.2
| A y231.3
Sensor inductivo cilindrico para corriente continua.
Tension de trabajo 10...30 Vce Proteccion Contra inversién de polaridad y cortocircuito
Corriente a 25°C <200mA Salida eléctrica Normal cerrado NC - PNP
Indicador de estado Led Repetibilidad <5 % de distancia nominal de deteccion
Distancia sensora nominal  |2,0 mm Temperatura ambiente  |-25...+75°C (-13...+167°F)
Frecuencia 4000 Hz Materiales Cuerpo en latén niquelado superficie activa de POM
Clase de proteccion IP 67 conforme IEC 60529 Coneccidn eléctrica Cable de 3 hilos X 2 m (conector M8 x 3 a pedido)
Normas EN 60-947-5-2
Cable de 2m con conector hembra de M8x1: 0.900.000.531

2522



MICRO VALVULAS DIRECCIONALES SERIES VS1, VS2, VS3 “GM”

AUTOMACION 5/2 PARA CIRCUITOS CON MONITOREO DE ACTUACION
DE SEGURIDAD Y COMANDO REDUNDANTE

Tamafo......cccceeeeeeeeeeeenne. 1ISO1,2,3

TiPO.eeieeee et Valvulas 5/2 a distribuidor, de actuacion eléc-

trica, reaccion a resorte con monitoreo directo
de actuacion con comando redundante

Montaje base doble ........ Base especial para mando seguro redundan-
te en conformidad con la norma 1SO 5599/1,
com salida lateral

Comando elétrico ........... Cabeza eléctrica CNOMO, con actuador ma-
nual biestable. Ficha DIN 43650-1B formato s
industrial con LED indicador estado : T

Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F)

Temperatura fluido.......... -10...60 °C (14...140 °F) {
[ [F o o Aire comprimido filtrado (se recomienda " .
lubricacién) - Gases inertes L
Presion de trabajo .......... 2...10 bar
Frecuencia comutacion.... 10 Hz
Grado de proteccion....... IP65
Base de conexionado. ..... Incluida con la unidad
Categoria 4 PL=e Segtn Norma EN ISO 13849-1. Certificacién pendiente
Consultar disponibilidad.
Conjunto Basle doble +Yé|vu|as 5/2 Caugal Presion _ MiCRO Tension Cadigo adicional
mando eléctrico, reaccion resorte nominal de trabajo -
Tamafio I1SO 1 1200 NI/min 2,5...10 bar 0.900.015.875/--- 220V 50/60Hz /201
110V 50/60Hz /202
Tamafio ISO 2 2600 NI/min 2,5...10 bar 0.900.015.876/--- 48V 50/60Hz /208
24V 50/60Hz /203
Tamario I1ISO 3 4750 NI/min 2,5...10 bar 0.900.015.877/--- 24 Vce 1212
12 Vce /213
I D %0 Para mas caracteristicas de los solenoides,
T | N7 ver pagina 2.6.2.2
En los cdédigos de las electrovéalvulas
reemplazar los guiones luego de la barra
I8 ‘ por los valores de la tabla, segun la tension
W seleccionada para el solenoide.
_ '@g\__g ‘ ﬂ%@ x Ejemplo:
“" v + B una vélvula 0.900.015.875/ - - - con
o | jEQ \ tension 220V 50/60Hz, debe solicitarse
L] UL 0.900.015.875/ 201.
M ‘ | ‘ Consultar por solenoides
' de bajo consumo y para
‘ H ambientes peligrosos
F B

Rol o

@_:\E@ AlB|C|D|E|F|@G|H|I|J]|L K

il e 7}
$‘$ VS-1 ||169| 86 | 100|144 | 18 | 36 |1/4”| 28 |38 | 3 | 4 |148
& ‘ & VS-2 ||152 109|111 [190| 24 | 48 |3/8”| 38 |48 | 9 | 5 [160
J qE B VS-3 ||221|140|121|204| 32 | 64 |1/2"| 48 | 58 | 15| 6 [175

| T T 7}’
nia ! < Para solicitar reposicion de las valvulas, utilizar los codigos de la pagina 2.5.2.2

E Para solicitar Kits de reparacion, utilizar los codigos de la paginas 2.3.1.1y
A 231.2y2313

Sensor inductivo cilindrico para corriente continua.

Tension de trabajo 10...30 Vcc Proteccion Contra inversion de polaridad y cortocircuito
Corriente a 25°C <200mA Salida eléctrica Normal cerrado NC - PNP
Indicador de estado Led Repetibilidad <5 % de distancia nominal de deteccién
Distancia sensora nominal 2,0 mm Temperatura ambiente  |-25...475°C (-13...+167°F)
Frecuencia 4000 Hz Materiales Cuerpo en latén niquelado superficie activa de POM
Clase de proteccion IP 67 conforme IEC 60529 Coneccion eléctrica Cable de 3 hilos X 2 m (conector M8 x 3 a pedido)
Normas EN 60-947-5-2

Cable de 2m con conector hembra de M8x1: 0.900.000.531

2523



MICRO SOLENOIDES Y ACCESORIOS SERIE 15
AUTOMACION

] oo T, Cabeza de mando electroneumatico,
3/2 normal cerrada, ancho 15 mm C €
Actuador manual ............ Monoestable
Presion de trabajo .......... 0...8 bar
Diametro de pasaje 0,8 mm
Caudal a 6 bar................ 16 NI/min
Fluidos......cevveeiiiiiieeenn. Aire comprimido o gases inertes,
filtrados a 50 y, sin lubricacion
Conexion ED .................. 100%
Mando eléctrico............... ISO 15218
Proteccion..........ccceeueeee. IP 65 (con la ficha colocada y ajustada)
Temperatura ambiente.... -10...50 °C (14...122 °F)
Tiempo de respuesta...... 5-15ms
Clase de aislacion .......... F (CEI 85)
Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
Tension Potencia MiCRO
220/230 V 50/60 Hz 3VA 0.200.000.901
110V 50/60Hz 3VA 0.200.000.902
24V 50/60Hz 3VA 0.200.000.903
24 Vce 1W 0.200.000.923
12 Ve 1W 0.200.000.913

Ficha de conexion 15 con indicador luminoso

Zocalo girable cada 90°

Tension Color del LED MiCRO
220 Vca rojo 0.200.001.220
110 Vca amarillo 0.200.001.221
24 Vca verde 0.200.001.222
24 Vce verde 0.200.001.223
12 Vce verde 0.200.001.224

Placa de adaptacion a base norma CNOMO

Descripcion MiCRO

Placa de adaptaciéon 0.200.000.939 {-‘l-

Se utiliza para aplicar estos solenoides a las valvulas series VS,CH
Yy AZ, para usos donde se requiera bajo consumo eléctrico. h

2.6.1.1



MICRO
AUTOMACION

SOLENOIDES Y ACCESORIOS

SERIE 22

Presion de trabajo ..........
Diametro de pasaje ........
Diametro de tubo-guia....
FIuidos .....ooocvveiieiiiiee

Variacioén de tension .......
Variacién de frecuencia ..
Conexion ED ..................
Proteccion.......................
Conexion .......ceeeeeeeeeenn...
Temperatura ambiente....
Temperatura del aire.......

Solenoide para electrovalvulas, ancho 22 mm
0,5...10 bar

1,1 mm

8 mm

Aire comprimido o gases neutros, filtrados
a 50 p, con o sin lubricacién

+10%

+10%

100%

IP 65 (con la ficha colocada y ajustada)
DIN 43650 Industrial

Max. 50 °C (122 °F)

-10...60 °C (14...140 °F)

Tiempo de respuesta...... Aprox. 10 ms
Clase de aislacion........... H
Encapsulado................... En resina epoxi
Homologaciones............. CE
Tension Potencia MiCRO
220V 50Hz - 240V 60Hz 11 VA 0.200.000.101
110V 50Hz - 120V 60Hz 11 VA 0.200.000.102
48V 50Hz - 48V 60Hz 10 VA 0.200.000.137
24V 50Hz - 24V 60Hz 10 VA 0.200.000.103
12V 50Hz - 12V 60Hz 9 VA 0.200.000.104
190 Vce 9w 0.200.000.109
110 Vee 7W 0.200.000.110
48 Vce 8W 0.200.000.111
24 Vee 4 W 0.200.000.112
12 Vce 4W 0.200.000.113
Ficha de conexion 22
Tension Color del LED MiCRO
220 Vca Rojo 0.200.001.215
110 Vca Amarillo 0.200.001.216
24/48 Vca Verde 0.200.001.218
24 Vce Verde 0.200.001.217
12 Vce Verde 0.200.001.219
2 contatos + tierra sin indicador 0.200.000.138

Zocalo girable 180°

Tubo guia completo y conexiéon de escape

Tubo guia completo
Conexién de escape

0.200.000.124
0.200.000.140

MiCRO

La conexién de escape posee rosca hembra M5.

2.6.2.1

C€

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.




MICRO SOLENOIDES Y ACCESORIOS SERIE 22 GLOBAL CLASS
AUTOMACION
] oo T Solenoide para electrovalvulas, ancho 22 mm

Presion de trabajo ........
Diametro de pasaje ......
Diametro de tubo-guia....
Fluidos ......cccovvvevciniennee.

Variacion de tension .....
Variacién de frecuencia ..
Conexion ED ................
Proteccion.....................
Temperatura ambiente....
Temperatura del aire.....
Tiempo de respuesta....
Clase de aislacion.........

Encapsulado............

9 mm

0,5...10 bar
. 1,1 mm

Aire comprimido o gases neutros, filtrados a

50 p, con o sin lubricacion

.. 10%

+10%

.. 100%
IP 65 (con la ficha colocada y ajustada)
Max. 50 °C (122 °F)
-10...60 °C (14...140 °F)
Aprox. 10 ms

. H
En resina epoxi

Homologaciones CE
Tension Potencia MiCRO
220V 50/60Hz 6 VA 0.200.001.201
110V 50/60Hz 4,5 VA 0.200.001.202
48V 50/60Hz 8 VA 0.200.001.208
24V 50/60Hz 4,5 VA 0.200.001.203
24 Vee 45W 0.200.001.212
12 Vce 45W 0.200.001.213

Ficha de conexion 22 con LED - Global Class

Tension Color del
LED
220Vca Rojo
110Vca Amarillo
24/48Vca Verde
24Vcc Verde
12Vce Verde

MiCRO

0.200.001.215
0.200.001.216
0.200.001.218
0.200.001.217
0.200.001.219

Zébcalo girable 180°

Tubo guia completo Global Class

Tubo guia completo GC

MiCRO

0.200.001.214

La conexién de escape del tubo guia posee rosca hembra M5.

26.2.2

C€

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.




MICRO SOLENOIDES Y ACCESORIOS SERIE 32
AUTOMACION
] oo T Solenoide para electrovalvulas, ancho 32mm

0,5...10 bar (otras presiones segun version de valvula)
2 mm (otros diametros segun version de valvula)
Aire comprimido o gases neutros, filtrados
a 50 p, con o sin lubricacién

Presion de trabajo ..........
Diametro de pasaje ........
FIuidos .....ooocvveiieiiiiee

Variacioén de tension ....... +10%
Variacion de frecuencia.. * 10%
Conexion ED .................. 100%

IP 65 (con la ficha colocada y ajustada)
Max. 50 °C (122 °F)
-10...60 °C (14...140 °F)

Proteccion
Temperatura ambiente....
Temperatura del aire.......
Conexion ........c......... DIN 43650-A
Tiempo de respuesta Aprox. 10 ms
Clase de aislacion .......... H

Encapsulado En resina epoxi
Homologaciones CE

C€

Cdédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Tension Potencia MiCRO
220V 50Hz - 240V 60Hz 18 VA 0.200.000.001
110V 50Hz - 120V 60Hz 18 VA 0.200.000.002

48V 50Hz - 48V 60Hz 23 VA 0.200.000.037
24V 50Hz 18 VA 0.200.000.003
12V 50Hz 23 VA 0.200.000.004
24V 60Hz 18 VA 0.200.000.007

Tension Potencia
12V 60Hz 23 VA
190 Vcc 9w
110 Vce 9w
48 Vce 10W
24 Vcc 7W
12 Vce 10W

MiCRO

0.200.000.008
0.200.000.009
0.200.000.010
0.200.000.011
0.200.000.012
0.200.000.013

Ficha de conexion 32 DIN 43650-A
Zocalo girable 90°

Descripcion

2 contatos + tierra
3 contatos + tierra

MiCRO

0.200.000.038
0.200.000.039

Tubo guia completo y conexidn de escape

Aplicable a las siguientes valvulas

Cadigo del
tubo guia

0.210.002.332
0.210.002.532
0.210.002.732
0.210.002.932
0.210.003.132
0.210.003.332
0.210.005.211
0.240.000.155

0.210.002.354
0.210.002.554
0.210.002.754
0.210.002.954
0.210.003.154
0.210.003.354
0.210.005.511
0.240.000.176

0.210.002.432
0.210.002.632
0.210.002.832
0.210.003.032
0.210.003.232
0.210.003.432
0.210.006.711
0.240.000.177

0.210.002.454
0.210.002.654
0.210.002.854
0.210.003.054
0.210.003.254
0.210.003.454
0.240.000.154

0.200.000.024

0.210.005.111 0.210.005.411 0.210.006.611 0.200.000.023
0.210.005.311 0.210.005.611 0.210.006.811 0.200.000.025
0.210.004.511 0.210.004.811 0.210.005.711 0.210.006.011 | 0.200.000.026
0.210.004.611 0.210.004.911 0.210.005.811 0.210.006.111 0.200.000.027
0.210.004.711 0.210.005.011 0.210.005.911 0.210.006.211 | 0.200.000.028
0.210.003.911 0.210.004.011 0.210.004.111 0.210.004.211 | 0.200.000.030
0.210.004.311 0.210.004.411 0.210.006.311 0.210.006.411

0.210.006.511 0.210.007.511

0.210.006.911 0.210.007.011 0.210.007.111 0.200.000.032

0.210.007.211

0.210.007.311

0.210.007.411

0.200.000.035

—

Conexioén de escape G1/8”

MiCRO

0.200.000.040

2.6.3.1




MICRO
AUTOMACION

SOLENOIDES ANTIEXPLOSIVOS

SERIE 15

Actuador manual ............
Presion de trabajo
Diametro de pasaje ........
Caudal a 6 bar.........
FluidoS....ccceeeveevieeiiiinnn.

Conexion ED ..................
Proteccion...........cccooeee
Temperatura ambiente....
Temperatura del aire.......
Tiempo de respuesta......
Clase de aislacion
Homologaciones.............

Cabeza de mando electroneumatico,
3/2 normal cerrada, antiexplosiva con
seguridad intrinseca, ancho 15 mm

EN 50014, EN 50020, EN 50284,

EN 50281-1, Tipo EExia Il C T6, ISO15218
Monoestable

1...7 bar

0,5 mm

12 I/min

Aire comprimido o gases inertes,

filtrados a 10 y, sin lubricacion

100%

IP 65 (con la ficha colocada y ajustada)
-10...50 °C (14...122 °F)

-10...30 °C (14...86 °F)

8a15ms

F (CEI 85)

Certificacion del Laboratoire Central des

Industries Electriques LCIE 02 ATEX 6122X

Siglas:
Tension Potencia MiCRO

(EN60079-0).
12 Vce 0,7W 0.200.000.922
24 Vce 0,7W 0.200.000.921

Recomendadas para aplicaciones antiexplosivas en

industrias quimicas, petroleras,

gasiferas, mineras, etc.

Ficha de conexion 15

Zoécalo girable cada 90°

Descripcion

2 contactos + tierra

MiCRO

0.200.000.938

Placa de adaptacion a base norma CNOMO

Descripcion

Placa de adaptacion

MiCRO

0.200.000.939

Se utiliza para aplicar estos solenoides a las valvulas series
VS y CH, para usos donde se requiera seguridad intrinseca.

2711

Ex: Indica que el aparato eléctrico corresponde a uno de los tipos de protecciéon

ia: Tipo de proteccion para gas; seguridad intrinseca “ia”.
1IC: Indica que el tipo de gas de la atmésfera es hidrégeno.

Tx: Temperatura: T6 para gas.




MICRO SOLENOIDES ANTIEXPLOSIVOS SERIE 22
AUTOMACION

] oo T Solenoides antiexplosivos encapsulados segun
Directiva ATEX 94/9/CE. Fabricado y testeado bajo
normas EN 60079-0:2009, EN 60079-18:2009,
EN 60079-31:2009, ancho 30mm (tubo guia es-
pecial incluido)
112G ExmbIICT5Gb
12D Extb IIIC T95°C IP66 Db

Presion de trabajo .......... 0,5...10 bar

Diametro de pasaje ........ 1,1 mm

Fluidos ..., Aire comprimido o gases neutros, filtrados
a 50 p, con o sin lubricacion

Conexion del escape....... M5x0,8

Variacion de tension ....... +10%

Conexion ED .. v 100%

Proteccion................. .- IP 66

Tiempo de respuesta...... 10 ms

Clase de aislacion .......... F

Certificaciones................ TUV IT 13 ATEX 030. Rev.1

Temperatura ambiente.... _500 3 50°C

Siglas:
Tension Potencia MiCRO II: Grupo Il - Material eléctrico para todas las areas con una atmosfera
gaseosa explosiva, distintas a las minas afectadas por el gas grisu.
220V 50/60 Hz 3,2 VA 0.200.000.544 2: Categoria 2 — Indica que puede ser usado en atmésferas
110V 50/60Hz 3,2 VA 0.200.000.545 potencialmente explosivas.
24V 50/60Hz 3,2VA 0.200.000.546

G: Atmosferas con presencia de gas.
24 Vce 3w 0.200.000.551

12 Ve 3IW 0.200.000.552 D: Atmésferas con presencia de polvo combustible

Ex: Indica que el aparato eléctrico corresponde a uno de los tipos de
proteccion (EN60079-0).

Nota: Por razones de seguridad no se acepta la venta de bobinas separadas mb: Tipo de proteccion para gas— encapsulado “m”, nivel “mb”.
del conjunto tubo guia tragante

tb: Tipo de proteccién para atmésferas polvo combustible, a través de

L. encapsulado.
Atencién:
IIC: Indica que el tipo de gas de la atmdsfera es hidrégeno.
Utilizar estas bobinas exclusivamente con los tubos-guia suministrados. IIC: Indica que la naturaleza de la atmdsfera posee polvos conductores.

En la parte superior del solenoide estan impresos la semana y el afio de
produccion de la bobina.

Los cables de salida del solenoide son marrén, azul y amarillo-verde. Gb: Nivel de proteccion del equipo [EPL] para atmésfera gaseosa.
La bobina tiene también una conexion adicional externa para conexién a
tierra o equipotencial.

Los productos cargados electroestaticamente deben ser limpiados solo
con pafios humedos o productos antiestaticos.

La conexion entre solenoide e instalacion eléctrica debe ser realizada de
acuerdo con los requerimientos de EN60079-18 para gases y EN60079-31
para polvos respectivamente

Tx: Temperatura: T5 para gas, T95°C para polvo.

Db: Nivel de proteccién del equipo [EPL] para atmésfera polvo
combustible.

2.7.21
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MICRO
AUTOMACION

ESTACIONES DE VALVULAS

INTRODUCCION

Estaciones de valvulas multipolo y con
comunicacién para bus de campo

Las estaciones de valvulas multipolo permiten brindar
soluciones compactas y confiables en un sinniumero de
aplicaciones, en diferentes tipos de industrias: de proceso,
automotriz, alimentaria, embalaje, etc.

Esta familia de productos presenta como
novedad y valor diferencial:

> Montaje compacto con conexionado eléctrico y neumatico
confiable, a través de conductos internos de la unidad.

> Mayor velocidad de instalacion, gracias a un conexionado
eléctrico mas ordenado, ya que la conexion eléctrica
desde el PLC se realiza con un solo cable multifilar a un
unico conector multiple normalizado del tipo Sub D-25 de
25 pines en la estacion de valvulas. De esta manera, se
reducen tiempos de conexionado eléctrico en operaciones
de montaje, mantenimiento y deteccidn de falla.

> Seguridad de un conexionado eléctrico y neumatico
garantizado desde fabrica.

> Grado de proteccion IP65 del conjunto. Posibilita
acercar las valvulas a los actuadores (zona de trabajo),
disminuyendo longitudes de conexionado neumatico y
pérdidas de carga innecesarias.

Esta estacion de vélvulas solamente permite la utilizacion de
solenoides de 24 Volt de corriente continua (en su version
estandar de 1 Watt). Ademas, esta ejecucion brinda la
posibilidad de contar con indicadores luminosos de bobina
energizada y un circuito electrénico que protege a los
contactos de las bobinas contra picos de tensién transitorios.
Estos picos de tensién, que se producen en el momento
de la conexién y la desconexion de las bobinas, disminuye
la vida util de los contactos si este efecto no es eliminado.

El ultimo modelo de estaciones multipolo lanzado
al mercado ofrece:

> Las bocas de utilizacion orientadas hacia el lateral (lado
inferior de la estacion), para un conexionado neumatico
mas limpio y un reemplazo de valvulas sencillo, extrayendo
solo dos tornillos de fijacion de valvula y dos puentes de
conexionado eléctrico.

> Los cuerpos principales de valvulas y bloques de
conexionado estan fabricados a partir de perfiles extruidos
en aleaciones de aluminio, especialmente disefiados para
tal fin, con la funcion de reducir tiempos de mecanizado y
costos de fabricacion.

> Disefio de valvulas similar a las tradicionales VM-15 y VM-
18; de elevado caudal y larga vida, con salidas inferiores,
evitando asi tener conexiones en las valvulas. Este
disefio sortea los inconvenientes de quitar las conexiones
neumaticas en caso de tener que sustituir una valvula,
reduciendo, significativamente, los tiempos de parada por
mantenimientos no programados.

Normas y referencias
El producto cumple con las normas:

> ISO 4414. UNE EN 983 - Seguridad de las maquinas.
requisitos de seguridad para sistemas y componentes para
transmisiones hidraulicas y neumaticas (Pneumatic fluid
power - general rules and safety requeriments for systems
and their components).

> NORMA ISO 15218, Valvula solenoide 3/2 - Interfaz de
superficie de montaje del piloto eléctrico.

> Grado de proteccion IP65 segun IEC 529 (EN 60529).

Reconocida con el Sello del Buen
Disefio (Subsecretaria de Industria -
Ministerio de Industria de la Nacién)
y distinguida con el 2° Premio Tenaris
al Desarrollo Tecnologico.

3.0.0.0



AUTOMACION

ESTACIONES DE VALVULAS

INTRODUCCION

Soluciones de comunicacion con buses
de campo para plantas de manufactura

Un bus de campo es un sistema de transmisién de informacion
(datos) que simplifica, enormemente, la instalacion y
operacién de maquinas y equipamientos industriales
utilizados en los procesos de produccion. Tipicamente, son
redes digitales, bidireccionales, multipunto, montadas sobre
un bus que conectan dispositivos de campo como PLCs,
estaciones de valvulas, transductores, actuadores y sensores.
La propuesta MICRO considera una isla de valvulas similar a
la mencionada, pero integrando la electrénica necesaria para
recibir las sefales del bus y decodificarlas para enviarlas a
los solenoides que operan las valvulas neumaticas. En este
caso, las sefiales provenientes de los fines de carrera de los
actuadores neumaticos deben ser conducidas a un bloque de
entradas/salidas externo (excepto en protocolo AS-i) a la isla
de valvulas que trabajara como un esclavo de la red principal.
La ventaja mas importante que ofrece este tipo de tecnologia
es el ahorro en costo de instalacion, mantenimiento y mejora
en el funcionamiento del sistema.

Estacion de valvulas con comunicacion AS-i

Conceptos de bus de campo AS-i:

Los buses de campo con comunicacion AS-i (interfaz -
sensores - actuadores) son buses de alta velocidad, que
fueron disefiados para integrar dispositivos simples como
finales de carrera, fotocélulas, relé y actuadores simples,
a través de nodos o esclavos AS-i. Estos esclavos son
dispositivos electrénicos sin inteligencia, encargados de
recibir o enviar sefiales o informacién al maestro AS-i (PLC
con ese protocolo de comunicacion).

A diferencia de la estacion de valvula con conexion
multipolo, la estacion inteligente con comunicacion AS-i
aloja en su interior uno, dos o tres esclavos AS-i, que

son moédulos de entrada/salida de sefial que reciben, por
medio de conectores M8, las sefiales provenientes de los
sensores, y envian, por cableado interno de la estacion,

las sefales de salida a las electrovalvulas; éstas se

pueden conexionar, directamente, desde un PLC maestro
AS-i y disminuir, ain mas, los tiempos de cableado y la
posibilidad de falla.

El largo maximo de una red AS-i es de 100 m; utilizando
hasta dos repetidores, la red puede ser expandida hasta 300
m. Para ello, es necesario conectar fuentes de alimentacion
adicionales después de cada repetidor. La red puede tener
cualquier tipo de topologia y permite interconectar hasta 31
esclavos (en su version extendida esta configuracion puede
interconectar hasta 64 esclavos).

MICRO presenta dos modelos de estaciones con este
protocolo de comunicacién:

1. Con un solo cable plano de conexionado de color amarillo.
En este caso, el cable plano, que interiormente posee dos
conductores, es el encargado de conexionar el sistema de
potencia y de sefial, soportando una corriente de hasta 8
Amper.

2. Con dos cables planos: uno de color amarillo, responsable
de llevar la informacion de las sefiales, y otro de color negro,

encargado de suministrar la potencia eléctrica a la estacion.
Esta ultima version tiene la funcién de cumplir con ciertos
requisitos de seguridad eléctrica que obligan a que, en
caso de emergencia, la desconexién de una maquina
eléctrica pueda realizarse en forma directa (a través de un
cable que maneja potencia, separado del responsable de
manejo de sefiales). En este caso, suponiendo la falla del
cable amarillo, las salidas de la estacion inteligente de las
valvulas VM-15 o0 VM-18 quedaran encendidas o apagadas,
teniendo en cuenta el estado previo a la falla.

La conexion del cable plano del bus de campo AS-i se realiza
a través de una bornera especial tipo vampiro.

Estas estaciones de valvulas poseen protocolo de
comunicacién bus de campo AS-i con diferentes
configuraciones de montaje, de acuerdo a la cantidad de
entradas y salidas eléctricas (cantidad de valvulas de simple/
doble solenoide y cantidad de entradas de sensores).

Estacion de valvulas con comunicacion Profibus DP

Profibus DP es un estandar de buses de campo, ideal para
la industria de la fabricacion y el proceso donde se necesitan
altas velocidades. Las mismas pueden variar entre los 9,6
kbits/s y 12 Mbits/s con distancias maximas de 1.200 m.
La estacién de valvulas con comunicaciéon Profibus DP
cuenta en su interior con una placa, a la cual se le asignara
una direccidon como esclavo en la red, dicha direccion debe
ser preseleccionada por medio de dos llaves rotativas que se
encuentran en la placa Profibus DP. Gracias a los archivos
GSD de las mismas, el programador puede realizar una
integracioén rapida y sencilla de las estaciones a cualquier
red Profibus, sin necesidad de armar complejos bloques
de programacion.

Estacion de valvulas con comunicacion Devicenet

Devicenet es una red digital multipunto para conexion
entre sensores, actuadores y sistemas de automatizacion
industrial en general. Esta tecnologia fue desarrollada para
tener maxima flexibilidad entre los equipos de campo e
interoperabilidad entre diferentes fabricantes. Devicenet
es un protocolo abierto y uno de los mas usados para el
control en tiempo real, con velocidades de 125, 250 y 500
kbps configurables, con una cantidad maxima de 64 nodos
de red con longitudes de hasta de 500 m.

Las direcciones de las estaciones Devicenet se
preseleccionan por medio de 8 llaves selectoras que se
encuentran en la placa. La direccion se configura por medio
de codificacion binaria.

Las estaciones de valvulas con Devicenet, al igual que las
estaciones Profibus, poseen dos conectores; uno permite
vincular la sefial de entrada del bus y el otro tiene dos
posibles funciones: vincular otra parte del bus o agregar
las resistencias de terminacion.

Todos los modelos de estaciones de valvulas con
comunicacion admiten realizar un monitoreo rapido de falla,
ya que las mismas tienen LEDs indicadores de estado del
bus y cortocircuito. Ademas, cada solenoide posee LED
indicador de estado y circuito de proteccion.
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MICRO ESTACIONES DE VALVULAS
AUTOMACION

INTRODUCCION

Soluciones aplicando médulos para control
de procesos con protocolos de comunicacion
Profibus DP. Devicenet, Ethernet / IP, Profinet, CC
link, Ethercat

Si la necesidad de la aplicacion es bajo el concepto de
“descentralizacion”, existen soluciones alternativas a las
mencionadas, que permiten utilizar productos electrénicos
de marcas reconocidas mundialmente. Estos productos
no solo permiten conectar nuestras islas multipolo, sino
que a través de esos modulos ademas es posible manejar
temperaturas, presion proporcional, arranque de motores,
etc., y recibir las sefiales de los fines de carrera de los
mismos, para ser conducidos por el bus de campo.

Arquitectura de las soluciones

Asi, nuevas tecnologias como el IO Link de Balluff o Armor
Point I/0 de Rockwell posibilitan la comunicacién por medio
de los protocolos mas utilizados en el mundo. Entre ellos se
encuentran: Profibus DP, Devicenet, Ethernet / IP, Profinet,
CC link, Ethercat.

Estos sistemas nos permiten tomar la informacion
proveniente desde un simple sensor hasta el control de
varias estaciones multipolo, utilizando un solo nodo de red.
El objetivo final es obtener niveles de flexibilidad altisimos,
sin necesidad de utilizar muchos recursos de la red de
comunicacion.

10-Link de Balluff es una solucion eléctrica flexible y
directa para entradas y salidas digitales.

Este sistema lo podemos dividir en dos partes: el maestro
10-Link (esclavo de la red principal) y el subesclavo de la
red 10-Link.

Existen dos tipos de puertos en los maestros 10 Link:

> Puertos standard, los que permiten configurar los nodos
como entradas digitales o salidas digitales.

> Puertos |0-Link, que se pueden configurar como entradas
digitales, salidas digitales o puertos 10-Link.

En los puertos configurados como |O-Link se acepta
conectar distintos tipos de dispositivos como ser bloques
de entradas o salidas digitales (subesclavos), sensores
proporcionales, antenas RFID, o una estacion de valvulas
multipolo mediante un cable de interfaz con conector Sub
D 25 pines especial para tal aplicacion.

De este modo, se puede ir confeccionando la red de la
manera mas conveniente, ramificandola y formando un
sistema totalmente descentralizado, con una longitud
maxima de 20 m desde el maestro 10 Link.

Otras de las grandes preeminencias que posee el sistema
10 Link es la posibilidad de monitorear fallas, ya sea en el
bus o en algunos de los nodos, teniendo el atributo de que
el sistema notifica la existencia de la falla sin interrumpir la
red de comunicacion principal. Esto es una gran ventaja,
puesto que cuando se produce una falla no se debe detener
la linea de produccion para poder solucionarla. Esta es una
solucién punto a punto, sin necesidad de modificaciones
en la red principal; solamente utiliza un nodo de dicha red.

ArmorPoint /0O de Rockwell es un sistema modular
de entradas y salidas remotas que permite vincularse a
los protocolos mas utilizados en la comunicacion industrial
(Profibus DP, Devicenet, Controlnet, Ethernet/IP) de forma
rapida y facil.

Su sistema modular y sus distintas alternativas de
estanqueidad IP67 o IP 69 logran hacerlo un sistema
sumamente flexible, adecuandose a la necesidad de cada
industria, con la posibilidad de colocarlos, directamente, en
el campo de aplicacion.

Los moddulos de comunicacion Rockwell ArmorPoint 1/0,
junto con las islas de véalvulas VM-15 y VM-18, forman
mddulos de comunicacioén industrial que facilita el control y
el monitoreo de los actuadores y los sensores, permitiendo,
al mismo tiempo, unirse a cualquier automatismo sin la
necesidad de extensos cableados y complejos programas.
Los mddulos de entradas y salidas disponibles en el sistema
ArmorPoint I/0O pueden ser sefales digitales de entrada o
salidas, o pueden ser modulos analégicos de entrada, de
salida o distintos médulos para medicion de temperatura,
de modo que se puede utilizar para control de proceso.
Posee un sistema de recambio rapido, sin necesidad de
herramientas; posibilitando una rapida intercambiabilidad
de modulos, lo que ayuda a disminuir al maximo los tiempos
de mantenimiento.
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Ejemplo de conexionado con Tecnologia I0-Link y Armort Point I/O
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MICRO ESTACIONES DE VALVULAS SERIES VM15-SI GM,
AUTOMACION MULTIPOLO CON SALIDA INFERIOR VM18-SI GM
] oo T Estacion de valvulas neumaticas con conexion

eléctrica multipolo y conexiones neumaticas
con salida inferior

Conector tipo SUB-D de 25 pines para cable
multifilar @ 10 mm con 25 conductores de
0,20 mm?

Piloto 10mm, 24 Vcc.

Cada solenoide posee LED indicador de ‘
estado y circuito de proteccién

Tension valvulas .............
Indicadores.....................

Grado de proteccion....... IP50 segun IEC 529 i

Valvulas.........ccccoeevveenee. ver pag.3.2.1.0 i

Alimentacion neumatica. VM15-SI-GM: G 3/8”, VM18-SI-GM: G1/2” gl
E £

(silenciadores de escape y tapones auxiliares incluidos)

Utilizaciones ................... VM15-SI-GM: G1/8”, VM18-SI-GM: G1/4”
Temperatura ambiente.... .5 +50 °C (+23...+122 °F)
ACCESOIOS ..o Incluye soporte de fijacion trasero y soporte

para Riel DIN.

BASES PARA ESTACIONES MULTIPOLO

N° de Alimentacion de pilotaje interno Alimentacion de pilotaje externo Pin Posic. Solen. Funcion
ici 1 14
posiciones VM15-SIGM | VM18-SI GM VM15-SIGM | VM18-SI GM AT
4 0.200.001.431 0.200.001.465 0.200.001.436 0.200.001.470 3 V2 14
6 0.200.001.432 | 0.200.001.466 0.200.001.437 0.200.001.471 ::, 12
8 0.200.001.433 0.200.001.467 0.200.001.438 0.200.001.472 6 V3 12
10 0.200.001.434 0.200.001.468 0.200.001.439 0.200.001.473 7 V4 14
12 0.200.001.435 0.200.001.469 0.200.001.440 0.200.001.474 g :]Ii
—~1 V5
10 12
24 Vce
M e 14
12 12
13 14
14 kK 12
15 14
Valvulas, e | V8 12
ver pagina 3.1.0.2 17 14
18 e 12
19 14
21 14
22 il 12
23 14
24 vi2 12
25| - - oV
12 3 456 7 8 910111213
ACCESORIOS VM15-SI GM VM18-SI GM OO0OO0O0OO0OOOOOOOO
Separador de presion 0.200.001.443 0.200.001.475 191916 1919 8200 201 202 203204205
Tapa ciega para vélvula 0.200.001.444 0.200.001.476 CONEXIONADO
Conector SUB-D 25 0.200.000.981 DEL CONECTOR
Conector con cable 5 m 0.200.000.982
Conector con cable 10 m 0.200.000.983

3.1.0.0



ESTACIONES DE VALVULAS

SERIES VM15-SI GM,

AUTOMACION MULTIPOLO CON SALIDA INFERIOR VM18-SI GM
VM15-SI GM VM18-SI GM

<)

®

86.5
109

TE:

I

52 + (n*18)

g = M|

G1/8"

Codificacion de estaciones

Para solicitar una estacién de valvulas completa y ya montada, utilizar el siguiente sistema de identificacion para
especificar las opciones disponibles.
Ejemplo: Una Estacién VM15-SI GM, de 6 posiciones alimentacion externa (3 pos. con valvula un solenoide RR, 2 pos.
con vélvulas doble sol y 1 pos. libre), para conectores tubo 6 mm y pilotaje externo con conector tubo @4:

COD. ESTACION

POS.1

POS.2 POS.3

POS.4

G 1/2"

2l
1

66 + (n*22,5)

POS.5 POS.6 PilExt

'0.200.001.437 -

Seleccionar segtin

pagina 3.1.1.0

®D-BT-BT-CT-CT-JY-@)

SEGUNDO DIGITO

L

Conexiones neumaticas

Conexién neumatica para
pilotaje externo

PRIMER DIGITO

de utilizacién (*) (**)
Codo M5, tubo 4mm
Codo M5, tubo 6mm
No aplica en caso de

Recta, tubo 10 mm 6

pilotaje interno

Tipo de valvula por posicion (*) R (G1/4” solo para VM18)
A 5/2 reaccién neumaética S Recta, tubo 8 mm
B  5/2 reaccion resorte T Recta, tubo 6 mm
C  5/2 doble solenoide U Recta, tubo 4 mm
D  5/3 centro cerrado Y  Ninguna
E  5/3 centro abierto
G 2 x 3/2 normal cerradas
J  Posicién reservada

(*) Completar cada una de las posiciones (dependiendo de la estacién

seleccionada) con el digito de la valvula seguido del digito de la conexién
neumatica deseada para cada posicion.

(**) La aplicacién de conectores codos no es muy recomendable pués

puede dificultar la extraccion de una valvula intermedia del manifold en
tareas de mantenimiento.

3.1.0.1
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SERIES VM15-SI GM,
VM18-SI GM
TiPO.eieee et Valvulas direccionales de actuacion eléctrica
para base, con actuador manual monoestable C €
ubicado en el solenoide :
Funciones............c.......... 5/2 - 5/3 - 2 vélvulas 3/2 en un s6lo cuerpo A b
Series ....ccovvveeieeciieeee, VM15-SI-GM VM18-SI-GM = A
Conexiones de trabajo.... G 1/8”
Caudal nominal ver tabla 3

Temperatura ambiente....
Temperatura del fluido....
Fluido....voveeieeceeee

Materiales.......................

-5...+50 °C (+23...+122 °F)

-10...+60 °C (+14...+140 °F)

Aire comprimido filtrado (se recomienda
lubricacion) - Gases inertes

Cuerpo y distribuidor de aluminio, sellos de NBR

VM18-SI GM

0.261.002.322

0.261.002.522

0.261.002.722

0.261.002.922

0.261.003.122

0.261.009.122

Descripcion Presion  Caudal VM15-S1 GM Caudal
de trabajo nominal nominal
Electrovalvula 5/2, 2,5...8 bar 800 NI/min 0.261.002.311 1100 NI/min
ﬁz&% reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, 2,5...8 bar 800 NI/min 0.261.002.511 1100 NI/min
ﬁzm reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 1...8 bar 800 NI/min 0.261.002.711 1100 NI/min
ﬁz&@z& biestable por
impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...8 bar 700 NI/min 0.261.002.911 1000 NI/min
ﬁ%ﬁ;ﬂ% centro cerrado
Electrovalvula 5/3 2,5...8 bar 700 NI/min 0.261.003.111 1000 NI/min
; % :\H kY H/‘r Q g centro abierto
r ==~ == 71| 2 Valvulas 3/2 2,5...8 bar 700 NI/min 0.261.009.111 1000 NI/min
i jr‘z'l & !'| normal cerradas,
L ——=F=—=F~=%F - mando eléctrico
Kit de reparacion 0.200.001.445
Herramientas para kit 0.000.036.097

0.200.001.477

0.000.036.098

3.1.0.2

Piloto eléctrico
10mm - 24 Vcc - 1W

0.200.001.606




| MICRO |

ESTACIONES DE VALVULAS

SERIES VM15-B - VM18-B

AUTOMACION MULTIPOLO
] oo T Estacion de valvulas neumaticas con conexiéon

Tension valvulas

Indicadores..........

Grado de proteccion.......

Valvulas...............

Alimentacion neumatica .

Utilizaciones ........

Temperatura ambiente....

eléctrica multipolo

Conector tipo SUB-D de 25 pines para cable
multifilar @ 10 mm con 25 conductores de
0,20 mm?

24 Vcc

Cada solenoide posee LED indicador de
estado y circuito de proteccién

IP65 segun IEC 529

VM15-B VM18-B

G 3/8” G1/2”

(silenciadores de escape y tapones auxiliares incluidos)
G 1/8” G 1/4”

-5...50 °C (23...122 °F)

Bases para
estaciones
MULTIPOLO

Simple solenoide
Doble solenoide

Simple solenoide
Doble solenoide

Serie

VM15-B
VM15-B

VM18-B
VM18-B

4 posiciones 6 posiciones 8 posiciones 10 posiciones
0.200.000.960 0.200.000.961 0.200.000.962 0.200.000.963
0.200.000.965 0.200.000.966 0.200.000.967 0.200.000.968
0.200.001.140 0.200.001.141 0.200.001.142 0.200.001.143
0.200.001.145 0.200.001.146 0.200.001.147 0.200.001.148

12 posiciones

0.200.000.964

0.200.001.144

Estos coédigos hacen referencia a las bases y NO INCLUYEN valvulas ni accesorios especificos (ver cuadro inferior), que deberan
solicitarse por separado.
Para adquirir las estaciones completas, las mismas deberan solicitarse siguiendo el sistema de identificacién detallado en la pagina

3.3.1.1.

Solicitar por separado:

Accesorios

Conector SUB-D 25

Conector con cable 5 m
Conector con cable 10 m
Placa ciega para valvula
Placa ciega (eléctrica)
Separador de presion
Soporte fijaciéon plano (A)
Soporte para riel DIN

0.200.000.941  0.200.001.133
0.200.000.954  0.200.000.954
0.200.000.955  0.200.001.135
0.200.000.956  0.200.001.136
0.200.000.957  0.200.001.137

VM15-B VM18-B

0.200.000.981
0.200.000.982
0.200.000.983

3.1.1.1

Conexionado del Conector

12345678 910111213
0000000000000
O0000000000O0
14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
Pin | Posic. | Solen. | Funcion

1 14

2 Vi 12

3 14

4 v2 12

5 14

6 V3 12

7 14

8 va 12

9 v 14 24 Vce
10 12

11 14

12 V6 12

13 14

14 VI 12

15 14

16 ve 12

17 14

18 v 12

19 14

20 V10 12

21| Vi1 14

22 - - Libre
23| V12 14 24 Ve
24 - - ov

25 oV




ESTACIONES DE VALVULAS

SERIES VM15-BSL - VM18-BSL

AUTOMACION MULTIPOLO CON SALIDA LATERAL
] oo T Estacion de valvulas neumaticas con conexiéon

Tension valvulas .............
Indicadores.....................

Grado de proteccion.......
Valvulas......cccoeeeeeeeeennnne,
Alimentacion neumatica .

Utilizaciones ...................
Temperatura ambiente....
AcCCesorios.........ccccuuuun...

eléctrica multipolo y conexiones neumaticas
con salida lateral

Conector tipo SUB-D de 25 pines para cable
multifilar @ 10 mm con 25 conductores de
0,20 mm?

24 Vcc

Cada solenoide posee LED indicador de
estado y circuito de proteccién

IP65 segun IEC 529

VM15-BSL VM18-BSL

G 3/8” G1/2”

(silenciadores de escape y tapones auxiliares incluidos)
G 1/8” G 1/4”

-5...50 °C (23...122 °F)

Incluye soporte fijacién plano

*

:%r

BuenDiseio

- Industria

Fubecretania de bndusiria

Bases para

estaciones Serie
MULTIPOLO

Simple solenoide  VM15-BSL
Doble solenoide VM15-BSL
Simple solenoide  VM18-BSL
Doble solenoide VM18-BSL

4 posiciones

0.200.001.329
0.200.001.334

0.200.001.348
0.200.001.353

6 posiciones

0.200.001.330
0.200.001.335

0.200.001.349
0.200.001.354

8 posiciones

0.200.001.331
0.200.001.336

0.200.001.350
0.200.001.355

10 posiciones

0.200.001.332
0.200.001.337

0.200.001.351
0.200.001.356

12 posiciones

0.200.001.333

0.200.001.352

Estos coédigos hacen referencia a las bases y NO INCLUYEN valvulas ni accesorios especificos (ver cuadro inferior), que deberan

solicitarse por separado.

Para adquirir las estaciones completas, las mismas deberan solicitarse siguiendo el sistema de identificacién detallado en la pagina

3.3.1.1.

Solicitar por separado:

Accesorios

Conector SUB-D 25
Conector con cable 5 m
Conector con cable 10 m
Placa ciega para valvula
Placa ciega (eléctrica)
Separador de presion

VM15-BSL

0.200.001.373
0.200.000.954
0.200.001.375

VM18-BSL

0.200.000.981
0.200.000.982
0.200.000.983
0.200.001.374
0.200.000.954
0.200.001.376

3.1.1.2

Conexionado del Conector

123 456 7 8 910111213
0000000000000
000000000000
14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
Pin | Posic. | Solen. | Funcion

1 14

2 Vi 12

3 14

4 v2 12

5 14

6 V8 12

7 14

8 va 12

9 " 14 24 Ve
10 12

11 14

12 Ve 12

13 14

14 Vi 12

15 14

16 ve 12

17 14

18 vo 12

19 14

20 vio 12

21| Vi1 14

22 - - Libre
23| V12 14 24 Ve
24 - - oV

25 oV




MICRO
AUTOMACION

ESTACIONES DE VALVULAS
BUS DE CAMPO AS-I

SERIES VM15-B - VM18-B

] oo T, Estacion de valvulas neumaticas para bus
de campo con protocolo AS-i
Conexion a bus............... Cable plano AS-i amarillo (opcion cable AS-i negro para

alimentacion externa) - Provistos en rollos de 100 m
Conexion de entradas..... Conector M8 de 3 polos (sensores PNP)

Estado de bus................. LED rojo indicando comunicacion
Alimentacion eléctrica..... Fuente AS-i via cable plano AS-i amarillo
Corriente de reposo........ <20 mA (con entrada = 0, salida = 0)
Umbral conmutacién entradas < 1,5 mA (nivel bajo) - > 5 mA (nivel alto)
Indicadores..................... Cada solenoide posee LED indicador de
estado y circuito de proteccion
Grado de proteccion....... IP65 segun IEC 529
Valvulas.........ccceeevieenee. VM15-B VM18-B

Alimentacién neumatica. G 3/8” G1/2

(silenciadores de escape y tapones auxiliares incluidos)
Utilizaciones ... .. G1/8 G 1/4”
Temperaturas............. .... -5...50 °C (23...122 °F)

Consultar por estaciones de valvulas Bus de campo con salida lateral

VM15-B VM15-B

Bases para Entradas y Sin ali L. A "
) . . in alimentacion Con alimentacion

estaciones AS-i Salidas

externa externa
Simple solenoide 41/40 0.200.000.979 0.200.001.101
Doble solenoide (*) 41/40 0.200.000.980 0.200.001.102
Simple solenoide 81 /40 0.200.000.995 0.200.001.104
Simple solenoide 81/80 0.200.000.996 0.200.001.105
Doble solenoide 81/80 0.200.000.997 0.200.001.106
Simple solenoide 161 /80 0.200.000.998 0.200.001.107

VM18-B
Sin alimentacién
externa

0.200.001.159
0.200.001.160
0.200.001.173
0.200.001.174
0.200.001.175
0.200.001.176

VM18-B
Con alimentacion
externa

0.200.001.180
0.200.001.181
0.200.001.183
0.200.001.184
0.200.001.185
0.200.001.186

Estos cédigos hacen referencia a las
bases y NO INCLUYEN valvulas ni

accesorios especificos (ver

cuadro

inferior), que deberan solicitarse por

separado.

Para adquirir las estaciones comple-
tas, las mismas deberan solicitarse
siguiendo el sistema de identificacién

detallado en la a pagina 3.3.

1.1.

Conector AS-i de comunicacion a
la red para cable plano amarillo.

AS-i: LED rojo indicando el estado
de la comunicacion.

Conector AS-i para cable plano
negro, sélo en las versiones «con
alimentacion externax.

Solicitar por separado:

Accesorios VM15-B VM18-B
Cable AS-i amarillo (100 m) 0.488.750.347
Cable AS-i negro (100 m) 0.488.750.348

Conector M8 para entradas
Placa ciega para valvula
Placa ciega (eléctrica)
Separador de presion
Soporte fijacién plano (A)
Soporte para riel DIN

0.200.001.122 (Phoenix Contact 1501252)

0.200.000.941
0.200.000.954
0.200.000.955
0.200.000.956
0.200.000.957

0.200.001.133
0.200.000.954
0.200.001.135
0.200.001.136
0.200.001.137

T
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Entradas:

(*) Se montan sélo 2 valvulas, incluye placas para anular posiciones sobrantes.

ADDRESS: en estos espacios
puede escribirse el nimero de
esclavo que corresponde en
la red.

LED indicando el estado de
la alimentacion eléctrica,
sdlo en las versiones «con
alimentacion externax.

Zoécalo hembra M8, 3 polos
(para conector macho Phoenix Contact Ref. 1501252)

Borne 1 (BN): + (cable marrén)
Borne 3 (BU): - (cable azul)
Borne 4 (BK): sefial (cable negro)

o
049

3.1.1.3



MICRO
AUTOMACION

ESTACIONES DE VALVULAS
BUS DE CAMPO PROFIBUS DP

SERIES VM15-B - VM18-B

Estacion de valvulas neumaticas para bus
de campo con protocolo PROFIBUS DP
BUS IN: M12, 5 polos, codificado B
BUS OUT: M12, 5 polos, codificado B
Max. 32 (con valvulas doble solenoide)
Automatica hasta 12 Mbaudios

LED’s de estado de bus, alimentacion y
cortocircuito

Power 24Vcc: M12, 5 polos, codificado A
Cada solenoide posee LED indicador de
estado y circuito de proteccion

IP65 segun IEC 529

Cantidad de salidas........
Velocidad de transmision.......
Diagndstico..........c..........

Alimentacion eléctrica.....
Indicadores.....................

Grado de proteccion.......
Valvulas........ccccoeeeeeeenn.

VM15-B VM18-B
Alimentacion neumatica. G 3/8” G1/2”

(silenciadores de escape y tapones auxiliares incluidos)
Utilizaciones ................... G 1/8” G 1/4”
Temperaturas.................. -5...50 °C (23...122 °F)

Consultar por estaciones de valvulas Bus de campo con salida lateral

Base_s para C_a_nt. de VM15-B VM15-B
estaciones posiciones de Simple solenoide Doble solenoide
PROFIBUS DP valvulas (*) P

0.200.001.301

4 0.200.001.305
8 0.200.001.302

2

6

0.200.001.306
0.200.001.307
0.200.001.308

0.200.001.303
0.200.001.304

Simple solenoide

VM18-B VM18-B

Doble solenoide

0.200.001.190
0.200.001.191
0.200.001.192
0.200.001.193

0.200.001.194
0.200.001.195
0.200.001.196
0.200.001.197

Estos codigos hacen referencia a las
bases y NO INCLUYEN valvulas ni
accesorios especificos (ver cuadro
inferior), que deberan solicitarse por
separado.

Para adquirir las estaciones comple-
tas, las mismas deberan solicitarse
siguiendo el sistema de identificacion
detallado en la a pagina 3.3.1.1.

ADDR (address): en este  —|
espacio puede escribirse
el numero de esclavo que BUS
corresponde en la red. IN

ADDR

BUS STATE: LED rojo indica BUS
el estado de la comunicacion ouT
con la linea de bus.
%{)
|  POWER O
POWER: LED verde indica — | | .0 o0
el estado de la alimentacién
eléctrica. i
rofibus DP

OVERLOAD: LED rojo indica
un mal funcionamiento en
alguna de las salidas o una
sobrecarga.

POWER
24v=

Solicitar por separado:

Accesorios VM15-B VM18-B

Cable Profibus DP (m)
Conector BUS IN M12 hembra
Conector BUS OUT M12 macho
Conector Power M12 hembra
Placa ciega para valvula
Separador de presion

Placa ciega (eléctrica)

Soporte fijacién plano (A)
Soporte para riel DIN

0.200.001.162 (Siemens 6XV1 830-0EH10)
0.200.001.178 (Phoenix Contact 1507777)
0.200.001.179 (Phoenix Contact 1507764)
0.200.001.161 (Phoenix Contact 1662298)
0.200.000.941 0.200.001.133
0.200.000.955 0.200.001.135
0.200.000.954 0.200.000.954
0.200.000.956 0.200.001.136
0.200.000.957 0.200.001.137

3.1.14

(*) La cantidad de salidas disponibles en la estacion seréa igual al nimero de posiciones cuando
se usan valvulas de simple solenoide, siendo el doble al usar valvulas de doble solenoide.

BUS IN

Zécalo macho M12, 5 polos, codificado B
(conector hembra Phoenix Contact Ref. 1507777)
Borne 2 (A-N): negativo para recepcioén de datos
Borne 4 (B-P): positivo para recepcion de datos
Borne 5 (SHIELD): pantalla

BUS oUT

Zébcalo hembra M12, 5 polos, codificado B

(conector macho Phoenix Contact Ref. 1507764)
Borne 2 (A-N): negativo para transmisiéon de datos
Borne 4 (B-P): positivo para transmisién de datos
Borne 5 (SHIELD): pantalla

Borne 1 (VP): potencia para resistencia de terminacion
Borne 3 (DGND): tierra para resistencia de terminacion

POWER: alimentacion 24 Vcc

Zébcalo macho M12, 5 polos, codificado A
(conector hembra Phoenix Contact Ref. 1662298)
Borne 1: +24V

Borne 3: 0V

Borne 5: conexion a tierra



MICRO
AUTOMACION

ESTACIONES DE VALVULAS
BUS DE CAMPO DEVICENET

SERIES VM15-B - VM18-B

Cantidad de salidas........
Velocidad de transmision.......
Diagndstico..........c..........

Alimentacion eléctrica.....
Indicadores.....................

Estacion de valvulas neumaticas para bus
de campo con protocolo DEVICENET
BUS IN: M12, 5 polos, codificado A
BUS OUT: M12, 5 polos, codificado A
Max. 32 (con valvulas doble solenoide)
500 - 250 - 125 kBit/s

LED’s de estado de bus, alimentacion y
cortocircuito

Power 24Vcc: M12, 5 polos, codificado A
Cada solenoide posee LED indicador de
estado y circuito de proteccion

Grado de proteccion.......
Valvulas.....cccoeeeeeeveeeennee.
Alimentacion neumatica .

IP65 segun IEC 529
VM15-B
G 3/8”

VM18-B
G1/2

(silenciadores de escape y tapones aukxiliares incluidos)

Utilizaciones ...................
Temperaturas..................

G 1/8’
-5...50 °C (23...122 °F)

G 1/4”

Consultar por estaciones de valvulas Bus de campo con salida lateral

Bases para Cant. de
estaciones posiciones de
DEVICENET valvulas (*)

4

8

2

6

VM15-B
Simple solenoide

0.200.001.317
0.200.001.318
0.200.001.319
0.200.001.320

VM15-B

Doble solenoide

0.200.001.321
0.200.001.322
0.200.001.323
0.200.001.324

Simple solenoide

0.200.001.309
0.200.001.310
0.200.001.311
0.200.001.312

VM18-B VM18-B

Doble solenoide

0.200.001.313
0.200.001.314
0.200.001.315
0.200.001.316

Estos codigos hacen referencia a las
bases y NO INCLUYEN valvulas ni
accesorios especificos (ver cuadro
inferior), que deberan solicitarse por
separado.

Para adquirir las estaciones comple-
tas, las mismas deberéan solicitarse
siguiendo el sistema de identificacion
detallado ea pagina 3.3.1.1.

Solicitar por separado:

(*) La cantidad de salidas disponibles en la estacién seré igual al nimero de posiciones cuando
se usan valvulas de simple solenoide, siendo el doble al usar valvulas de doble solenoide.

ADDR (address): en este

espacio puede escribirse

el numero de esclavo que
corresponde en la red.

BUS STATE: LED rojo indica
el estado de la comunicacion
con la linea de bus.

POWER: LED verde indica
el estado de la alimentacion
eléctrica.

OVERLOAD: LED rojo indica
un mal funcionamiento en
alguna de las salidas o una
sobrecarga.

—

ADDR

BUS
IN

BUS
ouT

BUS STATE
POWER
OVERLOAD

Accesorios

Cable DeviceNet (m)

Conector BUS IN M12 hembra
Conector BUS OUT M12 macho
Conector Power M12 hembra
Placa ciega para valvula
Separador de presion

Placa ciega (eléctrica)

Soporte fijacion plano (A)
Soporte para riel DIN

VM15-B

VM18-B

0.200.001.112

0.200.001.198 (Phoenix Contact 1508365)
0.200.001.199 (Phoenix Contact 1508352)
0.200.001.161 (Phoenix Contact 1662298)
0.200.000.941
0.200.000.955
0.200.000.954
0.200.000.956
0.200.000.957

0.200.001.133
0.200.001.135
0.200.000.954
0.200.001.136
0.200.001.137

3.1.1.5

@
U

10 02
50

40 03

BUS IN

Zécalo macho M12, 5 polos, codificado A
(conector hembra Phoenix Contact Ref. 1508365)
Borne 1 (DRAIN): drain / pantalla

Borne 2 (V+): potencia del circuito +

Borne 3 (V-): potencia del circuito -

Borne 4 (CAN_H): sefial H

Borne 5 (CAN_L): sefal L

BUS OUT

Zbcalo hembra M12, 5 polos, codificado A
(conector macho Phoenix Contact Ref. 1508352)
Borne 1 (DRAIN): drain / pantalla

Borne 2 (V+): potencia del circuito +

Borne 3 (V-): potencia del circuito -

Borne 4 (CAN_H): seiial H

Borne 5 (CAN_L): senal L

POWER: alimentacién 24 Vcc

Zécalo macho M12, 5 polos, codificado A
(conector hembra Phoenix Contact Ref. 1662298)
Borne 1: +24V

Borne 3: 0V

Borne 5: conexion a tierra




MICRO ELECTROVALVULAS SERIES VM15-B - VM18-B
AUTOMACION PARA ESTACIONES

TiPO .t Valvulas direccionales de actuacion eléctrica,
con actuador manual mono y biestable para c €
base
Funciones...........cccccue.... 5/2 - 5/3 - 2 valvulas 3/2 en un sélo cuerpo 7
SEeriesS .coooeeeeeeeeeeeeeeens VM15-B VM18-B | - =
Conexiones de trabajo.... G 1/8” G 1/4” :‘L‘:m
Conex. de pilotaje........... M3x0,5 M5x0,8 1 -"3?;, i
Caudal nominal (*) 850 I/min 1400 I/min
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F)
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F) -
[ V1 e [o TR Aire comprimido filtrado (se recomienda 19 ey 7
lubricacion) - Gases inertes - :‘;13, 5
Presion de trabajo Ver para cada tipo de actuacion
Frecuencia.........c.c..c....... 24 Hz (con reaccién neumatica y 6 bar)
Materiales..........coco......... Cuerpo de aluminio, distribuidor de acero

inoxidable, sellos de NBR

() en 5/2y 3/2

Descripcion Presion VM15-B Kit de. VM18-B Kit de
de trabajo reparacion reparacion
Electrovalvula 5/2, |2,5...8 bar 0.256.002.311 / 923 0.200.001.414 0.256.002.322 / 923 0.200.001.417
EZK% reaccion neumatica
Electrovalvula 5/2, |2,5...8 bar 0.256.002.511 / 923 0.200.001.414 0.256.002.522 / 923 0.200.001.417
reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, 1...8 bar 0.256.002.711 / 923 0.200.001.415 0.256.002.722 / 923 0.200.001.418

biestable por

impulsos eléctricos
Electrovalvula 5/3 2,5...8 bar 0.256.002.911 / 923 0.200.001.415 0.256.002.922 / 923 0.200.001.418
centro cerrado

Electrovalvula 5/3 2,5...8 bar 0.256.003.111 / 923 0.200.001.415 0.256.003.122 / 923 0.200.001.418
centro abierto

2 Valvulas 3/2 2,5...8 bar 0.256.009.111 / 923 0.200.001.415 0.256.009.122 / 923 0.200.001.418
| | normal cerradas,
mando eléctrico

3.21.1



SERIES VM15-BSL - VM18-BSL
TiPO .t Valvulas direccionales de actuacion eléctrica,
con actuador manual mono y biestable para
base salida lateral
Funciones........cccc.c........ 5/2 - 5/3 - 2 véalvulas 3/2 en un sélo cuerpo
Series ....ccooereneneeee VM15-BSL VM18-BSL T oy
Conexiones de trabajo.... G 1/8” G 1/4” oy
Conex. de pilotaje........... M3x0,5 M5x0,8 iy
Caudal nominal (*).......... 600 I/min 1000 I/min
Temperatura ambiente.... -5...50 °C (23...122 °F)
Temperatura del fluido.... -10...60 °C (14...140 °F) 20 -
Fluido....veeeeiiiiee Aire comprimido filtrado (se recomienda oy
lubricacion) - Gases inertes S
Presion de trabajo Ver para cada tipo de actuacion
Frecuencia...........c.......... 24 Hz (con reaccién neumatica y 6 bar)
Materiales.........ccccoe........ Cuerpo de aluminio, distribuidor de acero
inoxidable, sellos de NBR
() en 5/2y 3/2
Descripcion greSié” . VM15-BSL Kitde VM18-BSL Kit de
e trabajo reparacion reparacion
Electrovalvula 5/2, |2,5..8bar  0.254.002.311 /923 0.200.001.379 0.254.002.322 /923  0.200.001.381
EZK% reacciéon neumatica
Electrovalvula 5/2, |2,5..8bar  0.254.002.511 /923 0.200.001.379 0.254.002.522 /923  0.200.001.381
EZM% reaccion a resorte
Electrovalvula 5/2, | 1...8 bar 0.254.002.711 / 923 0.200.001.380 0.254.002.722 /923  0.200.001.382
EZMMZ% biestable por
impulsos eléctricos
. Electrovalvula 5/3 | 2,5..8bar  0.254.002.911 /923 0.200.001.380 0.254.002.922 /923  0.200.001.382
w centro cerrado
Electrovalvula 5/3  |2,5..8bar  0.254.003.111 /923 0.200.001.380 0.254.003.122/923  0.200.001.382
W centro abierto
-t q4-——% =72 Valvulas 3/2 2,5.8bar  0.254.009.111 /923 0.200.001.380 0.254.009.122 /923  0.200.001.382
\@L@ i | normal cerradas,
L.- -F== = I mando eléctrico

3.2.1.2




MICRO ESTACIONES DE VALVULAS CODIFICACION
AUTOMACION

Codificacion de estaciones

Para solicitar una estacioén de valvulas completa y ya montada, utilizar el siguiente sistema de identificacién para especificar las
opciones disponibles.

Exemplo: Una Estacién multipolo VM15-BSL de 6 posiciones (3 pos. con valvulas un solenoide RR, 2 pos. con valvulas un solenoide
RN y 1 pos. libre), para conectores tubo @6mm:

COD. ESTACION POS.1  POS.2 POS.3 POS.4 POS.5 POS.6

0.200.001.330 -BT-BT-BT-AT-AT-JY

Estaciones multipolo

VM15-B VM18-B

0.200.000.960 0.200.001.140 4 posiciones simple solenoide

0.200.000.961 0.200.001.141 6 posiciones simple solenoide

0.200.000.962 0.200.001.142 8 posiciones simple solenoide

0.200.000.963 0.200.001.143 10 posiciones simple solenoide SEGUNDO DIGITO

0.200.000.964 0.200.001.144 12 posiciones simple solenoide Conexidnes neumaticas

0.200.000.965 0.200.001.145 4 posiciones doble solenoide de utilizacién (*) (**)

0.200.000.966 0.200.001.146 6 posiciones doble solenoide

0.200.000.967 0.200.001.147 8 posiciones doble solenoide R Recta, tubo 10 mm 1/4” (solo en VM18)

0.200.000.968 0.200.001.148 10 posiciones doble solenoide S Recta. tubo 8 mm

Estaciones multipolo (salida lateral) T Recta, tubo 6 mm

VM15-BSL VM18-BSL U Recta, tubo 4 mm

0.200.001.329 0.200.001.348 4 posiciones simple solenoide Y Ninguna

0.200.001.330 0.200.001.349 6 posiciones simple solenoide

0.200.001.331 0.200.001.350 8 posiciones simple solenoide (*) Completar cada una de las posiciones (dependiendo

0.200.001.332 0.200.001.351 10 posiciones simple solenoide de la estacion seleccionada) con el digito de la vélvula

0.200.001.333 0.200.001.352 12 posiciones simple solenoide seguido del digito de la conexion neumatica deseada

0.200.001.334 0.200.001.353 4 posiciones doble solenoide para cada posicion.

0.200.001.335 0.200.001.354 6 posiciones doble solenoide

0.200.001.336 0.200.001.355 8 posiciones doble solenoide (**) La aplicaciéon de conectores codos no es muy

0.200.001.337 0.200.001.356 10 posiciones doble solenoide recomendable pués puede dificultar la extraccion
de una vélvula intermedia del manifold en tareas de

Estaciones bus de campo AS-i mantenimiento.

VM15-B VM18-B

0.200.000.979 0.200.001.159 41/ 40 simple solenoide

0.200.000.980 0.200.001.160 41/ 40 doble solenoide PRIMER DIGITO

0.200.000.995 0.200.001.173 81/ 40 simple solenoide

0.200.000.996 0.200.001.174 81/ 80 simple solenoide Tipo de valvula posicién (*)

0.200.000.997 0.200.001.175 81/ 80 doble solenoide ” —

0.200.000.998 0.200.001.176 161/ 80 simple solenoide A 52 reaccién neumatica

0.200.001.101 0.200.001.180 41/ 40 simple solenoide alim. ext. B 5/2 reaccion resorte

0.200.001.102 0.200.001.181 41/ 40 doble solenoide alim. ext. C  5/2 doble solenoide

0.200.001.104 0.200.001.183 81/ 40 simple solenoide alim. ext.

0.200.001.105 0.200.001.184 81/80 simple solenoide alim. ext. D 5/5 centro cerrado

0.200.001.106 0.200.001.185 81/ 80 doble solenoide alim. ext. E  5/3 centro abierto

0.200.001.107 0.200.001.186 161/ 80 simple solenoide alim. ext. G 2 x3/2 normal cerradas

Estaciones bus de campo PROFIBUS DP J _ Posicion reservada

VM15-B VM18-B

0.200.001.301 0.200.001.190 4 posiciones simple solenoide

0.200.001.302 0.200.001.191 8 posiciones simple solenoide

0.200.001.303 0.200.001.192 12 posiciones simple solenoide

0.200.001.304 0.200.001.193 16 posig. simples solendide

0.200.001.305 0.200.001.194 4 posiciones doble solenoide

0.200.001.306 0.200.001.195 8 posiciones doble solenoide

0.200.001.307 0.200.001.196 12 posiciones doble solenoide

0.200.001.308 0.200.001.197 16 posiciones doble solenoide

Estaciones bus de campo DEVICENET

VM15-B VM18-B

0.200.001.317 0.200.001.309 4 posiciones simple solenoide

0.200.001.318 0.200.001.310 8 posiciones simple solenoide

0.200.001.319 0.200.001.311 12 posiciones simple solenoide

0.200.001.320 0.200.001.312 16 posig. simples solendide

0.200.001.321 0.200.001.313 4 posiciones doble solenoide

0.200.001.322 0.200.001.314 8 posiciones doble solenoide

0.200.001.323 0.200.001.315 12 posiciones doble solenoide

0.200.001.324 0.200.001.316 16 posiciones doble solenoide

3.3.1.1



MICRO ESTACIONES DE VALVULAS SERIES VM15-B, VM15-BSL
AUTOMACION VM18-B, VM18-BSL

Multipolo VM15-B Multipolo VM18-B
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A: Soporte de fijacién plano
B: Actuador manual
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ESTACIONES DE VALVULAS

AUTOMACION

SERIES VM15-B - VM18-B

AS-i simple solenoide VM15-B (81 / 40)
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AUTOMACION

ESTACIONES DE VALVULAS

SERIES VM15-B - VM18-B

AS-i simple solenoide VM15-B (161 / 80)
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MICRO ACCESORIOS DE MANDO
AUTOMACION Y VALVULAS AUXILIARES

INTRODUCCION

Las valvulas auxiliares son componentes que cumplen las
mas variadas funciones en los circuitos neumaticos, en
general asociadas al control de las secuencias.

Regulador de caudal unidireccional

El control de la velocidad de desplazamiento de un cilindro
se logra controlando el flujo de aire o caudal que escapa
del mismo. Estos componentes regulan el caudal en una
sola direccion del flujo, permitiendo el libre pasaje del aire
en sentido contrario.

Para obtener regulaciones mas precisas es conveniente
instalar estos reguladores lo mas cerca posible del cilin-
dro. Por tal motivo se han desarrollado los reguladores
de caudal para ser conectados directamente en el cilindro.
Estos son conocidos comercialmente con el nombre de
reguladores tipo banjo, minimizando conexionado y mano
de obra de montaje.

Regulador de caudal bidireccional

Restringen el paso de aire en ambas direcciones de circu-
lacién. Son utilizados para controlar el tiempo de llenado
de un volumen o la regulacién de velocidad en actuadores.

Valvula de escape rapido

Esta valvula permite obtener la maxima velocidad en los
cilindros neumaticos. La misma tiene 3 vias de conexiona-
do correspondiendo una a la alimentacion desde la valvula,
otra a la conexioén al cilindro, y la restante al escape, la que
puede incluir un silenciador.

El aire de escape del cilindro no pasa por la valvula direc-
cional, sino que lo hace directamente por el escape de la
valvula de escape rapido. Esto confiere gran velocidad de
desplazamiento al cilindro.

Valvula de no retorno o retencion

Estas valvulas permiten circulacion libre en un sentido,
bloqueando el pasaje del aire en el sentido contrario. Son
utilizadas cuando se requiera seguridad en un circuito,
mantenimiento de la presion en un tramo de la linea o
en un depdsito, o simplemente como una solucién de
circuito.

Funciones ldgicas

La valvula “O” 6 selectora de circuitos tiene dos entradas y
una salida; cuando el aire comprimido llega por cualquiera
de las dos entradas, automaticamente se obtura la otra y
el aire circula hacia la salida, desempefiando en un circuito
la funcion logica “O”.

La valvula “Y” o de simultaneidad posee 3 vias de conexion,
dos de las cuales son entradas y la restante la utilizacion,
de modo tal que solo saldra aire por esta ultima cuando
exista presion simultaneamente sobre las dos entradas.
Cuando una de ellas no esté presente, automaticamente se
bloquea la salida del aire por la utilizacion, desempefando
la funcion logica “Y”.

La valvula con funcién “NO” sirve para emitir sefial de
salida so6lo cuando la sefal de entrada no esta presente
(negacion), y viceversa.

Conectores con funcion

Los conectores con funcion resuelven en forma compacta
y econémica variadas funciones necesarias para el con-
trol en circuitos neumaticos. Con su uso se economizan
varios conectores, su tiempo de montaje, y la instalacion
resulta mas compacta y prolija.

Pueden regular el caudal de aire, captar toda caida de
presion, interrumpir la circulacion del aire, o reducir la
presion ajustandola al valor requerido a efectos de eco-
nomizar energia.

Temporizadores

Los temporizadores neumaticos llenan un volumen inter-
no a través de un reductor de caudal regulable, hasta el
momento de alcanzar el umbral de conmutacion del “relé”
neumatico. Un no-retorno interno permite el vaciado
rapido del volumen para rearmar la temporizacién.

Los generadores de impulso se utilizan en cambio para
transformar una sefial de mando mantenida en un impulso
de duracion limitada no regulable.

Silenciadores y reguladores de escape

Los silenciadores se emplean para disminuir la presion
sonora producida por la expansion del aire comprimido en
los escapes de las valvulas. Los reguladores de escape,
que incorporan ademas un silenciador, controlan el flujo de
aire de escape de las valvulas y por lo tanto la velocidad
de los cilindros.

Recomendaciones para el montaje de Valvulas

auxiliares

1. Al realizar el montaje, observar cuidadosamente el
simbolo que indica la funcién de la valvula y el sentido
del flujo.

2. Todas las roscas de conexion son Gas cilindricas.
Tener especial cuidado cuando se monten cafierias
de cobre o cafierias galvanizadas cuyos conectores
poseen rosca conica, lo que puede producir la rotura
del componente cuando se los ajusta excesivamente.
Utilizar preferentemente conexiones con rosca cilindrica
de asiento frontal.

3. Al montar las cafierias, asegurar que estén limpias en
su interior.

4. Si se utiliza sellador de cinta para las uniones roscadas,
asegurar que no queden restos dentro del tubo, los que
pueden penetrar en el interior del componente y alterar
su buen funcionamiento.

5. En valvulas serie VA, en la zona de las bocas de co-
nexion A y B hay dos planos paralelos que permiten
sujetar la valvula durante el conexionado, de modo de
asegurarla sin dafiar el cuerpo.

6. Las valvulas reguladoras de caudal uni y bidirecciona-
les serie VA, pueden ser montadas indistintamente en
linea o tablero, y en este ultimo caso no es necesario
proceder a ningun desarme.

7. Todas las valvulas auxiliares serie VA pueden ser fija-
das mediante dos tornillos, o sostenidas por la propia
cafieria. Ademas, se ha considerado la posibilidad
de fijarlas en manifold mediante el uso de tensores y
tuercas.
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8. Tener siempre en cuenta que una valvula reguladora
de caudal esta disefiada para restringir el flujo, pero no
para interrumpirlo totalmente. Por lo tanto, si esto fuera
necesario como condicién de aplicacién, aconsejamos
la instalacion de una valvula esférica o similar.

Plan de mantenimiento preventivo de valvulas
auxiliares

Debido a la sencillez del disefio, el mantenimiento de
estas valvulas se limita a una limpieza periodica de sus
partes a fin de evitar la acumulacién de suciedad dentro
de las mismas. Los periodos de limpieza dependeran
del estado del compresor y la linea, de la existencia o
no de equipos de tratamiento del aire (postenfriadores,
secadores, filtros, etc.) y de la inclusién o no de unidades
protectoras FRL en el propio sistema.

Puede establecerse un plan de mantenimiento preventivo
que considere intervenciones por periodos semanales,
cada 400 horas de servicio, cada 1200 horas (6 2 millo-
nes de ciclos) y cada 5000 horas (u 8 millones de ciclos),
estipulando controles visuales, desarmes parciales, lim-
pieza de elementos y recambios preventivos de partes
deterioradas. Utilice siempre Kits de Reparacién MICRO
originales. Para mayor informacion contactar a MICRO
Capacitacion.

Desarme de unidades

Antes de iniciar el desarme debe interrumpirse el sumi-
nistro de aire y despresurizar la unidad. Hacerlo con el
elemento a presién puede ocasionar accidentes o rotura
de partes. El desarme puede realizarse “in situ” o “en
banco”, empleando herramientas standard de taller.
Cuando se encuentre excesiva resistencia, sugerimos
consultar al servicio técnico MICRO.

Limpieza de partes

La limpieza puede realizarse con nafta y pincel, sopletean-
do con aire a presién limpio y seco. Repetir la operacion
hasta obtener la limpieza a fondo de las partes. El uso de
solventes o desengrasantes industriales queda limitado a
aquellos que no contengan productos clorados (tricloroe-
tileno o tetracloruro de carbono) o solventes aromaticos
(thinner, acetona, tolueno, etc.).

Armado de unidades

Las partes deben ser secadas antes del armado y revi-
sadas a efectos de reemplazar aquellas que presenten
signos de deformacion o rotura. Lubricar las superficies
deslizantes con grasa blanca neutra liviana (no fibrosa ni
aditivada con litio).

Los Kits de reparacién incluyen la grasa aconsejada y ne-
cesaria, la que puede a su vez ser adquirida por separado.
La grasa ademas sirve para retener guarniciones en posi-
cion durante el armado. Todas las partes son ajustables
con herramientas clasicas de taller. No ajustar las uniones
roscadas en forma desmedida.
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Rt DT Y B H

Regulador de caudal
unidireccional

Regulador de caudal
bidireccional

Valvula de escape rapido
con escape roscado

Valvula de escape rapido
con silenciador incorporado

Valvula selectora
(funcidn légica O)

Valvula de simultaniedad
(funcidn légica Y)

Valvula de no retorno o
de retencion

Presostato regulable

Valvulas de no retorno
pilotadas
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Temporizador neumatico de
10 segundos

Temporizador neumatico de
30 segundos

Generador de impulso Unico

Comando bimanual de se-
guridad

Contador de pulsos neumaticos

Indicador de presion neumatica

Silenciador de escape

Silenciador de escape con
regulacioén del caudal

Filtro de particulas
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REGULADORES DE

SERIE VA

AUTOMACION CAUDAL EN LINEA M5 HASTA G1/2”
L] oo TS, Reguladores de caudal serie VA. Se emplean

Posicion de trabajo

Montaje.......c.cccveeeeennne
Fluido.....cccoeiiie
Temperaturas...............

Presion de trabajo

Caudal......... ccovvvvvreeeens

Conexiones..................
Materiales....................

para controlar la velocidad de desplazamien-

to de los cilindros neumaticos.

El modelo

unidireccional restringe el paso del aire en un
solo sentido, mientras que el bidireccional lo
hace simultaneamente en ambos sentidos de

circulacion del fluido
Indiferente
Indistintamente en linea o en tableros

Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion

-20...80 °C (-4...176 °F)

0,5...10 bar (8...145 psi)

M5, G1/8”, G1/4” y G1/2” (G3/4” a pedido)

Cuerpo de zamac (M5 de aluminio), tornillo
de registro de laton, guarniciones de NBR
Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

Reguladores de caudal

’1{‘_,,_\ w., L
57
h®E,
e

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Regulador de caudal oR Kit de Regulador de caudal IR Kit de
unidireccional reparacion bidireccional reparacion
oZa 0.400.001.700 M5 0.400.010.131 % 0.400.001.800 M5 0.400.010.135
0.400.001.711 G 1/8” 0.400.010.132 0.400.001.811 G 1/8”  0.400.010.136
0.400.001.722 G 1/4” 0.400.010.133 0.400.001.822 G 1/4”  0.400.010.137
0.400.001.744 G1/2” 0.400.010.134 0.400.001.844 G 1/2”  0.400.010.138
M5 G1/8
G1/4”
G1/2” )
r |
« 211
® x| 3
s 2| . g £
S| B -
— = AN =
R s ot T N — o] [
© - [ _ NI x
° 1 -E of | F} 5|
o i f T
14 ‘ K
c
IR A|B|C|D|E|F|G|H|@|J|K
G 1/8” 40 | 55|25 |85|45(28 |16 |28 |13 |55]| 14
G 1/4” 52 | 71|30 |11 |55|35|22 36|17 55|14
G1/2” 90 [115| 56 [18,5/8,5|62 |37 |61 31| 7 |32
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MICRO REGULADORES DE SERIES RVR
AUTOMACION CAUDAL E INSTANTANEA

TIPO. o Reguladores de caudal tipo banjo. Se emplean para controlar la velocidad de desplazamiento
de los cilindros neumaticos, restringiendo el paso del aire en un solo sentido de circulacion
del fluido. Los modelos banjo son aptos para montar directamente sobre los cilindros

Posicion de trabajo......... Indiferente

Fluido......oovviiiiiiciie, Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion
Temperaturas.................. -20...80 °C (-4...176 °F)
Presion de trabajo 0,5...10 bar (8...145 psi)
Conexiones........ccceeeee.... M5, G1/8”, G1/4”, G3/8” y G1/2”
Materiales............c.......... Cuerpo de polimero HR con alta resistencia quimica y al impacto (RVR de zamac), tornillo
de registro de latén, guarniciones de NBR
Caudal......... cceeeriieeien, Solicitar informacion a cad@micro.com.ar
Regu|ador de velocidad tipo banjo de precisién Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas
Modelo con conector instantaneo orientable
gcC Tubo ‘@’ gD F J H min | H max L
M5 4 0.476.600.419 4 6 9 235 | 26 17
M5 6 0.476.600.619 6 6 9 235 | 26 18
M5 (*) 4 0.476.690.419 4 6 9 235 | 26 17
(*) Con regulacion en la alimentacién Ji2 L
@C  Tubo @ go| F | F | HIH by L]
min | max
G 1/8” 4 0.470.600.410 4 [ 10|16 [ 38 |44 |16 | 22| 9
G 1/8” 6 0.470.600.610 6 |10 |16 | 38 |44 [ 16 | 22| 9
G 1/8” 8 0.470.600.810 8 | 14 [ 19 |415] 48 | 18 | 28 [ 105
G 1/4” 6 0.470.600.613 6 | 10 | 16 [365]/425[ 15| 22 [ 9
G 14 8 0.470.600.813 8 |14 [ 19| 42 [ 48 | 19 ] 28 [105
G 1/4 10 0.470.601.013 10 | 17 | 23 [455[535] 20 [31,5]125
G 3/8” 8 0.470.600.817 8 | 14 [ 19 |415] 48 | 17 ][ 28 | 1
G 3/8” 10 0.470.601.017 10 [ 17 | 23 [ 46 | 54 | 20 | 32 [125
G1/2’ 12 0.470.601.221 12 [ 17 | 24 [455] 54 | 20 | 35 | 13

41.21



AUTOMACION

REGULADORES DE

CAUDAL

SERIES RVR
E INSTANTANEA

Regulador de velocidad tipo banjo RVR

Modelo con rosca hembra

IR

G 1/8”
G 1/4”
G 3/8”
G1/2"

i3]

0.477.821.010
0.477.821.313
0.477.821.717
0.477.822.121

2 3
75 | 195 5 30 | 16| 15 13
10,1 | 26 5,5 36 16 19 17
12,8 | 29 5,5 44 19 23 22
14,7 | 37 7 51 23 27 25

Cédigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas

s

Regulador de velocidad tipo banjo orientable en 2 ejes

Modelo con conector instantaneo

ac Tubo ‘@’ @D F H min | H max H, L
M5 4 0.476.400.419 4 10 27 31 19,5 16,5
G 1/8” 4 0.476.400.410 4 14 | 325 | 365 | 195 | 16,5
G 1/8” 6 0.470.400.610 6 14 44,5 49,5 22,5 22
G 1/4” 6 0.470.400.613 6 17 45 50 | 225 | 22
G 1/4” 8 0.470.400.813 8 17 49 55,5 245 | 26,5
G 3/8” 10 0.470.401.017 10 22 57,5 66 | 30,5 | 34
G1/2" 12 0.470.401.221 12 27 63,5 74 32 39
Regulador de velocidad tipo banjo RVI
Modelo con conector instantaneo orientable
R 2D ‘@’ B E A H
M5 4 0.470.000.419 28,2 20 3,8 8
M5 6 0.470.000.619 28,2 21,9 3,8 8
M5 4 0.470.010.419 (*) 28,2 20 3,8 8
G 1/8” 4 0.470.000.410 411 22,5 57 14
G 1/8 6 0.470.000.610 411 23,4 57 14
G 1/8” 8 0.470.000.810 411 25,6 57 14
G 1/4” 6 0.470.000.613 48,8 25,5 8,3 17
G 1/4” 8 0.470.000.813 48,8 28,7 8,3 17
G 1/4” 10 0.470.001.013 48,8 32,3 8,3 17
G 3/8” 8 0.470.000.817 54,5 29,6 13,9 21
G 3/8” 10 0.470.001.017 54,5 32,9 13,9 21
G1/2 12 0.470.001.221 60 36,6 11 24

(*) Con regulacién en la alimentacién
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MICRO REGULADORES DE SERIES EN LINEA
AUTOMACION CAUDAL
TIPO..eiiic Reguladores de caudal en linea. Se em-

Posicion de trabajo

Fluido.....coeeeeiieiiiinn.

Temperaturas
Presion de trabajo
Conexiones

Materiales

Caudal......... cooovvrrrerernnns

plean para controlar la velocidad de des-
plazamiento de los cilindros neumaticos,
restringiendo el paso del aire en un solo
sentido de circulacién del fluido
Indiferente

Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién
-20...80 °C (-4...176 °F)

0,5...10 bar (8...145 psi)

Tubo @4, 6, 8,10, 12

Cuerpo de polimero HR con alta resistencia
quimica y al impacto, tornillo de registro de
laton, guarniciones de NBR

Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

Regulador de caudal unidireccional de precisiéon

Modelo en linea con conectores instantaneos

wo  fo
4 0.477.700.400

6 0.477.700.600

8 0.477.700.800

10 0.477.701.000

12 0.477.701.200
aD F H H L L K N N a1

min | max 1 1

4 5 1295|335 39 15 12 11 8 2,2
6 8 395|445 | 54 23 17 17 1 3,2
8 11 44 50 | 605| 26 | 185 | 20 |125] 3,2
10 14 52 61 76 33 24 26 16 | 4,2
12 14 | 575|675| 86 35 28 |275| 20 | 4,2

Regulador de caudal unidirecional RVL

Modelo en linea con conectores instantaneos

@D

0.477.000.400 3,2 14 257 39,5
0.477.000.600 4,3 20 41,9 47,6
0.477.000.800 4,3 22 45,6 52,6
0.477.001.000 4,3 26 52,3 63,1
0.477.001.200 4,3 32 55 74,2
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Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.

Cada regulador se
provee con dos grampas
para armar en bateria.
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VALVULAS DE

SERIES ERS Y VA

AUTOMACION ESCAPE RAPIDO G1/8” HASTA G3/4"
TiPO .t Valvulas de escape rapido series ERS (con

Posicion de trabajo.........
Fluido.......cooviiie
Temperaturas..................
Presion de trabajo ...
Conexiones....
Materiales............c..........

Caudal......... ccoouvvrrrerernnns

silenciador incorporado) y VA (con escape
roscado). Se emplean para aumentar la
velocidad de desplazamiento de los cilindros
Indiferente

Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién
-20...80 °C (-4...176 °F)

... 0...10 bar (0...145 psi)
. G1/8”, G1/4”, G3/8”, G1/2" y G3/4”

Cuerpo de zamac, guarniciones de NBR,
silenciador de bronce sinterizado
Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas

Valvulas de escape rapido ERS

Modelo ERS con silenciador incorporado

2R i Kit de
r reparacion

G 14’ 0.400.001.522 0.000.012.293
G 3’ 0.400.001.533 0.000.012.286
G 34’ 0.400.001.555 0.000.012.229

oR A B c D | —=
G1a 47 | 56 | 35 | 30 19
G 3’ 64 | 87 | 51 43 | 24
G 34" 87 | 112 | 68 | 555 | 36

Valvulas de escape rapido VA

Modelo VA con boca de escape roscada

oR , @ Kit de
[ —— reparacion
G 1/8” 0.400.000.511 0.400.010.107
G 1/4” 0.400.000.522 0.400.010.108
G1/2" 0.400.000.544 0.400.010.109
R A B C D E F G K

G 1/8” 40 | 32 | 25

8,5

45|28 | 16 | 14

G 1/4” 52 | 43 | 30

11 /55|35 | 22| 14

G1/2” 90 | 71 | 56 |1

85|85 | 62 | 37 | 32
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MICRO VALVULAS DE NO RETORNO SERIES VA

E INSTANTANEA
] oo T, Valvulas de retencion o no retorno series VA
(con bocas roscadas) o con conectores ins-
tantaneos. Se emplean para impedir el paso
del aire en uno de los sentidos de circulacién
Posicion de trabajo......... Indiferente
| 19T [o Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién
Temperaturas.................. -20...80 °C (-4...176 °F)
Presion de trabajo .......... Serie VA: 0,5...10 bar (8...145 psi)
Serie instantanea: 1...10 bar (14...145 psi)
Conexiones.......ccccoceee.... G1/8”, G1/4” y G1/2”
Materiales....................... Serie VA: cuerpo de zamac, guarniciones de
NBR. Serie instantanea: cuerpo de polimero
HR
Caudal......cc. vecevevieeeenee. Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas

Valvulas de no retorno VA

oR W— Kitde
reparacion
G1/8” 0.400.000.611 0.400.010.110 g
G 1/4” 0.400.000.622 0.400.010.111
G1/2” 0.400.000.644 0.400.010.112
IR A B C D E F G K
G1/8 40 | 28 | 25 | 85 | 45| 28 | 16 | 14
G1/4 52 | 36 | 30 | 11 | 55| 35 | 22 | 14
G1/2” 90 | 61 56 |185| 85 | 62 | 37 | 32
Valvulas de no retorno
Modelo con conectores instantaneos
| L |
@D <}\.-’4 aG L ‘ ‘
|
a 0 1l I al o
4 0.479.960.404 10 41,1 QIV, ﬁﬁ, S
6 0.479.960.606 12,4 47,2
8 0.479.960.808 14,4 51,6

4.2.2.1



FUNCIONES LOGICAS

VALVULAS O - Y - NO

] oo T Componentes con funciones ldgicas series
VA, para base o instantaneas

Funcion O.......cccccveveneeen. Hay sefal de salida si al menos una de las
dos sefiales de entrada esta presente

FunciénY ... Hay sefial de salida si ambas sefiales de
entradas estan presentes

Funcion NO .................... Hay sefial de salida sdélo cuando la sefial de

Posicion de trabajo

Fluido

Temperaturas
Presion de trabajo

Materiales
Caudal

entrada no esta presente (negacion)
Indiferente

Aire comprimido filtrado (con lubricacion en
la serie VA)

-10...80 °C (14...176 °F)

Serie VA: 0,5...10 bar (8...145 psi)

Otras series: 2...8 bar (29...116 psi)

Serie VA: cuerpo zamac, sellos de NBR

Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

Valvulas serie VA funcion ”’0”

Cddigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas

@R@ Kitde AlB|lc|D|E|F|G]|K
reparacion o
G 1/8”  0.400.000.711 0.400.010.139 40 | 32 |25 |85|45| 28| 16 | 14
G 1/4”  0.400.000.722 0.400.010.140 52 |43 |30 | 11 |55| 35| 22| 14
G 1/2” 0.400.000.744  0.400.010.141 90 | 71 | 56 (18,5/8,5| 62 | 37 | 32
Valvulas serie enchufable funciones ’0”, ’Y”
= : N
i
fort i S .
Funcién O Funcién Y - f
0.481.540.001 0.481.541.001
29 ‘ 11 ‘
40
Valvulas para base funciones ”0”, ”’Y”, ”"NO”

Bases de conexionado al pie de la pagina

oy

Funcién O
0.481.521.501

Funcién Y

0.481.522.501

25

2
;L3
9

v

Funcién NO
0.481.506.025

Bases de conexionado

Incluyen conexiones instantaneas para tubo @4 mm

MiCRO
0.481.532.001

Modelo simple
con conexioén
trasera

Unitaria o extremo
de manifold perfil
DIN-Omega EN 50022

MiCRO
0.481.532.104

~
4
2 + = -
@ | B
T
‘ 23 ‘ 28 ‘
32
MiCRO Intermedio para manifold

perfil DIN-Omega
EN 50022

0.481.532.102

N rail EN
50022

46

0N rail EN
50022




MICRO CONEXIONES SENSORES POR ;
AUTOMACION CON FUNCIONES AUSENCIA DE PRESION
] oo T, Conectores con funcién: sensores por ausen-
cia de presion. Emiten una sefial neumatica
cuando el nivel de presion en la camara de
escape del cilindro desciende de un cierto
umbral (fin de carrera)
Posicion de trabajo......... Indiferente
Fijacion ... Por rosca macho de conexion
|19 To [o Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién
Temperaturas.................. -10...80 °C (14...176 °F)
Presion de trabajo .......... 3...8 bar (44...116 psi)
Presion conmutacion...... 0,6 bar (8,7 psi)
Tiempo conmutacion ...... 3 ms
Conexiones.......cccceeeee.... G1/8”, G1/4”, G3/8”" y G1/2”
Materiales............c.......... Cuerpo de latén y polimero HR, guarniciones
de NBR
Caudal......cc. veeeevieeeenee Solicitar informacion a cad@micro.com.ar
T
=
ac MiCRO s H — L
F J T /D E
G 1/8 0.478.180.410 14 23 16 44,5 Y —
G 1/4 0.478.180.413 17 28 19,5 46,5 e
G 3/8” 0.478.180.417 22 29 23,5 49 - " e
G1/2 0.478.180.421 27 30 31,5 52,5 R
£ L
Presion motriz P
Contrapresion ‘ Presion de
B do escape darsonsor |
| Y
& r T r
Conmutacion Inicio de carrera Fin de carrera
de la valvula del cilindro del cilindro
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MICRO CONEXIONES VALVULAS DE
AUTOMACION CON FUNCIONES NO RETORNO PILOTADAS
] oo T Conectores con funcion: valvulas de no retorno

Posicion de trabajo.........
Fijacion ........ccocooeciiiiie
Fluido.....oveeiiiiece
Temperaturas..................
Presion de trabajo ..........
Presion pilotaje...............
CoNnexiones..........ccceeuens
Caudal nominal (I/min)....
Conexion de pilotaje.......
Materiales..........cccccouveee.

pilotadas. Se emplean para impedir el paso del
aire en uno de los sentidos de circulacion. Me-
diante una sefial piloto se desbloquea la funcién
Indiferente

Por rosca macho de conexion

Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién
-10...70 °C (14...158 °F)

1...10 bar (14,5...145 psi)

Ver tablas

G1/8” G1/4” G3/8" G1/2”

289 676 1156 1910

M5 x 0,8

Cuerpo de aluminio, guarniciones de NBR

oA o § [ = c @D

B
G 1/8” 0.400.002.111 13 41 G 1/8”
G 1/4” 0.400.002.122 17 48 G 1/4”
G 3/8” 0.400.002.133 22 55 G 3/8”
G1/2" 0.400.002.144 27 65,5 G1/2"
= |oeue = |G
Sls R =
E — o L
g 2 // :g 2 | —T //
a | —1 a
g L gl | 1"
c 1 c 1
2 kel
0 (7}
< 4
al0 alo
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 01 2 3 4 5 6 7 8 9 10
P1 (bar) -— P1 (bar) -—
~| | cae 1 - |2
g al g =
o |1 Q LT
2|2 = 8|2 el
a P a
8 | 1 3 { //
S S| A
3 3
alo alo
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10 01 2 3 4 5 6 7 8 910
P1 (bar) - P1 (bar) -

4242
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MICRO
AUTOMACION

MODULOS TEMPORIZADOS

TEMPORIZADORES Y

GENERADORES DE IMPULSOS

Posicion de trabajo
Fluido.......cooviiie
Temperaturas..................
Presion de trabajo

Caudal a6 bar.................

Fidelidad...........cccceevnneee.
Tiempo de rearme min ...
Montaje

Temporizadores neumaticos que emiten sefal
luego de transcurrido un tiempo regulable.
Un no retorno incorporado permite el rapido
rearme.

El generador de impulso permite transformar
una sefial de mando mantenida en un impulso
de duracién limitada no regulable

Indiferente

Aire comprimido filtrado y no lubricado
-10...80 °C (14...176 °F)

1...8 bar (14...116 psi)
.200 I/min

*5%

<0,1s

Sobre bases de conexidn (ver al pie de la
pagina)

Temporizadores
A i S
[, E = i
o © g E« —
L [t =T
® i @»)\f =
0,1...10 seg. 0.481.503.710 78 f
0,1...30 seg. 0.481.503.720 92 ‘ 2 ‘ L 1
32
Generador de impulso unico
; = L
Duracién pulso 2 ~" ol © + =1 e
04 N
@ | | |7
0,4 seg. 0.481.507.540 T
[ a . |
32

Correspondencia de acuerdo a la numeracion (ver simbolo) y las conexiones del zécalo correspondiente, codificado por colores:

1_ Verde: Sefial de entrada

2_ Amarillo: Alimentacién permanente para las células activas o sefial de entrada para las células pasivas (generador de impulsos).

3_ Rojo: Sefial de salida

Bases de conexionado

Incluyen conexiones instantaneas para tubo @4 mm

Modelo simple
con conexién
trasera

MiCRO
0.481.532.001

Unitaria o extremo de
manifold perfil
DIN-Omega EN 50022

MiCRO
0.481.532.104

Intermedio para manifold
perfil DIN-Omega
EN 50022

MiCRO
0.481.532.102

50022

N rail EN

N rail EN
50022




MICRO MODULOS DE SEGURIDAD COMANDO BIMANUAL
AUTOMACION

[ o Lo T Comando bimanual de seguridad. Hay sefial
de salida sélo cuando ambas sefiales de C E
entrada estén presentes y en simultaneidad.
La salida se anula si una o las dos entradas
desaparecen
Normativa..........ccceeuveee. EN 574 certificado CE
Posicion de trabajo......... Indiferente |
Fluido.......ooviiiie Aire comprimido filtrado y no lubricado
Temperaturas.................. -10...80 °C (14...176 °F)
Presion de trabajo .......... 1...8 bar (14,5...116 psi)
Desfasaje admisible ....... 0,2...0,4 s entre la aparicion de ambas
sefales
Montaje......ccccvveeeeeinenn. Sobre bases de conexién (ver al pie de
la pagina)
Caudal......cc. veeveeieeeenee. Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

Il ~
)
L= s @ §e
=] 5| e + = -
@ | B
0.481.580.101 T
‘ 23 76
i
32
Bases de conexionado
Incluyen conexiones instantaneas para tubo @4 mm
MiCRO Modelo szmple MiCRO Unltqr/a o ext.remo de MiCRO Inter‘med/o para manifold
con conexion manifold perfil perfil DIN-Omega
0.481.532.001 | trasera 0.481.532.104 | DIN-Omega EN 50022 0.481.532.102 | EN 50022
8 &8
g T3 ]
[ 1 — 1 c @
i 8¢
@45 1|l
= <




EMISORES DE SENAL

PRESOSTATOS REGULABLES

] oo T, Presostatos regulables, emiten una sefial eléc-
trica ante la presencia de una sefal neumatica
cuyo valor de presion puede variarse

Posicion de trabajo......... Indiferente

Campo de regulacion ..... 1...8 bar 0,3...1,2 bar
(14,5...116 psi) (4,35...17,4 psi)

Grado de proteccion....... IP54 IP20

Conexion eléctrica.......... DIN 43650 - C Bornera

Histéresis.........cccovevnneen. 1 bar (a 6 bar) 200 mbar

Fluidos Aire comprimido filtrado con o sin lubricacién.
Gases o liquidos neutros

Poder de ruptura............. 5A-220V (resistivos)

Seccion del cable ........... 0,75 mm?

Temperaturas.................. -10...70 °C (14...158 °F)

Montaje.......ccocevviveeinnenn. 0.481.513.516: Sobre bases de conexién

(ver al pie de la pagina)
0.481.513.501: Sobre Riel Din EN50022

Caudal......c.. coeveviieeen e Solicitar informacion a cad@micro.com.ar

0.481.513.516

4

Regulacion

2

a

0.481.513.516
0.481.513.501

1...8 bar
0,3...1,2 bar (*)

86

7o

1T

(*) Se provee regulado a 0,3 bar, reemplazé al
modelo 0.481.513.521. Se monta directamente
sobre perfil DIN-Omega EN 50022.

—te

Conexibn eléctrica: poseen un contacto NA y un contacto NC.
Borne 1: comun

Borne 4: contacto NA

Borne 2: contacto NC

25 32

0.481.513.501 @
|

86

;
J I
T ﬁ@

175 32

o4

1

Bases de conexionado
Incluyen conexiones instantaneas para tubo @4 mm
Unitaria o extremo de

MiCRO MiCRO . .
manifold perfil
0.481.532.001 0.481.532.104 | DIN-Omega EN 50022

Modelo simple
con conexién
trasera

. Intermedio para manifold
MICRO | i DIN-Omega
0.481.532.102 | EN 50022

N rail EN
N rail EN
50022

38
46
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MICRO EMISORES DE SENAL PRESOSTATOS REGULABLES
AUTOMACION
[ o Lo T Presostatos regulables a diafragma, emiten una

Posicion de trabajo.........
Campo de regulacion .....
Conexion neumatica.......
Conexion eléctrica..........
Grado de proteccion.......

sefal eléctrica ante la presencia de una sefal
neumatica cuyo valor de presién puede variarse
mediante una perilla de ajuste

Indiferente

1...16 bar (14,5...232 psi)

G1/4” y montaje para base

DIN 43650 - A

IP65

Histéresis..........cccevevneen. 1...11% (de plena escala)
Capac. de contactos....... Corriente: max. 4 A/ 28 Vcc
Corriente: max. 3 A/ 240 Vca
Temperaturas.................. -10...80 °C (14...176 °F)
Fluido......oovviiiiiieciien, Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacion
Frecuencia...................... 3Hz
Repetibilidad................... +/- 2% (de plena escala)
Materiales.................. ... Cuerpo de aleacion de zinc inyectado, dia-
fragma de NBR, contacto bimetalico de plata
|
1 I
1...16 bar 0.400.001.005 \ Ve
Vi L
| |
-%‘ 20
68 JiEY
B o Lo TR Sensor de presion digital de precisidn programable,
emiten 2 sefales eléctricas digitales y una sefial
analdgica ante la presencia de un valor de presion picES |
Posicion de trabajo......... Indiferente. Incluye soporte montaje a panel 1 ]
Campo de regulacion ..... 0—10 bar (0 a 1.0 MPa) F
Conexion neumatica....... G1/8 (rosca macho) M5 (rosca hembra) >
HIStEresis. ......oovvvvreveenne Ajustable +) ] 9 ]]ﬂ
Tension ......cccceevvciieeeennn. 12-24 VDC +/-10% [
Grado de proteccion....... IP 65 ( con protector para polvo instalado) : v
Temperatura operacion... 0 ... 50°C. (32...122°F).
Fluido......oovviiiiiiciie Aire comprimido, fluidos no corrosivos o no
inflamables
Repetibilidad................... +/- 0,2% (de plena escala)
0.400.001.008 0.400.001.006 (- ‘
Corriente de </= 40 mA </= 55 mA 0
Conexién . . ) 41.3
alécirica conector ¢/2m de cable (incluido) M12 5 pines
Digital: Out 1y 2: naranja Digital: Out 1:verde / Out 2: rojo [H
Cap. de contactos: Cap. de contactos:
Corriente max.125 mA. Corriente max.80 mA.
Con proteccion a cortocircuito Con proteccion a cortocircuito
Salidas
Analégica: 4-20 mA Analégica: 1 a 5 Volt H
+/- 2,5% (de plena escala) +/- 2,5% (de plena escala)
Linealidad: +/-1%(de plena escala) Linealidad: +/-1%(de plena escala)

Repuesto cable 0.400.001.010

4412



y no inflamables

Repetibilidad................... +/- 0,1% (de plena escala)

Presion max.alimentacién. 15 bar (1,5 MPa)

N

0...6 bar 0.400.001.009

M8

| Caodigo
‘ MICRO
Cable de 2 m con

0.900.000.531
conector hembra M8x1

PRESOSTATOS REGULABLES

TIPO. e Sensor de presion programable, emite una
sefal eléctrica digital ante la presencia de
un valor de presién

Posicion de trabajo......... Indiferente

Campo de regulacion ..... 0...6 bar (0...0,6 MPa)

Conexion neumatica....... G1/8 (rosca macho) M5 (rosca hembra)

Conexion eléctrica.......... Conector M8, 3 Pines

Corriente de consumo .... 10 mA (max.)

Grado de proteccion....... 1P40

Histéresis........cccccceeeenne Fija 3% max. (fondo de escala)

Tension ......cccoeveeeneennnen. 10,8 —30 VDC +/-10%

Salidas.......ccccceeeeeeeeeeen. Digital: PNP, Colector abierto. 1 salida

Temperatura.................... 0...50 °C (32...122 °F)

Fluido.....ceeeeeiieeieinn. Aire comprimido filtrado, fluidos no corrosivos

10.4

254

10

Hex flat : 10mm

4413
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MICRO ELEMENTOS DE

INDICADORES DE PRESION

oo T, Indicador de presencia de presion neumatica.
Muestran un disco de color ante la misma

Posicion de trabajo......... Indiferente

Presion de trabajo .......... 2...8 bar (29...116 psi)

Conexion ........cccccevveeeenn. Instantanea para tubo @ 4 mm

[ 18T [o Aire comprimido filtrado, con o sin lubricacién

Temperaturas.................. 0...60 °C (32...140 °F)

Montaje......ccocveveerennenn. Sobre panel (ver detalle de perforado)

30.5

Color @ ‘

Rojo 0.484.150.201
Verde 0.484.150.202
Amarillo 0.484.150.203
] oo T Indicador de presion digital. La unidad de
medida es variable mediante botones de
programacion
Posicion de trabajo......... Indiferente. Incluye soporte montaje a panel
Campo de medicion........ 0—-10bar (0 a 1.0 MPa)
Conexion neumatica....... G1/8 (rosca macho) M5 (rosca hembra)
Salida posterior
Display luminoso ............ Si
Fuente alimentacion ....... Bateria interna
Vida util bateria............... 1 afio (5 actuaciones x dia) c/indicador de
estado bateria
Intervalo de medicion ..... 60 seg. Extensible a 120 seg.
Grado de proteccion....... IP 65 (con protector para polvo instalado)
Temperatura operacion... 0 ... 50°C. (0...122°F)
Fluido....cooovviiiiieice, Aire comprimido,fluidos no corrosivos 0 no
inflamables
Repetibilidad................... </= +/- 0,2% (de plena escala)

Medicion ®

0...10 bar 0.400.001.007

4431

M22x1

230




SILENCIADORES DE ESCAPE

SERIES METALICAS Y PLASTICAS

] oo T, Silenciadores de escape
Posicion de trabajo......... Indiferente

Fijacion ... Por rosca macho de conexion
Fluido......ovvviieiieieeeeeeeee, Aire comprimido
Temperaturas.................. -10...80 °C (14...176 °F)

Presion de trabajo ..........

Conexiones..........ccvvveeees

Materiales........................

Serie SBR: 0...10 bar (0...145 psi)

Serie SPL: 0...6 bar (0...87 psi)

Serie pesada: 0...6 bar (0...87 psi)

Serie SQW: 0...6 bar (0...87 psi)

M5, G1/8”, G1/4”, G3/8”, G1/2”, G3/4”, G1”
y G 112"

Serie SBR: bronce sinterizado y aluminio

Serie SPL: resina acetalica azul y granos fonoab-
sorbentes

Serie pesada: chapa pintada y fibras de poliéster

Silenciadores serie SBR

e

2R >
M5 0.400.001.300
G 1/8” 0.400.001.311
G 1/4” 0.400.001.322
G 3/8” 0.400.001.333
G 1/2" 0.400.001.344
G 3/4” 0.400.001.355
G171 0.400.001.366

Reduccién del nivel de
@A | B | C | < lidoa6bar dB(a)
6 24 5 7 23
12 25 7 14 18
14 30 8 16 19
18 36 9 20 17
22 47 11 24 19
28 54 13 30 24
34 60 15 36 21

Silenciadores serie SPL

oR s S
G 1/8” 0.400.001.611
G1/4” 0.400.001.622
G 3/8” 0.400.001.643
G1/2" 0.400.001.644

Reduccioén del nivel de
oA B ¢ ruido a 6 bar dB (A)
15 | 26,5 6 18
195 | 35 8 16
245 | 47 1 23
245 | 47 1 23

- - - ed‘\do
Silenciadores serie Pesada

2R — >
G1 0.400.002.076
G112  0.400.002.098

Reduccion del nivel de

oA L ! ruido a 6 bar dB (A)
110 | 134 | 18 88
150 | 172 | 24 91

Silenciadores serie Flat

2R —
G 1/8” 0.400.002.411
G 1/4” 0.400.002.422
G 3/8” 0.400.002.433
G1/2" 0.400.002.444
G 3/4” 0.400.002.554

DA B C —<
8.6 5 6 12
12 5.5 7 15
15 7 9 18
17,5 7 10 21
235| 75 | 105 27

4511

Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
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REGULADORES DE ESCAPE

CON SILENCIADOR INCORPORADO

AUTOMACION
] oo T Regulador de escape con silenciador
incorporado
Posicion de trabajo........ Indiferente
Fijacion ... Por rosca macho de conexion
Fluido......ovvvieieieieieieeee, Aire comprimido
Temperaturas.................. -10...80 °C (14...176 °F)
Presion de trabajo .......... 0...10 bar (0...43 psi)
Conexiones.........ccccc...... G1/8” G1/4” G1/2”
Caudal nominal (I/min).... 0...710 0...1580 0...3160
Pasaje nominal (mm)...... g4 J6 g1
Nivel sonoro a 6 bar ....... 80 dB(A) 83 dB(A) 95 dB(A)
Materiales....................... Cuerpo de aluminio, elemento silenciador
de bronce sinterizado, tornillo regulador
de latén y cubierta de resina acetélica
Cadigos en Negrita: entrega inmediata, salvo ventas.
DA
2 Reduccién del nivel de
oR —%E oA B ¢ ruido a 6 bar dB (A)
G 1/8 0.400.001.211 14 | 20 | 5 14 35
G 1/4” 0.400.001.222 19 | 255] 65 | 19 28
G1/2 0.400.001.244 27 | 365 10 | 27 23
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MICRO
AUTOMACION

COMPONENTES PARA VACIO

INTRODUCCION

Se llama vacio al campo de las presiones inferiores a la
atmosférica. El vacio se mide a partir del cero relativo
(presién atmosférica) como una presion negativa, siendo
el valor maximo de -1,013 bar (vacio absoluto).

La diferencia de presiones entre el vacio y la presion
atmosférica, convenientemente aplicada sobre super-
ficies, arrojara como resultante una fuerza de succion,
que sumada a la posibilidad de desplazamiento, permite
obtener trabajo utilizable en la automatizacion.

La técnica del vacio constituye una herramienta util en el
campo de la automatizacion industrial, pudiéndose aplicar
en operaciones de montaje, manipuleo, embalaje y mon-
taje de piezas mediante el uso de ventosas. El primer
requerimiento que la aplicacion de esta técnica plantea, es
el de obtener el vacio de un modo sencillo y econémico.

Generadores de vacio

Son componentes en los que el vacio puede lograrse
utilizando aire comprimido como fluido motor. Operan
basados en el principio Venturi, careciendo por lo tanto de
partes moviles. El aire comprimido pasa por una tobera o
difusor a gran velocidad, generando en esta forma vacio
en su seccidn mas estrecha.

1: Alimentacién
2: Escape
3: Vacio

En sus versiones mas completas, estos equipos incorporan
modularmente una electrovalvula 2/2 NC que gobierna la
alimentacion de aire comprimido, un vacuostato que posi-
bilita la obtencién de una sefal eléctrica en el momento de
alcanzarse el vacio, un filtro en la linea de aspiracion, un
silenciador de escape y una electrovalvula 2/2 de soplado
para facilitar el desprendimiento de piezas livianas cuando
se utilicen ventosas.

La performance de estos equipos se evalua mediante sus
curvas caracteristicas.

Ventosas y portaventosas

Las ventosas se utilizan en la automatizacion industrial
como elementos de sujecién y transporte de piezas, en
dispositivos de carga automatica en maquinas-herramien-
ta, en maquinas envasadoras, en transporte de chapas,
vidrios, placas y, en general, donde el manipuleo resulta-
ria muy dificultoso por otro sistema debido a su geometria.
Las ventosas son generalmente fabricadas con elasto-
meros sintéticos, inalterables frente a los agentes indus-
triales corrientes y en diferentes tamafios, atendiendo las
necesidades de peso y dimension de las distintas piezas
a manipular.

En la pagina siguiente se muestran los materiales dis-
ponibles de las ventosas y sus principales propiedades.

Con el objeto de amortiguar el contacto de la ventosa con
las piezas a sujetar, mantener una presién constante con-
tra las mismas, asi como compensar pequefias diferencias

en la altura de las piezas, se han desarrollado accesorios
portaventosas, que ademas permiten una puesta a punto
optima del sistema posibilitando una regulacion fina de la
posicion. Resultan sumamente adecuados en los casos
de sujecion con ventosas multiples, pués garantizan un
contacto uniforme de las mismas con la pieza, com-
pensando irregularidades o diferencias mecanicas del
sistema, lograndose de esta forma una mayor seguridad
operativa y una prolongada vida util de las ventosas.

Recomendaciones para el montaje de

Componentes para vacio

1. Al realizar el montaje, observar cuidadosamente el sim-
bolo que indica la funcién del componente y el sentido
del flujo.

2. Todas las roscas son Gas cilindricas. Ultilizar prefe-
rentemente conexiones con rosca cilindrica de asiento
frontal.

3. Al montar las tuberias, asegurar que estén limpias en
su interior.

4. Utilizando sellador de cinta para las uniones roscadas,
asegurar que no queden restos dentro del tubo, los que
pueden penetrar en el interior del componente y alterar
su buen funcionamiento.

5. Montar siempre el generador de vacio lo mas cerca
posible de las respectivas ventosas. Esto mejorara el
tiempo de respuesta puesto que habra menores volu-
menes muertos en el circuito.

6. De acuerdo a la geometria de la pieza a transportar
y a su peso, considerar la posibilidad de utilizar varias
ventosas para equilibrar mejor la carga.

7. El uso de los portaventosas MICRO asegura un con-
tacto amortiguado con la pieza y una presién constante,
ademas de compensar eventuales diferencias de altura
de las piezas. Esto incrementa la vida util de las ven-
tosas.

8. Al usar multiples ventosas, el uso de portaventosas
favorece el ajuste fino del sistema y puede compensar
irregularidades o diferencias mecanicas del mismo.

Plan de mantenimiento preventivo de
Componentes para vacio

Debido a la sencillez del disefio, el mantenimiento de es-
tos componentes se limita a una limpieza periédica de sus
partes a fin de evitar la acumulaciéon de suciedad dentro
de las mismas. Los periodos de limpieza dependeran
del estado del compresor y la linea, de la existencia o
no de equipos de tratamiento del aire (postenfriadores,
secadores, filtros, etc.), de la inclusién o no de unidades
protectoras FRL en el propio sistema y de la condicién
del aire ambiente en el cual opera el sistema.

Puede establecerse un plan de mantenimiento preventivo
que considere intervenciones por periodos semanales,
cada 400 horas de servicio, cada 1200 horas (6 2 millones
de ciclos) y cada 5000 horas (u 8 millones de ciclos),
estipulando controles visuales, desarmes parciales, lim-
pieza de elementos y recambios preventivos de partes
deterioradas. Esto es fundamentalmente aplicable a
los Generadores de vacio de la serie GVP, GVR y GVU.
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MICRO COMPONENTES PARA VACIO
AUTOMACION

INTRODUCCION

Para mayor informacién contactar a MICRO Capacitacion.

Desarme de unidades

Antes de iniciar el desarme debe interrumpirse el sumi-
nistro y despresurizar la unidad. Hacerlo con el elemento
a presion puede ocasionar accidentes o rotura de par-
tes. El desarme puede realizarse “in situ” o “en banco”,
empleando herramientas standard de taller. Cuando se
encuentre excesiva resistencia, sugerimos consultar al
servicio técnico MICRO.

Limpieza de partes

La limpieza puede realizarse con nafta y pincel, sople-
teando con aire a presién limpio y seco. Repetir la ope-
racion hasta obtener la limpieza a fondo de las partes.

Materiales de las ventosas y sus propiedades
NBR Si NK HT1

Resistencia al desgaste 2 1 2 3
Resistencia a la deformacién permanente 2 2 3 2
Resistencia la intemperie 2 3 2 3
Resistencia al 0zono 1 4 2 4
Resistencia al aceite 4 1 1 4
Resistencia a combustibles 2 1 1 2
Resistencia a etanol al 96% 4 4 4 4
Resistencia a los solventes 2 2 1 2
Resistencia a los &cidos 2
Resistencia al vapor 2 2 1 3
Resistencia la rotura 2 1 2 2
Desgaste en mm?® segtin DIN 53516 ;%%gho ;i%zs()ho ;(l%gho ;%%182:
Resistencia térmica instantanea en °C -30...120 | -60...250 | -50...120 | -30...170
Resistencia térmica a largo plazo en °C -10...70 | -30...200 | -40...80 |-10...140
Dureza Shore segtn DIN 53505 40..90 | 30..85 | 30..90 | 55..65

1: poco apropiado

2: bien

3: muy bien

4: excelente

El uso de solventes o desengrasantes industriales queda
limitado a aquellos que no contengan productos clorados
(tricloroetileno o tetracloruro de carbono) o solventes
aromaticos (thinner, acetona, tolueno, etc.).

Armado de unidades

Las partes deben ser secadas antes del armado y revi-
sadas a efectos de reemplazar aquellas que presenten
signos de deformacién o rotura. Lubricar las superficies
internas con grasa blanca neutra liviana (no fibrosa ni
aditivada con litio).

Los Kits de reparacién incluyen la grasa aconsejada y ne-
cesaria, la que puede a su vez ser adquirida por separado.
Todas las partes son ajustables con herramientas clasi-
cas de taller. No ajustar las uniones roscadas en forma
desmedida.

Generador de vacio

Generador de vacio incorpo-
rando electrovélvulas de vacio
y expulsién, filtro de aspiracion,
vacuostato eléctrico y silencia-
dor de escape

T Vacuostato neumatico con salida
positiva (normal cerrado)

Vacuostato neumatico con salida
negativa (normal abierto)

q
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GENERADORES DE VACIO

AUTOMACION

SERIE MICRO-SCHMALZ

Eyectores basicos SBP =
- Generador de vacio con tobera de una etapa en seis niveles de potencia 1,0 - 2,56 mm. - -
- Carcasa de una pieza de plastico ligero y resistente a los golpes. !
- Conexién de aire comprimido y vacio mediante conexiones roscadas o instantanea i
- Adecuado disefo industrial. b
- Fijacion en horizontal mediante agujeros roscados. 3 \l‘ 5
"Q_l ! ¢
L
Max. Capac.
. @ Venturi vacio aspiracion Consumo Presion
Tipo MiCRO Repuesto P
Silenciador de mm % (*) NI/min NI/min bar
I escape
SBP 10 SDA S2 0.320.100.565 0.320.100.540 1,0 37,7 48
Con conexién SBP 15 SDA S2 0.320.100.566 0.320.100.540 1,5 71 105
instantanea SBP 20 SDA S3 0.320.100.567 0.320.100.719 2,0 127 197
SBP 25 SDA S3 0.320.100.568 0.320.100.719 2,5 85 215 311 3.6
SBP 10 SDA G2 0.320.100.601 0.320.100.540 1,0 37,7 48
Con conexién SBP 15 SDA G2 0.320.100.602 0.320.100.540 1,5 71 105
roscada SBP 20 SDA G3 0.320.100.603 0.320.100.719 2,0 127 197
SBP 25 SDA G3 0.320.100.604 0.320.100.719 25 215 31
(*) Valores de medicion a la altura del mar, 20°C y 1013 mbar (condiciones nominales)
220 -900 — 15
£ 20 X -800 - =
E 180 [N / =
\—é/ 160 ~ -700 / \g
S 140 N\\ISBP25 T 60 / g
§ 120 ™S E -500 / %
& 100 8P S a0 // g / SBP10
3 :g L [sBPi5 = a0 % 5 V4
& =3 SBP15
S 40 [SBP10 — N -200 £ L1 $SBP20
S — T I~ -100 2 — /é SBP25
0 —— o e —]
0 50 -100 -200 -300 -400 -500 -600 -700 -800 1 2 3 4 5 6 50 -100 -200 -300 -400 -500 -600 -700 -800
Vacio (mbar) Presion de alimentacion (bar) Vacio (mbar)
{33
e - L :, A,
TA by ] f
¥l L
- - ¥
! HH| a1 I |
Ld i - -figl— L
o - 1 ] ._
-— - -
- k -
Modelo B d [d1|d2|D| G1 G2 H | H1 | H2 | H3| L L1 L2 L3 L4 | LG1 | LG2 | SW1 | SW2 | X1
SBP 10/15 15142 | 6 | 8 |14|G1/8" | G1/8” |34 | 42 | 52 | 14 |51,5| 102 | 22 10 | 125 8 8 14 14 20
SBP 20/25 2042 | 8 |10 /20| G1/4” | G3/8” | 39 |535| 52 | 17 |86,5]| 176 | 245 | 13 | 12,5 9 10 17 19 20
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MICRO
AUTOMACION

GENERADORES DE VACIO

SERIE MICRO-SCHMALZ

Vacio (mbar)

Eyectores compactos SCPS - SCPSi

- Eyector compacto para la manipulacién de piezas no porosas o levemente porosas

- Establecimiento y vigilancia del vacio en instalaciones automatizadas
- Uso en la manipulacion por robots y en ejes lineales
- Aplicaciones pick-and-place con ciclos de minima duraciéon

- Para instalaciones con condiciones de espacio reducidas y elevada dinamica de

manipulacién de piezas

- Uso tipico en la manipulacién completamente automatizada de piezas pequefas

5.1.2.1

(%] Max. |Max. capac.| Consumo de aire | Nivel acustico al Presion Rango
Modelo MiCRO Venturi | vacio | aspiracion | NI/min. a5 bar aspirar en dB(A) servicio temperat.
mm | % (*) I/min Libre bar °C
SCPS 2-09 G02 NO M12-5 PNP 0.320.204.361
SCPSi 2-09 G02 NO M12-5 PNP 0.320.204.367 2-09 85 49,5 40,5 73 2.6
Fluido
SCPS 2-14 G02 NO M12-5 PNP 0.320.204.363 0...60
SCPSi 2-14 G02 NO M12-5 PNP 0.320.204.369 2-14 85 71,5 82 75 2.6
(*) Valores de medicién a la altura del mar, 20°C y 1013 mbar (condiciones nominales)
900, SCPS - SCPSi SCPS - SCPSi g0, SCPS - SCPSi
D = 70 N
700 |—— _‘ 3 . 5 K s \\
_2:09 = = : s o AN
P S 4 209 S 50 N
500 > Y N IR N
g 3 @ 40 AN 214 ——
300 [ 214 g 2 214 s 3 a0 s \\\/
- (0] 5 B > 2
g \ot” / Sl A DN
-100 g 1 N /l g 10 ; " IRLLR N
£ e T Y B
2 r
1 2 3 4 5 6 0 -200 400 -600 -800 0 -200 -400 -600 -800
Presion operativa (bar) Vacio (mbar) Vacio (mbar)
!
ay
i
91,5 =
- =
s
wn
©°
Accesorios y repuestos
Cable conector Soporte para
5 polos M12 Riel DIN Silenciador Filtro
0.340.500.080 0.320.204.149 0.320.204.141 0.320.204.404



AUTOMACION

GENERADORES DE VACIO

SERIE MICRO-SCHMALZ

Eyectores compactos SCPi

- Médulo para la manipulacion de piezas no porosas bajo condiciones extremas
- Comunicacion y parametrizacién mediante tecnologia 10 Link de 3 hilos

- Sistema automaético de ahorro de aire integrado en modelo RD
- Disefio compacto

- Carcaza de peso optimizado

- Clara pantalla de usuario con teclas de ajuste
- Regulador de tensién integrado

- Funciones de monitoreo de estado con posibilidad de evaluacién interna y externa.
- Silenciador de cambio rapido.
- Conexion eléctrica mediante 1 conector M12 5 pines .

- Aplicaciones Pick-and-Place con ciclos de corta duracién

(0] . . Capac. Nivel
Modelo MiCRO Venturi Max. vacio aspiracion Consumo Presion acustico
mm % (*) NI/min NI/min bar dbA
SCPi 20 NARD M12-5 0.320.203.357
SCPi 20 NC RD M12-5 0.320.203.358 2,0 85 135 180 4.7 70
SCPi 20 IMP RD M12-5 0.320.203.359
SCPi 25 NARD M12-5 0.320.203.369
SCPi 25 NC RD M12-5 0.320.203.370 2,5 85 185 290 4.7 77
SCPi 25 IMP RD M12-5 0.320.203.371
(*) Valores de medicién a la altura del mar, 20°C y 1013 mbar (condiciones nominales)
-900 — 2,0 200
-800 P _ ~ N ‘
700 3 s SBCi20 £ \§BCi 2
s = 150 AN
-600 g £ N \
i 3 B S N
g 400 ,/ s 0 5 100 SBCi 20 ~ AN
2 300 3 / ° \\
§ 200 8 05 & 5 %0 \\
g — SBCi 25 8
g | | g N\
0
1 2 3 4 5 6 0 100 200 -300 -400 -500 -600 -700 -800 0 -100 -200 -300 -400 -500 -600 -700 -800
Presion de alimentacion (bar) Vacio (mbar) Vacio (mbar)
Accesorios y repuestos
—
Valvula para Valvula para LZ o
Modelo generador expulsién  — T .
de vacio de pieza Pt ﬁ ¥ |
i
SXPi NA 0.350.100.277 0.350.100.278 I
SXPiNC 0.350.100.278 0.350.100.278 _
SXPiIMP  0.350.100.280 0.350.100.278 1 o ! A 1
o T I - 1
Cable conector 5 polos M12 0.340.500.080 ¥ ] E!I_ .
- v [
= e e’
I
|
S R 4
Modelo B d G1 G2 G3 G4 H H1 H2 H3 H4 L L1 L2 L3 X1 X2 Y2
SCPi 22 66 |G1/4"/G3/8"| M12 | M4 182 | 132 72 88 76 119 | 130 | 113 68 28 14 30
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MICRO
AUTOMACION

GENERADORES DE VACIO

SERIE MICRO-SCHMALZ

Eyectores compactos SXPi

- Médulo para la manipulacioén de piezas no porosas bajo condiciones extremas, lineas de
estampado, soldadura pick and place

- Comunicacién y parametrizacion mediante tecnologia IO Link de 3 hilos

- Sistema automaético de ahorro de aire integrado

- Regulador de tensién integrado

- Funciones de monitoreo de estado de circuito de vacio con posibilidad de evaluacion interna y
externa

- Silenciador de cambio répido

- Conexibn eléctrica mediante 1 conector M12 8 pines o a pedido con 2 conexiones M12 5 pines
- Aplicaciones Pick-and-Place con ciclos de corta duracion

- Opcién de montaje quick change (QC) para facilitar el mantenimiento. A pedido

[%] Max Capac. Nivel
Modelo MiCRO Venturi vacio aspiracion Consumo Presion acustico
mm % (*) NI/min NI/min bar dbA
SXPi 30 NC H M12-8 0.320.203.788 3,0 85 220 380 3.6 72
SXPi 30 NAH M12-8 0.320.203.780 3,0 85 220 380 3.6 72
SXPi 30 IMP H M12-8 0.320.203.796 3,0 85 220 380 3.6 72
(*) Valores de medicién a la altura del mar, 20°C y 1013 mbar (condiciones nominales)
-1000; 2,0 250
-800 ,/ g 15 ’g 200 ~
/ S b= \\
= -600 / S S 150 N
I 5 (&)
g / g 10 £ \
o o 4 e g 10 ~
8 g A 2 N
= o 05 4 N
-200 g / & 50 N
@ // <3 \
o = | — (&)
1 2 3 4 5 6 7 0 -100 -200 -300 -400 -500 -600 -700 -800 0 -50 -100 -200 -300 -400 -500 -600 -700 -800
Presion de alimentacion (bar) Vacio (mbar) Vacio (mbar)
L
Accesorios y repuestos
£
' 4
Valvula para Valvula para
generador expulsion
de vacio de pieza I
= '
SXPiNA  0.350.100.277 0.350.100.278 - = rf
SXPiNC  0.350.100.278 0.350.100.278 B % 4 m
SXPiIMP  0.350.100.280 0.350.100.278 j LI =
- i ] Eli |i i i
Cable conector 8 polos M12 0.340.500.079 o M- - T I”’ | )
able conector 8 polos .340.500. ! ----i---E-ﬁ--—- .
Repuesto silenciador 0.320.202.124 }EHH l.'.‘. L .1_1 Q‘
—
&
X1 L2 B
= -l .- -
L3
Modelo B d G1 G2 G3 G4 H H1 H2 H3 H4 L L1 L2 L3 X1 X2 Y1 | Y2
SXPi 30 39 55 |G3/8" M12 - - 108 | 134 | 54 6 - 210 - 5 97 89 - 10 -
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MICRO GENERADORES DE VACIO SERIE MICRO-SCHMALZ
AUTOMACION

Eyectores multietapa SBPL

- Alta Capacidad de aspiracién
- Cuerpo plastico de gran resistencia mecanica
- Disefio modular

Vacio max (*) ...coceeeeennnen. 90 %
T° de operacion .............. 0...... +60°C
Presion de servicio....... 4.....6 bar

(*) Valores de medicién a la altura del mar, 20°C y 1013 mbar (condiciones nominales)

Capacidadde | Nivel de 1000 SBPLHV
Modelo MiCRO Consumo | aspiracion ruido /
NI/min NI/min dB (A) 800 /
SBPL 25 HV 0.320.101.586 105 300 65 ‘g
SBPL 50 HV 0.320.101.590 210 510 66 £ 600
SBPL 75 HV 0.320.101.649 305 720 68 2
SBPL 100 HV 0.320.101.591 395 870 70 g /
SBPL 125 HV 0.320.101.651 470 1010 72 3 400/
SBPL 150 HV 0.320.101.592 545 1140 73 3
=
Z 200
2 3 4 5 6
Presion de trabajo (bar)
—~ 800
£
£
‘:’ SBPL 75 HV.
;§ 600
Ld B % 400
L5 B2 -IE;-! ® SepLs0 Y
e b
e — T i '] 3 200 |-SEPL28 HV
. ©
—f——— ; 1 e = i I|I 8 \&
L F i § ——
¥ 0 200 400 600 800
"% Vacio (mbar)
Gi
1250
£
g 1000 SBPL 150 HV
= g\
= S 750 |\
= IS
_I @ $BPL 125 HV
) 3 50 SBPL 100 HV.
3
g 250
®©
§ 0 \
0 200 400 600 800
Vacio (mbar)
Modelo B B1 | B2 | B3 | B4 | G1 G2 G3 G4 | G5 H |[H1 | L | L1 L2 | L3 | L4 | LB |LG5| X1 | Y1
SBPL 25 HV
sBPLsOHV || o1 |3 16 - | -
ggﬁtZgOHIEI/V 83 | 85 | 16 48 - | G3/8"| G3/4” | G1/4” |G1/8"| M5 | 72 | 74 |168| 285 | 54 | 67 | 113 | 64 | 85 | 74 | 62
SBPL 125 HV
SBPL 150 HV 115 | 117 | 16 48 80
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MICRO GENERADORES DE VACIO
AUTOMACION

SERIE MICRO-SCHMALZ

Vacio (mbar)

Eyectores multietapa SEM-C

- Familia de generadores de alta capacidad de aspiracién, con técnica de valvulas y
control de sistema integrados

- Aptos para materiales porosos: cartén, materiales de embalaje o de aislamiento
-Vélvulas de mando integradas e interuptor de vacio.

-Funcién de ahorro de aire opcional

- Sistema de toberas de aluminio

- Juntas y valvulas de membrana de NBR

- Placa de montaje con valvula aspiracion

(*) Valores de medicion a la altura del mar, 20°C y 1013 mbar (condiciones nominales)

¥ HASTA
AGOTAR

Max Méax capac. Consumo Nivel acustico Presion de Rango de
Tipo MiCRO vacio aspiracion de aire (aspiradol/libre) servicio Temperatura
% (*) NI/min NI/min a 5 bar dB(A) a 5 bar bar °C
SEM-C 50 SDANO AS 0.320.202.966 86 554 190 1.4 4..6 0..50
SEM-C 100 SDANO AS 0.320.203.209 81 673 246 14,8 4.6 0...50
-900 / - 4 ~ 800
/, = 3 § 600 \\
700 // s 3 \ e
7 g 2 . 5 400
g R 8 3 SEM-C 100
500 g SEM-C 507} S ",
p g 015 sle-cwo ‘.‘: % 200 —__
300/ § . T ---"ﬁ‘/’ §_ R T .:mq
2 25 3 35 4 45 5 55 6 0 -200 -400 -600 800 0 -200 -400 -600 -800
Presion operativa (bar) Vacio (mbar) Vacio (mbar)
51
T Pl [
Li:] L
.E}. .ﬁ = Vabvly de  Waknila de WP IRT O O R
G dew v
GE Ela' WA aga Forrean YOI
L2
St
¥1
[ eF] o
H D
5
V5] . = 'E'
(] % Sl
& — sl
- H‘"“-\‘ L
= &
5 e e i’ ity al
;' de WD
w
L o [ 5] |
L1
Accesorios y repuestos
Accesorios y repuestos MiCRO
Modelo B |B1| d |D1|G1|G2|G3| H L [ L1 |L2]X1]|Y1
SEMC 50 95 | 210 | 5.5 | 50 | 1/4” | 3/4" | 3/4"| 80 | 220 | 340 | 11 | 183 | 55 Vélvula para generador de vacio 0.350.100.107
SEMC 100 95 | 210 | 55| 50 |1/4”| 17 |3/4”| 90 | 220 |340| 11 | 183 | 55 Valvula para expulsion de pieza 0.350.100.106
Conector para vacuostato 0.360.200.032
Conector para cada valvula 0.340.600.085
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AUTOMACION

SERIE MICRO-SCHMALZ

Ventosas planas PFYN

- Ventosa universal para un amplio espectro de requerimientos, particularmente para piezas

planas.

- Disefo optimizado que brinda altas fuerzas de aspiracion con dimensiones pequerias.
- Bajo volumen interno, permitiendo ciclos mas cortos, pudiendo usarse generadores de

HASTA
P AGOTAR

i
&

vacio pequenos.
- Materiales: caucho nitrilico (NBR), caucho de silicona (Sl) y material para alta temperatura J'i'u
(HT1).
-
Ventosas rosca macho Ventosas rosca hembra Junta de repuesto
Tipo NBR Sl HT1 NBR Sl HT1 NBR Sl HT1
PFYN 3,5 | 0.310.100.277 0.310.100.283 - - - - 0.310.100.004 0.310.100.024 -
PFYN 5 0.310.100.137 0.310.100.151 0.310.111.130 | 0.310.100.081 0.310.100.095 0.310.111.144 | 0.310.100.007 0.310.100.027 0.310.111.158
PFYN10 (M5) | 0.310.100.140 0.310.100.154 0.310.111.133 | 0.310.100.084 0.310.100.098 0.310.111.147 | 0.310.100.010 0.310.100.030 0.310.111.161
PFYN10 (G1/8) | 0.310.100.279 0.310.100.285 0.310.111.134 | 0.310.100.255 0.310.100.261 0.310.111.148 | 0.310.100.010 0.310.100.030 0.310.111.161
PFYN 20 | 0.310.100.142 0.310.100.156 0.310.111.136 | 0.310.100.086 0.310.100.100 0.310.111.150 | 0.310.100.0172 0.310.100.032 0.310.111.163
PFYN 30 | 0.310.100.144 0.310.100.158 0.310.111.138 | 0.310.100.088 0.310.100.102 0.310.111.152 | 0.310.100.014 0.310.100.034 0.310.111.165
PFYN 40 | 0.310.100.146 0.310.100.160 0.310.111.140 | 0.310.100.090 0.310.100.104 0.310.111.154 | 0.310.100.016 0.310.100.036 0.310.111.167
PFYN 50 | 0.310.100.147 0.310.100.161 0.310.111.141 | 0.310.100.091 0.310.100.105 0.310.111.155 | 0.310.100.017 0.310.100.037 0.310.111.168
PFYN 60 | 0.310.100.148 0.310.100.162 - 0.310.100.092 0.310.100.106 - 0.310.100.018  0.310.100.038 -
PFYN 80 | 0.310.100.149 0.310.100.163 - 0.310.100.093 0.310.100.107 - 0.310.100.019  0.310.100.039 -
PFYN 95 | 0.310.100.150 0.310.100.164 - 0.310.100.094 0.310.100.108 - 0.310.100.020  0.310.100.040 -
G
G
—— G f— oD
oD SwW T
SwW T ‘ N
i T — ‘ -
oA ‘ ‘ ~ oA2 ~ ‘ oA2 ‘
0A2 oA ‘ oA ‘
PFYN 3,5 G G
‘ oD Sw o0
Sw | ‘
‘ )
1 S
i F VE . : !
= % — :
@ ) - d
R I ~
w ||~ 2
PFYN 5 ... PFYN 50 oA PFYN 60 ... PFYN 95 oA
Modelo @A | @A2 B BH | BH-L | C C1 c2 c3 @D G z sw Fuerza
aspirac. (N)
PFYN 3,5 3,5 4 4 6 - - - 3 5 1 M3 0,5 5 0,42
PFYN 5 5 75 6,5 11,5 16,5 10 55 4,5 9,5 2 M5 0,9 8 0,75
PFYN10 (M5) 10 8,5 7,5 12,5 17,5 10 55 4,5 9,5 2 M5 1,3 8 4
PFYN10 (G1/8) 10 8,5 75 12,5 23,5 16 9 8 13 2 G1/8 1,3 14 4
PFYN 20 20 12 10 15 26 16 9 8 13 2 G1/8” 23 14 15,5
PFYN 30 30 11 12 17 28 16 9 8 13 24 G1/8” 2 14 34
PFYN 40 40 21 14 19 30 16 9 8 13 24 G1/8 35 14 57,7
PFYN 50 50 23 15 20 31 16 9 8 13 24 G1/8” 4 14 91
PFYN 60 60 38,5 16 23 39 21 1 10 15 55 G1/4’ 5 17 125
PFYN 80 80 53 18 25 4 21 1" 10 15 55 G1/4” 6 17 260
PFYN 95 95 68 18,5 25,5 41,5 21 1" 10 15 55 G1/4” 6 17 350
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MICRO VENTOSAS SERIE MICRO-SCHMALZ

Ventosas planas SUF

Ventosas universais para aplicagées pick & place de pegas planas com superficie lisa ou
ligeiramente aspera;

Design uniforme com grande range de dimensées e materiais disponiveis;

Baixo volume interno e estrutura otimizada para gerar mais atrito ao contato com o material
manipulado;

Materiais: borracha nitrilica (NBR), silicone (Sl) e material para alta temperatura (HT1);

AUTOMACION
. i
I

Cédigos em negrito: Entrega imediata, salvo venda prévia.

Rosca macho Rosca hembra
Modelo
NBR-55 SI-55 HT1-60 NBR-55 SI-55 HT1-60
SUF 5 a5 M5 0.310.114.218 0.310.114.224 0.310.114.230 0.310.114.221 0.310.114.227 0.310.114.233
SUF 10 310 M5 0.310.114.153 0.310.114.165 0.310.114.177 0.310.114.156 0.310.114.168 0.310.114.180
SUF 20 @20 1/8” 0.310.114.115 0.310.114.131 0.310.114.147 0.310.114.119 0.310.114.135 0.310.114.151
SUF 30 @30 1/8” 0.310.114.088 0.310.114.097 0.310.114.105 0.310.114.092 0.310.114.101 0.310.114.109
SUF 40 @40 1/8” 0.310.114.090 0.310.114.099 0.310.114.107 0.310.114.094 0.310.114.103 0.310.114.111
SUF 50 @50 1/8” 0.310.114.091 0.310.114.100 0.310.114.108 0.310.114.095 0.310.114.104 0.310.114.112
SUF 60 @60 1/4” 0.310.114.057 0.310.114.067 0.310.114.077 0.310.114.062 0.310.114.072 0.310.114.082
SUF 80 @80 1/4” 0.310.114.059 0.310.114.069 0.310.114.079 0.310.114.064 0.310.114.074 0.310.114.084
SUF 100 @100 1/4” 0.310.114.061 0.310.114.071 0.310.114.081 0.310.114.066 0.310.114.076 0.310.114.087
Modelo Kit Reparacién
NBR-55 SI-55 HT1-60
SUF 5 a5 M5 0.310.113.940 0.310.113.962 0.310.113.984
SUF 10 @10 M5 0.310.113.943 0.310.113.965 0.310.113.987 &1
SUF 20 @20 1/8” 0.310.113.947 0.310.113.969 0.310.113.991 C =
SUF 30 @30 1/8” 0.310.113.949 0.310.113.971 0.310.113.993
SUF 40 @40 1/8” 0.310.113.951 0.310.113.973 0.310.113.995 i
SUF 50 @50 1/8” 0.310.113.952 0.310.113.974 0.310.113.996 '-__7t
SUF 60 260 1/4” - - -
SUF 80 @80 1/4” - - - T
SUF 100 @100 1/4” - - -
r\-:t L]
'
B Deranda 4
J.nl i
Dimensiones (mm) Fuer‘za .d’e ik o
Modelo (Rosca G1) ,E-\hsl;)iracmn e .H_I*—' -.E_' J
SW1 | dn | Dmax (S) | Ds LGl |H z |l
SUF 5 @5 M5-M 8,0 1,8 | 57 5,0 4,7 10,5 0,5 0,9 . E
SUF 5 @5 M5-F 8,0 1,8 | 57 5,0 55 14,2 0,5 0,9 1
SUF10 @10M5-M | |80 |18 [ 112 100 [47 [134 [10 |4 —_— eyt
SUF 10 210 M5-F 8,0 31 | 11,2 10,0 5,5 18,4 1,0 4 [
SUF 20 @20 1/8-M 14,0 3,1 |22,8 20,0 7,5 15,5 2,0 15 P ™
SUF 20 @20 1/8-F 14,0 3,1 1228 20,0 8,0 23,5 2,0 15 = = =
SUF 30 @30 1/8-M 14,0 4,1 | 33,3 30,0 7,5 17,7 3,0 34
SUF 30 @30 1/8-F 14,0 4,1 | 33,3 30,0 8,0 25,7 3,0 34
SUF 40 @40 1/8-M 14,0 4,1 | 44,0 40,0 7,5 23,2 4,0 61
SUF 40 40 1/8-F 14,0 6,1 | 44,0 40,0 8,0 30,0 4,0 61 * L as fuerzas mostradas son valores
SUF 50 @50 1/8-M 14,0 4,1 | 54,3 50,0 7,5 24,2 5,0 95 obtenidos con un vacio de -0.6bar en
SUF 50 @50 1/8-F 14,0 6,1 | 54,3 50,0 8,0 31,0 5,0 95 piezas con superficies lisas y secas.
SUF 60 @60 1/4-M 17,0 |51 | 664 60,0 | 10,0 | 22,0 |55 | 140 Estos valores no incluyen factores de
SUF60 @60 1/4-F 17,0 |51 | 66,4 600 | 120 [339 |55 |140 seguridad.
SUF 80 @80 1/4-M 17,0 51 | 87,1 80,0 10,0 23,0 6,5 254
SUF 80 280 1/4-F 17,0 51 | 87,1 80,0 12,0 34,9 6,5 254 Nota: Tolerancias dimensionales para
SUF 100 @100 1/4-M 17,0 5,1 | 108,0 100,0 | 10,0 24,0 7,5 402 piezas segtin DIN ISO 3302-1 le
SUF 100 @100 1/4-F 17,0 5,1 | 108,0 100,0 | 12,0 35,9 7,5 402
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Ventosas planas SPU

- Ventosa universal para superficies lisas y ligeramente rugosas, por ejemplo vidrio, chapa
cascarillada, madera natural, etc.
- Posee superficies de apoyo en la cara inferior, evitando deformaciones en piezas de pared

delgada.

- Para conexién y montaje, usar los elementos de fijacién Flexolink FLK o las bielas elasticas

FSTE/FSTA.

- Materiales: caucho nitrilico (NBR).

Fuerza | Fuerza
aspirac. | aspirac.
(DA) (DA3)
Modelo NBR OA | OA1 | OA2 | A3 B C C1 @D | @G | @G1 | R1 z BH (N) (N)
SPU 100 0.310.101.107 100 | 38 66 63 25 1 13 22 (G147 - - 8 26 425 185
SPU 125 0.310.101.102 125 | 63 91 88 25 1 13 22 |G1/47|G1/4" | 22 8 26 660 365
SPU 160 0.310.101.116 160 | 89 120 | 113 25 1 13,6 | 34 |G1/2"|G1/4”| 36,5 8 26,5 | 1090 600
SPU 210 0.310.101.092 210 | 138 | 170 | 163 | 25 1 13,56 | 34 |G1/2"|G1/4”| 36,5 8 26,5 | 1870 1250
SPU 250 0.310.101.097 250 | 178 | 210 | 203 | 25 1 1356 | 34 |G1/2"|G1/2”| 76 8 26,5 | 2650 1940
SPU 300 0.310.101.134 300 | 228 | 260 | 253 | 25 1 1356 | 34 |G1/2°|G1/2”| 76 8 26,5 | 3810 3010
A2
oAl )
(1)
G 4]
* Las fuerzas mostradas son valores
obtenidos con un vacio de -0.6bar en 3 |
piezas con superficies lisas y secas. | @ &
Estos valores no incluyen factores de ; ~
seguridad. Rl
oA3
oA
Ventosas planas SPK
- Ventosa especial para superficies muy rugosas y estructuradas, por ej. vidrio ornamental,
chapa corrugada, piedra natural desbastada, etc.
- Exclusivo canto sellador de material EPDM con placa soporte de aluminio.
- Posee superficies de apoyo en la cara inferior, evitando deformaciones en piezas de pared
delgada. Wis
- Para conexién y montaje, usar los elementos de fijacién Flexolink FLK o las bielas elasticas e
FSTE/FSTA.
Junta de Fuerza aspirac. Dimensiones en mm
Modelo EPDM repuesto (N) D1 | bs | 61 | 62| H | L1 |6t | G2 ]| z
SPK 55 0.310.112.060 0.310.112.072 121 70 55 G1/4” - 22 - 11,5 - 4
SPK 80 0.310.112.061 0.310.112.073 256 95 80 G1/4” | G147 | 22 22 11,5 12 4
SPK 110 0.310.112.062 0.310.112.074 471 130 110 G1/27 | G1/4” | 255 | 36,5 | 14,5 15 6
SPK 160 0.310.112.063 0.310.112.075 1060 179 159 G1/2” | G1/4” | 2555 | 36,5 | 14,5 15 6
SPK 200 0.310.112.064 0.310.112.076 1700 219 199 G1/2 | G1/2” | 255 76 14,5 15 6
SPK 250 0.310.112.065 0.310.112.077 2714 269 249 G1/2 | G1/2” | 255 76 14,5 15 6
b - G :_
1 | F e
T i () = ! — { 1
|
1 - e "
1 ' M
a1
SPK 80 a 250
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Ventosas planas ovaladas SGON

- Ventosa para piezas estrechas y alargadas, por ejemplo perfiles y tubos.

- Disefio optimizado que brinda altas fuerzas de aspiracién con dimensiones pequefias.
- Bajo volumen interno, permitiendo ciclos mas cortos, pudiendo usarse generadores de

vacio pequefios.

- Materiales: caucho nitrilico (NBR), caucho de silicona (Sl) y material para alta temperatura

(HT1). I |
Ventosas rosca macho Ventosas rosca hembra
Modelo NBR Sl HT1 NBR Sl HT1
SGON 5x 15 0.310.500.106 0.310.500.120 0.310.500.407 0.310.500.105 0.310.500.119 0.310.500.418
SGON 6 x 18 0.310.500.104 0.310.500.118 0.310.500.408 0.310.500.103 0.310.500.117 0.310.500.419
SGON 8 x 24 0.310.500.102 0.310.500.088 0.310.500.409 0.310.500.101 0.310.500.087 0.310.500.420
SGON 10 x 30 0.310.500.100 0.310.500.116 0.310.500.410 0.310.500.099 0.310.500.115 0.310.500.421
SGON 15 x 45 0.310.500.098 0.310.500.114 0.310.500.411 0.310.500.097 0.310.500.113 0.310.500.422
Junta de repuesto
Modelo NBR Sl HT1
SGON 5x 15 0.310.500.071  0.310.500.079  0.310.500.429
SGON 6 x 18 0.310.500.072  0.310.500.080  0.310.500.430
SGON 8 x 24 0.310.500.151  0.310.500.157  0.310.500.437
SGON 10 x 30 0.310.500.152  0.310.500.158  0.310.500.438
SGON 15 x 45 0.310.500.153  0.310.500.159  0.310.500.439
G G
SW
SW QD @D ‘
#, < l
N d )
&) < < H ;
L g 1B
O
A7 s Bl [ RRRIILLLRN
“ |y o R
T
T
Y
Y
EQ > x )
* Las fuerzas mostradas son valores
obtenidos con un vacio de -0.6bar en
piezas con superficies lisas y secas.
Estos valores no incluyen factores de
seguridad.
Fuerza
Modelo aspiracion
B C C1 Cc2 aD G X Y SwW BH-L BH (N)*
SGON 5x 15 12 10 55 5 2 M5 5 15 8 22 17 3,1
SGON 6 x 18 12 10 55 5 2 M5 6 18 8 22 17 4,5
SGON 8 x 24 12 13 9 8 3,5 G1/8” 8 24 14 25 17 8
SGON 10 x 30 12 13 9 8 3,5 G1/8” 10 30 14 25 17 12,2
SGON 15 x 45 21 15 12 10 3,5 G1/4” 15 45 17 36 26 28,2
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Ventosas de fuelle FSGA (1,5 pliegues)

- Ventosa universal para casi todos los casos de aplicacién, particularmente para piezas

desiguales o en caso de necesidad de compensacion de altura.

- Disefio con fuelle de 1,5 pliegues, permitiendo un efecto amortiguador éptimo al colocar
sobre la pieza.
- La rigidez del pliegue superior da buena estabilidad contra fuerzas horizontales en altas
aceleraciones.

- Labio sellador suave se adapta bien a piezas abombadas o con desniveles.
- Materiales: caucho nitrilico (NBR), caucho de silicona (Sl) y material para alta temperatura

(HT1).
Modelo Ventosas rosca macho Ventosas rosca hembra Junta de repuesto
NBR Sl HT1-60 NBR Sl HT1-60 NBR Sl HT1-60
FSGA06 - M5 | 0.310.602.994 0.310.600.086 0.310.602.996 | 0.310.602.998 0.310.602.999 0.310.603.000 | 0.310.602.981  0.310.601.571  0.310.602.603
FSGA11-1/8 | 0.310.600.075 0.310.600.085 0.310.601.226 | 0.310.600.061 0.310.600.068 0.310.601.232 | 0.310.600.095  0.310.600.098  0.310.601.247
FSGA11-M5 | 0.310.600.076 0.310.600.086 - - - - 0.310.600.095  0.310.600.098 -
FSGA16-1/8 | 0.310.600.077 0.310.600.087 0.310.601.228 | 0.310.600.062 0.310.600.069 0.310.601.233 | 0.310.600.096  0.310.600.099  0.310.601.248
FSGA16-M5 | 0.310.600.078 0.310.600.088 0.310.601.229 - - - 0.310.600.096  0.310.600.099  0.310.601.248
FSGA20-1/8 | 0.310.600.390 0.310.600.393 0.310.600.936 | 0.310.600.389 0.310.600.392 0.310.600.952 | 0.310.600.373  0.310.600.374  0.310.600.870
FSGA20-M5 | 0.310.600.388 0.310.600.391 0.310.600.937 - - - 0.310.600.373  0.310.600.374  0.310.600.870
FSGA33-1/4 | 0.310.600.081 0.310.600.091 0.310.600.941|0.310.600.064 0.310.600.071 0.310.600.957 | 0.310.600.130 ~ 0.310.600.126 ~ 0.310.600.873
FSGA43-1/4 | 0.310.600.082 0.310.600.092 0.310.600.942|0.310.600.065 0.310.600.072 0.310.600.958 | 0.310.600.131  0.310.600.127  0.310.600.874
FSGAS53-1/4 | 0.310.600.083 0.310.600.093 0.310.600.943 | 0.310.600.066 0.310.600.073 0.310.600.977 | 0.310.600.132  0.310.600.128  0.310.600.875
FSGA63-1/4 | 0.310.600.685 0.310.600.686 0.310.602.476 |0.310.600.691 0.310.600.692 0.310.602.477 | 0.310.600.688  0.310.600.689  0.310.602.473
FSGA78-1/4 | 0.310.600.084 0.310.600.094 0.310.602.478 | 0.310.600.067 0.310.600.074 0.310.602.479 | 0.310.600.133  0.310.600.129  0.310.602.474
ol g1
Uzl - dll_
I swis 7
=W ':E 4 ::
F {5 J
i
- e
- Lo
L FE— -~ } i
) P s
E | ' - E:':_-..\_ P 1'
i —
- E— d2
’ D= — o g (W] — -l
- L. ike]. - - e ) - Nota: Tolerancias dimensionales
seguin DIN ISO 3302-1 M3
* Las fuerzas mostradas son valores
obtenidos con un vacio de -0.6bar en
piezas con superficies lisas y secas.
Estos valores no incluyen factores de
seguridad.
** La fuerza de arranque en ventosas
de NBR debe reducirse en un 40%
aproximadamente.
. . Fuerza Fuerza
Dimensiones (mm) L
Modelo aspiracion arranque
d2 dn Dmax(S) Ds H H1 LG LG1 SwWi1 z (N)* (N)**
FSGA6 M5 3,0 2,0 8,0 57 14,0 19,0 4,5 55 8,0 2,0 04 14
FSGA11  G1/8 51 35 13,0 104 22,0 28,0 75 8,0 14,0 4,0 0,95 38
FSGA16  G1/8 84 35 18,5 15,6 252 31,2 75 8,0 14,0 7,0 2,3 6,7
FSGA20 G1/8” 11,0 3,5 21,0 18,1 21,2 27,2 7,5 8,0 14,0 5,0 4,7 10,7
FSGA33 G1/4 17,0 44 38,0 30,0 31,0 42,0 11,0 12,0 17,0 9,0 13,6 39,6
FSGA43 G114 21,9 44 475 38,0 31,6 42,6 11,0 12,0 17,0 10,0 22,8 64,5
FSGA53 G1/4 33,0 44 60,0 50,0 38,0 49,0 11,0 12,0 17,0 12,0 51,3 95
FSGA63 G1/4 44,5 44 68,0 60,0 38,0 49,0 11,0 12,0 17,0 14,0 85 135
FSGAT78 G144 54,0 82 84,5 74,0 53,0 62,0 11,0 12,0 21,0 14,0 1374 218
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Ventosas de fuelle FSG (2,5 pliegues)

- Ventosa universal para piezas muy desiguales o en caso de necesidad de fuerte
compensacion de altura.

- Disefio con fuelle de 2,5 pliegues, permitiendo un efecto amortiguador éptimo al colocar
sobre la pieza.

- Pliegues suaves y adaptables dan elevada carrera a la ventosa.

- Labio sellador suave se adapta bien a piezas abombadas o con desniveles.

- Materiales: caucho nitrilico (NBR), caucho de silicona (Sl) y material para alta temperatura
(HT1).

]

i

0F;

|
Ventosas rosca macho Ventosas rosca hembra Junta de repuesto
Modelo NBR SI HT1 NBR Sl HT1 NBR SI HT1
FSG7-1/8 | 0.310.600.020 0.310.600.034 - 0.310.600.001 0.310.600.010 - 0.310.600.050  0.310.600.055 -
FSG7-M5 | 0.310.600.021 0.310.600.035 - - - - 0.310.600.050  0.310.600.055 -
FSG9-1/8 | 0.310.600.022 0.310.600.036 0.310.600.962 | 0.310.600.002 0.310.600.011 0.310.600.978 | 0.310.600.051  0.310.600.056  0.310.600.878
FSG9-M5 | 0.310.600.023 0.310.600.037 0.310.600.963 - - - 0.310.600.051  0.310.600.056  0.310.600.878
FSG14-1/8 | 0.310.600.024 0.310.600.038 0.310.600.966 | 0.310.600.003 0.310.600.012 0.310.600.982 | 0.310.600.052  0.310.600.057  0.310.600.880
FSG14-M5 | 0.310.600.025 0.310.600.039 0.310.600.967 - - - 0.310.600.052  0.310.600.057  0.310.600.880
FSG20-1/8 | 0.310.600.028 0.310.600.042 0.310.601.239 | 0.310.600.005 0.310.600.014 0.310.601.245 | 0.310.600.054  0.310.600.059  0.310.601.253
FSG20-M5 | 0.310.600.029 0.310.600.043 0.310.601.240 - - - 0.310.600.054  0.310.600.059  0.310.601.253
FSG32-1/4 | 0.310.600.030 0.310.600.044 0.310.601.241 | 0.310.600.006 0.310.600.015 0.310.601.246 | 0.310.600.140  0.310.600.144  0.310.601.254
FSG42-1/4 | 0.310.600.031 0.310.600.045 0.310.600.974 | 0.310.600.007 0.310.600.016 0.310.600.990 | 0.310.600.141  0.310.600.145  0.310.600.885
FSG52-1/4 | 0.310.600.582 0.310.600.586 - 0.310.600.584 0.310.600.587 - 0.310.600.583  0.310.600.585  0.310.602.365
FSG62-1/4 | 0.310.600.032 0.310.600.046 - 0.310.600.008 0.310.600.017 - 0.310.600.142  0.310.600.146  0.310.602.472
FSG88-1/4 | 0.310.600.033 0.310.600.047 - 0.310.600.009 0.310.600.018 - 0.310.600.143  0.310.600.147 -
el
] 1
S O]
_' 1
.'--..
’
— I
___.-"' Nota: Tolerancias dimensionales para piezas de
e goma segun DIN ISO 3302-1 M3.
oy [ |
e 1 * Las fuerzas mostradas son valores obtenidos
con un vacio de -0.6bar en piezas con
g2 superficies lisas y secas.
= i Estos valores no incluyen factores de seguridad.
o D (5} ** La fuerza de arranque en ventosas de NBR
i debe reducirse en un 40% aproximadamente.
Di . Fuerza de Forga
imensiones (mm) o
aspiracion arranque
Modelo d2 dn | Dmax(S) | Ds H H1 LG LG1 | Sw1 z (N)* (N
FSG7-1/8 1,8 3,5 7,0 5,9 20,0 26,0 75 8,5 14,0 3,0 0,15 0,9
FSG 7 -M5 1,8 25 7,0 5,9 19,0 - 5,0 - 7,0 3,0 0,15 0,9
FSG9-1/8 41 35 9,5 9,0 21,0 27,0 75 8,5 14,0 3,0 0,8 2,3
FSG 9 - M5 4.1 3,5 9,5 9,0 21,0 - 75 - 14,0 3,0 0,8 2,3
FSG 14 - 1/8 54 3,5 15,5 14,5 28,8 34,8 7,5 8,5 14,0 9,0 1,4 57
FSG 14 - M5 54 3,5 15,5 14,5 28,8 - 7,5 - 14,0 9,0 1,4 57
FSG 20-1/8 10,5 3,5 21,0 20,0 28,1 34,1 7,5 8,0 14,0 9,0 5,2 12,1
FSG 20 - M5 10,5 3,5 21,0 20,0 28,1 - 7,5 - 14,0 9,0 5.2 12,1
FSG 32 -1/4 16,0 44 33,5 32,0 41,5 52,5 11,0 12,0 17,0 15,0 12,1 36,9
FSG42-1/4 17,8 44 45,0 42,6 50,0 61,0 11,0 12,0 17,0 20,0 15 44
FSG 52 -1/4 24,6 44 55,0 52,5 52,7 63,7 11,0 12,0 17,0 25,0 28,6 96
FSG62-1/4 29,5 4,4 65,0 62,2 58,0 69,0 11,0 12,0 17,0 29,0 411 137
FSG 88 - 1/4 29,3 8,2 95,5 89,0 92,5 101,5 11,0 12,0 21,0 34,0 40,5 286
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Ventosas para chapa redondas planas SAF

- Ventosa especial para chapas, particularmente chapas de carroceria de pared delgada,
y otras piezas sensibles.

- Estructura especial de la cara inferior da maxima absorcién de cargas laterales, altas
cargas dinamicas, también en el caso de chapas engrasadas.

- Apoyo interior estructurado evita el embutido en chapas delgadas de aluminio.

- Labio sellador suave y adaptable optimiza la hermetizacién también con superficies
levemente abombadas.

- Materiales: caucho nitrilico (NBR) dureza 60 +5 Shore A.

Carga Carga transv.
D G1 Fuerza transversal (chapa
max. aspirac. (chapa seca) engrasada)
Modelo  NBR (6045) dN | Ds | (S) |hembra| H | LG1 | SW1 | Z (N)* R = ) o
SAF 40 0.310.110.508 4 41 46 G1/4” | 22 12 17 4 69 52 50
SAF 50 0.310.110.510 6 50 56 G3/8” 28 15 22 5 100 80 76
SAF 60 0.310.110.512 6 61 67 G3/8” 31 15 22 6 150 105 85
SAF 80 0.310.110.514 6 83 89 G3/8” 35 15 22 7.6 272 205 180
SAF 100 0.310.110.516 6 103 110 G3/8” 36 15 22 9.5 430 310 300
SAF 125 0.310.110.518 9 128 135 G3/8” | 43 15 22 12.5 660 475 400
LT */ ** Las fuerzas mostradas son valores
S on obtenidos con un vacio de -0.6bar en piezas con
| superficies lisas y secas.
- Er I Estos valores no incluyen factores de seguridad.
; -
T
/ il
D
D (i)

=

Ventosas para chapa tipo campana SAXM

- Ventosa para alta velocidad de proceso con grandes fuerzas de retencion vertical y
lateral para la manipulacién rapida de chapas y componentes de carroceria

- Manipulacién de piezas con superficie aceitada

- Carga y descarga de maquinas de mecanizado de metal CNC y de maquinas de corte
por laser

- Manipulacién de platinas en desapiladores de chapa

- Manipulacién de piezas con superficies convexas

Rosca hembra Ds Fuerza | Fuerza
Modelo o G1 dN Ds . H | LG1 V4 aspir. lateral
G3/8 max.
(N) (N)
SAXM 30 ED-85 0.311.900.015 G3/8” | 30 | 316 | 352 | 33 | 12 | 43 39 32
SAXM 50 ED-85 0.311.900.025 G3/8” | 50 | 51,5 | 584 | 43 | 12 | 84 109 58
SAXM 80 ED-85 0.311.900.035 G3/8” | 80 | 83 92,2 | 48 | 12 | 139 | 270 150 [+ .
SAXM 100 ED-85 0.311.900.040 G3/8” | 100 |102,4| 11,1 | 57 | 12 | 171 412 230 . o
SAXM 115 ED-85 0.311.900.045 G3/8” | 115 | 118 | 1294 | 60 | 12 20 549 320 R B =i i
- 4 =
Repuesto Ventosa Conexién Conexién
P (2) inferior (3) superior (1) .

SAXM 30 ED-85 0.311.900.004 0.310.602.803  0.310.602.737 T
SAXM 50 ED-85 0.311.900.006 0.310.602.804  0.310.602.743 R
SAXM 80 ED-85 0.311.900.008 0.310.602.804  0.310.602.743 o

SAXM 100 ED-85 0.311.900.009 0.310.602.805 0.310.602.748 g

SAXM 115 ED-85 0.311.900.010 0.310.602.805 0.310.602.748
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Ventosas para chapa SAX y SAXB

-Ventosas desarrolladas para aplicaciones con alta velocidad de proceso con altas
fuerzas de sujecion verticales y laterales para manipulacién de chapa

- Manipulacién de piezas con supefficie aceitada

- Gran ajuste a geometrias complejas, permitiendo su aplicacion tanto en piezas planas

como curvas;

- Gran capacidad de resistencia al desgaste;

- Material: Elastodur dureza 85 Shore A

D G1 Fuerza |Fuerza Lateral| Fuerza Lateral
max. Aspiracion | (chapa seca) | (chapa aceitada)

Modelo Cadigo dN Ds (S8) |hembra| H | LG1 | SW1 z (N)* (N)** (N)**
SAX ED-85 30 0.311.900.146 6,75 | 31,7 | 352 | G3/8" | 26 12 22 4,5 39 38 41
SAX ED-85 40 0.311.900.148 6,75 | 413 | 454 | G3/8" | 29,3 | 12 22 71 69 49 71
SAX ED-85 50 0.311.900.150 6,75 | 51,5 | 584 | G3/8" | 29,6 | 12 22 8,4 109 74 110
SAX ED-85 60 0.311.900.152 6,75 | 61,5 | 69,7 | G3/8" | 334 | 12 22 | 109 154 107 155
SAX ED-85 80 0.311.900.141 6,75 81 92,2 | G3/8" | 345 | 12 22 | 139 270 192 269
SAX ED-85100  0.311.900.154 6,75 | 100,1 | 111,1 | G3/8” | 39,7 | 12 22 | 173 412 284 414
SAXED-85115  0.311.900.156 6,75 116 | 129,4 | G3/8" | 426 | 12 22 | 20,2 549 390 584

D G1 D1 Fuerza |Fuerza Lateral| Fuerza Lateral
max. Aspiracion | (chapa seca) | (chapa aceitada)

Modelo Codigo dN Ds (S) | hembra H |LG1|SW1 z (N)* (N)** (N)**
SAXB ED-8520  0.314.200.030 41 | 204 | 235 | G3/8” | 206 | 25 9 |17 | 58 18 13 9,5
SAXB ED-8530  0.314.200.037 41 | 289 33 | G3/8" | 29,9 | 28 9 |17 9 24 24 20
SAXB ED-8540  0.314.200.042 41 | 394 44 | G3/8” | 338|288 | 9 |17 | 98 42 45 37
SAXB ED-8550  0.314.200.008 6,1 | 49,6 55 | G3/8" | 432|369 | 13 | 17 | 11,6 58 78 67
SAXB ED-8560  0.314.200.004 6,1 | 59,6 66 | G3/8" | 494 | 413 | 13 | 17 | 145 90 105 81
SAXB ED-8580  0.314.200.002 6,1 81 91 G3/8” | 54,1 | 50 | 13 | 17 | 22,2 150 176 155
SAXB ED-85 100  0.314.200.003 8,1 | 996 | 109 | G3/8" | 784 | 56,6 | 13 | 17 | 258 210 264 243
SAXB ED-85 120  0.314.200.009 8,1 | 1206 | 131 | G3/8" | 95 | 67,8 | 13 | 17 | 32 275 479 380

MODELO SAX

%

[}

S

L

an_;

* Nota: Tolerancias dimensionales para piezas de goma segun DIN ISO 3302-1 M3.

*/ ** Las fuerzas mostradas son valores obtenidos con un vacio de -0.6bar en piezas con superficies lisas y
secas. Estos valores no incluyen factores de seguridad.

L

s

D

Do 5

MODELO SAXB
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Ventosas para chapa redonda con fuelle SAB

- Ventosa especial para chapa con fuerte abombamiento, y chapas de carroceria de pared

delgada, asi como otras piezas sensibles.

- Disefio con fuelle de 1,5 pliegues, se adapta a piezas con desniveles y amortigua el
contacto. Rigidez del pliegue superior de buena estabilidad contra fuerzas horizontales en
altas aceleraciones. Estructura especial de la cara inferior da maxima absorcion de cargas
laterales, altas cargas dinamicas, también en el caso de chapas engrasadas.

- Apoyo interior estructurado evita el embutido en chapas delgadas de aluminio.

- Labio sellador suave y adaptable optimiza la hermetizacién también con superficies

levemente abombadas.
- Materiales: caucho nitrilico (NBR).

Codigos em negrito: Entrega imediata, salvo venda prévia.

con con G1
Modelo Rosca Adaptador
hembra rectangular D1 dN Ds hembra oL2 H LG1 SW1 4
SAB 22 0.310.601.650 - 22 3,5 21 G3/8” - 41 9,5 22 5,8
SAB 30 0.310.601.198 - 34 4 32 G3/8” - 44 9,5 22 9
SAB 30 - 0.310.601.203 34 4 32 - 32 31,2 - - 9
SAB 40 0.310.600.670 - 45 4 42 G1/4” - 29 12 22 10
SAB 40 - 0.310.601.054 45 4 42 - 32 31,2 - - 10
SAB 50 0.310.600.672 - 56 6 52 G3/8” - 37 15 22 11,5
SAB 50 - 0.310.601.055 56 6 52 - 32 36,5 - - 11,5
SAB 60 0.310.600.674 - 67 6 63 G3/8” - 41,5 15 22 14,5
SAB 60 - 0.310.601.056 67 6 63 - 32 41 - - 14,5
SAB 80 0.310.600.676 - 89 6 83 G3/8” - 50 15 22 22
SAB 80 - 0.310.601.057 89 6 83 - 32 49,5 - - 22
SAB 100 0.310.600.678 - 110 6 103 G3/8” - 57 15 22 26
SAB 100 - 0.310.601.058 110 6 103 - 32 56,5 - - 26
SAB 125 0.310.600.680 - 135 9 128 G3/8” - 68 15 22 32
SAB 125 - 0.310.601.059 135 9 128 - 32 67,5 - - 32
M .
= = L3
G o =1
din L
SNV - ¥ 1
i "Er ] —_— [
Ventosas SAB '{E 1 Ventosas SAB |
con rosca hembra - T con adaptador I T
K ;@, . rectangular & !
. "’h_"-m - B e — an_ﬁ M1
- . | ] pAE = o= B
] O (£ .
o Doemvics (%) o
@ Int. Fuerza Fuerza Carga paral. Carga paral.
Modelo Tubo aspirac. arranque | (chapaseca) | (chapa engras.) Nota: Tolerancias dimensionales para piezas de
recom. N~ N~ (N)* (N)* goma segtin DIN ISO 3302-1 M3.
SAB 22 4 16 24 18 6
SAB 30 4 22 33 30 13 */ L'as fuerzas mos?radas son valore§
SAB 40 2 38 59 36 33 obtenqus con un vacio de -0.6bar en piezas con
superficies lisas y secas.
SAB 50 4 53 87 55 52 Estos valores no incluyen factores de seguridad.
SAB 60 4 82 130 82 77
SAB 80 6 135 221 145 140
SAB 100 6 190 357 220 214
SAB 125 9 250 558 352 335
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Ventosas para chapa ovaladas planas SAOF

- Ventosa especial para chapas, particularmente chapas de carroceria de pared delgada
y forma alargada, tales como perfiles, tubos y aletas.

- Estructura especial de la cara inferior da méxima absorcién de cargas laterales, altas
cargas dinamicas, también en el caso de chapas engrasadas.

- Apoyo interior estructurado evita el embutido en chapas delgadas de aluminio.

- Labio sellador suave y adaptable optimiza la hermetizacién también con superficies
levemente abombadas.

- Materiales: caucho nitrilico (NBR) dureza 60 +5 Shore A.(Opcion 45 Shore A).

Carga Carga transv.
Fuerza | transversal (chapa
aspirac. | (chapa seca) | engrasada)
Tipo NBR (60+5) A |A1]| A2 B [BH-L| C |C1/@D| E |E1| E2 aG Z |SW| (N)* (N) ** (N) **
SAOF 90 x 30 0.310.500.266 92 |85 | 94 |12,7|26,7| 14 | 8 | 6 |32 |25| 34 |G1/4| 3 | 17 122 96 64
SAOF 80 x 40 0.310.500.269 82 | 67| 85 14 28 14 | 8 | 6 |40 25| 43 | G1/4" | 4 | 17 140 110 100
SAOF 100x50  0.310.500.272 102|188 | 106 | 16 |30,5|145| 9 | 8 |50 | 36| 54 | G3/8" | 5 | 22 217 181 121
Al
Nota: Tolerancias dimensionales para piezas de goma SW G——
segtn DIN SO 3302-1 M3. Ui} E1
*/** Las fuerzas mostradas son valores obtenidos con |
un vacio de -0.6bar en piezas con superficies lisas y l_ o
secas. m —
Estos valores no incluyen factores de seguridad. | &=
—
A
A2

Ventosas para chapa ovaladas con fuelle SAOB

- Ventosa especial para chapas con fuerte abombamiento, particularmente chapas de
carroceria de pared delgada y forma alargada, tales como tubos, perfiles o aletas.

- Disefio con fuelle de 1,5 pliegues, se adapta a piezas con desniveles y amortigua el
contacto. Rigidez del pliegue superior da buena estabilidad contra fuerzas horizontales en
altas aceleraciones. Estructura especial de la cara inferior da maxima absorcién de cargas
laterales, altas cargas dinamicas, también en el caso de chapas engrasadas.

- Apoyo interior estructurado evita el embutido en chapas delgadas de aluminio.

- Labio sellador suave y adaptable optimiza la hermetizacién también con superficies
levemente abombadas.

& o

- Materiales: caucho nitrilico (NBR).

Carga Carga transv.
Fuerza Fuerza
asir arranaue transversal (chapa
pIr 4 (chapa seca)| engrasada)
Modelo NBR B B1** | dn G1 H L L1 | LG1 SWi1 z (N)* (N)* (N) ** (N) **
SAOB60x30  0.310.600.904 32 33 | 6 |G3/8”| 35 62 63 9 22 7 38 55 57 52
SAOB80x40  0.310.600.906 42 43 | 6 | G3/8”| 37,7 | 82 83 9 22 9 65 100 100 95
SAOB 110x55  0.310.600.895 57 59 | 8 |G3/8” | 435 | 112 | 114 9 22 13 110 185 180 161
SAOB 140x70  0.310.600.897 72 75 | 8 | G3/8” | 47,5 | 143 | 146 9 22 16,5 165 258 287 255
L1: Medidas exteriores de la ventosa cuando esta aspirando L] .
. i
-5 ) £ ] ]'
= J r .I
e = |
'__,l—l— - - I i
Nota: Tolerancias dimensionales para piezas de goma segtin DIN ISO 3302-1 M3. i
*/** Las fuerzas mostradas son valores obtenidos con un vacio de -0.6bar en piezas con 1 F.4 _: . ?'“ i
superficies lisas y secas. . I i +* %N
Estos valores no incluyen factores de seguridad. = i' I: L '@ + .I'
LSS ———
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AUTOMACION

Ventosas para laminas y papel SGPN HASTA

- Ventosas especiales para el manejo de papeles y laminas. AE OTAR
- Labio sellador plano, largo y saliente, y con apoyo interior: evita que las laminas sean ]

“absorbidas’. { e

- Materiales: caucho natural (NK) especialmente suave, con dureza de 40 Shore A. L

Ventosa rosca Ventosa rosca Junta de Fuerza de
macho hembra repuesto aspiracion

Tipo NK NK (N)
SGPN 15 0.310.110.315 0.310.110.181 0.310.110.318 55 o ) . . L
SGPN 20 0.310.110.316 0.310.110.180 0.310.110.319 85 Cédigos em negrito: Entrega imediata, salvo venda prévia.
SGPN 24 0.310.110.317 0.310.110.182 0.310.110.320 11
SGPN 30 0.310.100.791 0.310.100.790 0.310.100.787 19
SGPN 34 0.310.110.831 0.310.110.830 0.310.110.829 25
SGPN 40 0.310.100.795 0.310.100.794 0.310.100.789 33

SW G
w6
\ oD
° o \ 5

BH
2

Modelo DA B C C1 Cc2 C3 @D G S BH BH-L Z
SGPN 15 15 9,8 12 8 7,5 13,5 3,5 G1/8” 14 15,8 21,8 0,8
SGPN 20 20 10,3 12 8 7,5 13,5 3,5 G1/8” 14 16,3 22,3 1,3
SGPN 24 25 10,8 12 8 7,5 13,5 3,5 G1/8” 14 16,8 22,8 1,8
SGPN 30 30 23 15 12 10 15 5,5 G1/4” 17 28 38 2,3
SGPN 34 35 23 15 12 10 15 5,5 G1/4” 17 28 38 2,3
SGPN 40 40 20 15 12 10 15 55 G1/4” 17 25 35 2,3

5.2.1.9.0
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Ventosas Planas SFF

- Ventosas redondas para una manipulacién suave y delicada de peliculas de plastico,

capsulas o papel;
- Desarrollado para ser utilizado en piezas delicadas y fragiles de vidrio plano;
- Disenio flexible con labio de sellado delgado combinado con estructura de nido de abeja

para garantizar una distribucién éptima del vacio;

-Material EPDM 45
Dimensiones em mm
Modelo Cadigo Reposicion
Rosca | Rosca | @Ds | nooe) | H | LG1 | dN | SWi1 z
macho hembra (mm)
SFF 10 0.310.114.260 M5-M - 10 11 15,4 4,7 1,8 8 0,7 0.310.114.044
SFF 15 0.310.114.262 G1/8"-M - 15 16 16 7,5 4 14 1
0.310.114.045
SFF 15 0.310.114.263 - G1/8"-F 15 16 16 8 4 14 1
SFF 20 0.310.114.264 G1/8"-M - 20 21 21 7,5 4 14 1,3
0.310.114.046
SFF 20 0.310.114.265 - G1/8’-F 20 21 21 8 4 14 1,3
SFF 25 0.310.114.266 G1/8"-M - 25 26,5 26,5 75 4 14 1,7
0.310.114.047
SFF 25 0.310.114.267 - G1/8’-F 25 26,5 26,5 8 4 14 1,7
SFF 30 0.310.114.268 G1/4"-M - 30 31,5 31,5 10 4 17 2
0.310.114.048
SFF 30 0.310.114.269 - G1/4’-F 30 31,5 31,5 12 4 17 2
SFF 40 0.310.114.270 G1/4"-M - 40 40 42 10 4 17 2,7
0.310.114.049
SFF 40 0.310.114.261 - G1/4’-F 40 40 42 12 4 17 2,7
Fuerza Fuerza Fuerza
Modelo Aspiracion (N) | Aspiracion (N) Aspiracion (N)
-600 mbar* -400 mbar* -200 mbar*
Gl SFF 10 2,7 1,8 0,9
[ LW SFF 15 6,6 44 2,2
=, T - 1 SFF 15 6,6 44 2,2
3 L]
= 4 SFF 20 11,6 77 3,9
SFF 20 11,6 7.7 3,9
I I
SFF 25 18,5 12,3 6,2
. SFF 25 18,5 12,3 6,2
1 —_— | SFF 30 26,9 17,9 9
¥
SFF 30 26,9 17,9 9
SFF 40 48,6 32,4 16,2
SFF 40 48,6 32,4 16,2

5.2.1.9.1

Observacion: Tolerancias dimensionales de

acuerdo con DIN ISO 3302-1 M3

* Las fuerzas mostradas son valores obtenidos
con un vacio de -0.6bar. Estos valores no
incluyen factores de seguridad. Dependiendo de
la calidad de la supefrficie, los valores pueden

desviarse de los presentados.
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Ventosas de fuelle SPB2 (2,5 pliegues)

- Ventosas redondas de 2,5 fuelles para aplicaciones de cartén con gran altura de
carrera, dinamica y alta resistencia al desgaste;

- Buena adaptacion a superficies curvas;

- Buena capacidad de sellado en cartoén y productos de embalaje rigido

- Material ventosa Elastodur 65 Shore A L}
Modelo Ventosas rosca  Ventosas rosca d2 dn D1 Dmax Ds H LG LGt | swi | swe 7
macho hembra (S)
SPB2 20 0.310.603.453 0.310.603.454 G1/8” 12 4 22,1 23,5 21,4 32 7,5 8 14 4 13
SPB2 30 0.310.603.457 0.310.603.458 G1/8” | 16,9 | 4 32,2 34 31,4 43 7,5 8 14 4 20
SPB2 40 0.310.603.459 0.310.603.460 G1/4” | 229 | 6,1 | 42,2 44,5 41,3 53 10 12 17 6 25
SPB2 50 0.310.603.461 0.310.603.462 G1/4” | 271 | 6,1 | 52,2 55,5 51,3 64 10 12 17 6 32
] - [w]]
- -1 ar_ "
g sg g | = s
1 -'1 . Fuerza de Fuerza Kit
Tl Modelo Aspiraciéon desprendim. Reparacion
I i I (N) (N)
et £ SPB2 20 6,8 15,7 0.310.603.409
; T SPB2 30 14,4 28,4 0.310.603.411
" SPB2 40 24,8 40,5 0.310.603.412
| | SPB2 50 34,6 61,8 0.310.603.413
- 4y - P
L s " | i
Llmam 5 Llmam {55
Observacion: Tolerancias dimensionales de
acuerdo con DIN ISO 3302-1 M3
V t d f " SPB 2 F 1 5 | * Las fuerzas mostradas son valores obtenidos
entosas ae ruelie = ( ’ P Iegues) con un vacio de -0.6bar. Estos valores no
incluyen factores de seguridad. Dependiendo de
. . la calidad de la superficie, los valores pueden
-Ven'tosas de fue{{e redondas para embalgjes flexibles, desviarse de los presentados.
-Optima adaptacion a geometrias complejas;
-Poseen labio con sello flexible desarrollado para manupulacion agil.
- Material ventosa Silicona
Modelo Ventosas rosca  Ventosas rosca d2 dn dn1 Dmax Ds H H1 LG LG1 SWA z
macho hembra (S)
SPB2F 30  0.310.603.700 0.310.603.701 7.2 8 11 32 30 40 50 10 12 22 5
SPB2F 40  0.310.603.648 0.310.603.649 15,3 8 1 42 39,7 45 55 10 12 22 7
SPB2F 50  0.310.603.654 0.310.603.655 21 8 11,4 52 49,7 54 68 10 12 27 9
Fuerza de Aspiraciéon (N)* Kit
-E ] W g Modelo 200 400 600 Reparacion
' mbar mbar mbar
- SPB2F 30 43 8,5 12,8 0.310.603.643
= SPB2F 40 6,8 13,6 20,4 0.310.603.559
1 i SPB2F 50 13,7 27,3 41 0.310.603.560
LI | g
! L {
L1 dl
=] [
Dirrwee ) " Dersio B
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Ventosas para embalaje SPB4

- Ventosa de fuelle SPB4 con 4,5 pliegues y labio sellador suave y flexible para la

manipulacién de productos finos de forma inestable, como bolsas u otros envases de

films plasticos

- Excelente manipulacién de bolsas rellenas de productos sélidos o liquidos

- Fuelle de ventosa con refuerzo especial para mayor estabilidad
- Uso en procesos répidos de envasado, especialmente en combinacién con robot tipo

arafia

- Material apto para productos alimenticios: silicona S/

Modelo

SPB4 20 SI-55
SPB4 30 SI-55
SPB4 40 SI-55
SPB4 50 SI-55

Rosca hembra

0.310.603.519
0.310.603.525
0.310.603.531
0.310.603.537

Rosca macho

0.310.603.516
0.310.603.522
0.310.603.528
0.310.603.534

Repuesto ventosa

0.310.602.588
0.310.602.589
0.310.602.590
0.310.602.613

Ventosas para embalaje SPB4-F

-Ventosa de fuelle redonda con 4,5 pliegues para la manipulacién de bolsas y
otros envases muy flexibles

-Agarre y manipulacién con seguridad de bolsas con relleno liquido, sélido o en
polvo y envases con grado de llenado bajo

-Utilizacién en procesos de envasado rapidos, sobre todo en combinacién con

robots Delta (empaquetadoras de cajas y aplicaciones de pick & place)

Modelo

SPB4-F 30 SI-55

Rosca hembra

0.310.603.543

Rosca macho

0.310.603.540

Repuesto ventosa

0.310.603.264

SPB4-F 40 SI-55 0.310.603.549 0.310.603.546 0.310.603.265 M i_;._"
SPB4-F 50 SI-55 0.310.603.557 0.310.603.553 0.310.603.266 - i D {5

Comuaa (5} = e

Fuerza Fuerza Fuerza
D Carrera | aspir. (N) * aspir. (N) aspir. (N)
Modelo G1 dn dn1 d2 max. Ds H HA1 LG | LG1 | SW1 z 2-200mba | a-400 mba | a-600 mba

SPB4 20 SI-55 | G3/8”| 11 10,3 | 135|244 | 214 | 58 48 12 10 22 10 2,6 53 8
SPB4 30 SI-55 | G3/8”| 11 10,3 | 17 | 315|302 70 60 12 10 22 20 5,3 10,6 16
SPB440SI-55 |G1/2”| 15 15 23 | 415|405 | 87 73 16 14 27 27 8,3 16,6 25
SPB4 50 SI-55 | G1/2”| 15 15 30 | 51,5 | 50,3 | 98 84 16 14 27 37 16,5 33 50
SPB4F 30 SI-55 | G3/8”| 11 10,3 | 123 | 32 | 30,7 | 58 48 12 10 22 10 4,3 8,5 12,8
SPB4F 40 SI-55 | G3/8”| 11 8 15,3 | 42 | 39,7 | 70 60 12 10 22 20 6,8 13,6 20,4
SPB4F 50 SI-55 | G1/2”| 15 15 21 52 | 49,7 | 87 73 16 14 27 26 13,7 27,3 41

Observacion: Tolerancias dimensionales de acuerdo con DIN ISO 3302-1 M3
* Las fuerzas mostradas son valores obtenidos en piezas con superficies limpias y secas. Estos valores no incluyen factores de
seguridad. Dependiendo de la calidad de la superficie, los valores pueden desviarse de los presentados.
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Ventosas para embalaje SPB1

- Ventosa de fuelle SPB1 con 1,5 pliegues para el uso en comformadoras de cajas de

carton
- Labio sellador flexible y adaptable

- Excelentes caracteristicas de sellado sobre cartones y embalajes con estabilidad

propia en maquinas de carga superior y lateral
- Cuerpo fundamental de la ventosa reforzado

b
» &

- Altas fuerzas de aspiraciéon con dimensiones pequerias
- Material Elastodur ED-65 resistente al desgaste (aprox. 3 veces mas que el material

NBR)

Modelo

SPB1-20 ED-65
SPB1-30 ED-65
SPB1-40 ED-65
SPB1-50 ED-65
SPB1-60 ED-65

Rosca hembra

0.310.603.493
0.310.603.497
0.310.603.499
0.310.603.501
0.310.603.503

Rosca macho

0.310.603.492
0.310.603.496
0.310.603.498
0.310.603.500
0.310.603.502

Repuesto ventosa

0.310.602.452
0.310.602.454
0.310.602.455
0.310.602.456
0.310.602.457

LB

il

Observacion: Tolerancias dimensionales de
acuerdo con DIN ISO 3302-1 M3

* Las fuerzas mostradas son valores obtenidos

11 en piezas con superficies limpias y secas. Estos
i L valores no incluyen factores de seguridad.

" - L Dependiendo de la calidad de la superficie, los

- =] - - L - valores pueden desviarse de los presentados.
L Ll (52 - e CaFsin I.*-'| ol
Fuerza Fuerza
Modelo Gl | dn |ant| d2| 2 | bs| H | HI | Lo |La1 | swr|CaTera azuﬁfﬂ) arranque | transversal

max. z pir. (N) (N)
SPB1-20 ED-65 |G1/8”| 4,1 41 /138263 | 214 | 32 24 8 75 14 8 9,9 16,2 9,8
SPB1-30 ED-65 | G1/8"| 4,1 4,1 20 | 367|314 | 37 29 8 75 14 13 20,7 30,6 15,5
SPB1-40 ED-65 |G1/4”| 6,1 6,1 | 26,1 | 48 | 414 | 47 37 12 10 17 16 35,9 46,8 24,8
SPB1-50 ED-65 |G1/4”| 6,1 6,1 | 323|584 |514 | 49 39 12 10 17 18 54,7 72,7 31,2
SPB1-60 ED-65 |G1/4”| 6,1 6,1 | 386 | 696 | 614 | 53 43 12 10 17 22 78 100,9 49,4
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Ventosas magnéticas SGM

- Sujecién segura mediante campo magnético, ideal para chapas agujereadas,
chapas con orificios y recortes similares de materiales ferromagnéticos.
- Campo magnético generado por iman permanente, no precisa fuente de tension.
- Control mediante impulsos de presion.
- Modelo biestable; en caso de falla de energia, las funciones “sujetar” y “soltar”
permanecen disponibles.

- Modelo con detector de fin de carrera (a pedido)

[

Funcionamiento con electrovalvulas neumaticas

Aire comprimido

ey

i

Aire comprimido
"

Modelo

SGM 30 G1/8 IG
SGM 40 G1/4 1G
SGM 50 G1/4 1G
SGM 70 G1/41G

MiCRO

0.311.700.162
0.311.700.163
0.311.700.164
0.311.700.165

Junta de
repuesto

0.311.700.136
0.311.700.137
0.311.700.138
0.311.700.139

Fuerza de Fuerza Presion de
e L Modo de
retencion remanente servicio funcionamiento
(N) (N) (bar)
30 <0,3 3..6 Biestable
100 <0,3 3..6 Biestable
150 <0,3 3..6 Biestable
250 <0,3 3..6 Biestable

*Nota: El valor dado es para cargas estaticas y espesores mayores
a 2mm (sin tener en cuenta un factor de seguridad). Para espesores
menores la fuerza de retencién disminuiré (consultar). Para
configuraciones de sistemas con ventosas magnéticas sugerimos
utilizar un factor de seguridad S=3

X1 .. LG4
Ll:;-. kb 0 [ G ?-. -
B !
d i
EXZI o 1|
5 z|=
- .
:\Jl
e ! v | @ |
' 1
I
& o
'

Modelo B H H1 G1 G2 G4 LG1 LG2 LG4
SGM 30 G1/8 IG 29,5 61,4 70,2 G1/8” G1/8” M4 7 6 5
SGM 40 G1/4 IG 40 61,4 70,2 G1/4” G1/8” M4 11 6 5
SGM 50 G1/4 I1G 50 71,4 80,2 G1/4” G1/8” M5 11 6 7
SGM 70 G1/4 IG 68 71,4 80,2 G1/4” G1/8” M5 11 6 7
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AUTOMACION

SERIE MICRO-SCHMALZ

Ventosas magnéticas SGM HP y HT

- Sujecion segura mediante campo magnético, ideal para chapas agujereadas,
chapas con orificios y recortes similares de materiales ferromagnéticos.

- Se puede utilizar con o sin anillo de friccion;
- Version HT desarrollada para aplicaciones con temperaturas de hasta 350°C
(sin anillo de friccién);
- Anillo de friccion disponible en material PU (versiones HP) y HT2 (versiones HT
para aplicaciones hasta 150°C);
- Funcién segura, incluso en ausencia de aire comprimido el iman permanece en su
ultima posicion

Fuerza remanescente (N) <03

Presion de servicio (bar) 2,5..6

Posicién de Instalacién Indiferente

Funcionamiento Biestable

Sensor de posicién 0.311.700.424 (solo para versién HP)

Fuerza max. de Espesor Fuerza max. de retencion Peso To de Operacién
Modelo retencion (N)** de chapa chapa 2mm (N) (gr) (‘%)
sin anillo con anillo (mm) ** sin anillo con anillo 9
SGM HP 20 0.311.700.424 28 19 1 25 16 81
SGM HP 30 0.311.700.316 130 90 2 130 90 215 +5.470
SGM HP 40 0.311.700.304 320 235 4 290 210 415
SGM HP 50 0.311.700.282 560 385 6 415 290 770
SGM HT 30 0.311.700.397 120 80 2 120 80 215
SGM HT 40 0.311.700.403 290 230 4 260 200 415 +5. +150
SGM HT 50 0.311.700.402 520 330 6 370 270 770
* Las fuerzas de sujecién son especificaciones estaticas obtenidas en
condiciones ideales (dependiendo principalmente del material y el acabado
b de la superficie). Para el dimensionamiento de un sistema de pinzas
1 magnéticas SGM se debe aplicar un factor de seguridad S=3.
T . ** Se pueden aplicar fuerzas de sujecion a 20 °C a piezas de hasta 350°C
v para pinzas magnéticas sin anillo de friccién (dependiendo de las condiciones
- — . del proceso). La temperatura puede reducir las fuerzas de retencién hasta
il |,;_'-! -] en un 30%.
o -_— — Fa
LGz, L e
N ot SR ’
- L, y
| # i T 't |
F Ir
& I i
e e R o <)
I —_— T El 4rea de la superficie de contacto de la pinza que
i es el anillo de friccién tiene aproximadamente la
. i 'ﬁl dimension D x B2; con anillo de friccion (redondo)
— ] d corresponde a la medida D
! # et Superficie de contacto de las pinzas (redonda)
1 correspondiente a la medida D
- |
Dimensiones (mm)
Modelo B B2 D G1 G2 G4 G5 H H2 L2 LG1 LG2 LG4 X1 Y1
(hembra) (hembra)
SGM HP 20 20 9,1 20 G 1/8" M5 M3 M3 78,2 13,2 12 6 55 4 55 6,5
SGM HP 30 30 15 30 G 1/8” G 1/8” M4 M4 99,4 15,7 | 20,5 6 7 5 74 12
SGM HP 40 40 | 24,2 | 40 G 1/4" G 1/8” M4 M4 99,4 15,7 32 9 6 5 74 12
SGM HP 50 50 | 31,2 | 50 G 1/4” G 1/8” M4 M4 1234 | 15,7 | 415 10 6 6,5 100 15
SGM HT 30 30 15 | 269 | G1/8 G 1/8” M4 M4 99,2 15,5 | 20,5 6 7 5 74 12
SGM HT 40 40 | 2422 | 384 | G1/4 G 1/8” M4 M4 99,2 15,5 32 9 6 5 74 12
SGM HT 50 50 | 31,2 | 484 | G114 G 1/8” M4 M4 1232 | 155 | 41,5 10 6 6,5 100 15
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MICRO ACCESORIOQOS: SERIE MICRO-SCHMALZ
AUTOMACION ELEMENTOS DE FIJACION

Elementos de fijacion para ventosas Flexolink FLK

- Unién articulada de goma-metal para adaptar las ventosas a superficies inclinadas en
hasta 12°.
- Minimiza el desgaste de la ventosa trabajando con superficies inclinadas.

Carga Momento
Tipo MiCRO estatica | de flexion
2G 2G1 @D |@D1| SW | W | H | L1 ]| L2 | L3 | BH | vertical (N) (Nm)
FLKM10x 1,25 RM - 1/4 RH 0.310.300.206 M10x1,25| G1/4" | 28| 16 | 17 |12° | 15| 8 |105]| 35 | 27 500 8
FLK 1/4 RM - 1/4 RH 0.310.300.178 G1/4” G1/4” 3 |16 | 17 |12°|15|12] 12 | 39 | 27 750 10
FLK 1/2 RM - 1/2 RH 0.310.300.175 G1/2” G1/2” 6 | 26 | 27 | 12° |13 |14 | 14 |475|375 3000 50
FLK 1/2 RM - 1/2 RH-V 0.310.300.207 G1/2” G1/2” 6 | 30 | 36 | 8° |13|14 | 14 | 67 | 53 4500 65

61 i =1 -
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SW G ]
FLK KGL

Articulaciones esféricas KGL

- Articulacion esférica para ventosas y placas de ventosa

- Excelente adaptacion a las superficies inclinadas de las piezas

- Articulacion esférica hermética de alta resistencia :

- Manipulacién segura L T i

- Bajo punto de giro de la ventosa v
]

- Minimo desgaste de la ventosa al colocarse en superficies inclinadas

MiCRO Carga
Tipo dn G1 G2 H | LG1 | LG2 | sW1 | W() | vertical(N) | Peso (g)
KGL G1/4-1G G1/4-AG 0.310.300.110 3,5 G1/4” | G4 | 375 | 12 10 19 15 1500 67
KGL G1/2-1G G1/2-AG 0.310.300.111 4 G1/2" | G1/2° | 40 | 14 12 24 15 2500 116

5.3.1.1



MICRO
AUTOMACION

ACCESORIOQOS:
ELEMENTOS DE FIJACION

SERIE MICRO-SCHMALZ

Biela elastica FSTE y FSTE-VG

- Biela elastica con resorte amortiguador para garantizar un suave contacto con piezas

delicadas.

- Compensacién en piezas con desniveles.
- Versiones VG con seguro antigiro, ideal para ventosas ovaladas o placas de ventosas.

L__q(?@#

Carreras
Tipo 10 mm 15 mm 20 mm 50 mm 75 mm
FSTE M5 0.310.200.608 - 0.310.200.609 - -
FSTE 1/8 - 0.310.200.602 - 0.310.200.604
FSTE 1/4 - - - 0.310.200.568 0.310.200.569
FSTE 1/2 - - - - 0.310.200.575
FSTE M5 - VG 0.310.200.611 - 0.310.200.612 - -
FSTE 1/8 - VG - 0.310.200.605 - 0.310.200.606 -
FSTE 1/4 - VG - - - - -
G G
G1 Sw G1, | W2
[TT1L—sw2 A
M f
J AL
o~ —1
-
— % = [ i
- I I
- | | I
] - |
I I
1 [ 1
swi/ |62
FSTE-M5 (-VG) FSTE-1/8 ... FSTE-1/4 (-VG)
Carga | Carga Momento
Cte. del |Precarga| max. max. | flexor méx. en
resorte | resorte | vert. horiz. giros de 90°
C aG 2G1 | @G2 | H L L1 | L2 | SW |SW1|SW2| BH |(N/mm) N N N Nm
FSTE M5-5 -VG 62| G1/8” M5 M5 5 412|16,7| 15 | 14 7 7 41,2 | 0,508 3,3 1500 | 132 2,2
FSTE M5-10 -VG 62| G1/8” M5 M5 | 10 | 47,2227 15 | 14 7 7 47,2 | 0,323 | 2,75 | 1500 97 2,2
FSTE M5-20 -VG 6,2 | G1/8 M5 M5 | 20 |59,2|34,7| 15 | 14 7 7 59,2 | 0,209 | 1,78 | 1500 63 2,2
FSTE 1/8-15-VG 6,5 M16x1 | G1/8” | G1/8” | 15 | 80 |295| 30 | 22 | 14 | 12 | 73,5 | 0,221 | 3,53 | 3700 | 385 13,9
FSTE 1/8-25 6,5 | M16x1 | G1/8” | G1/8” | 25 | 93 425 30 | 22 | 14 | 12 | 86,5 | 0,143 | 3,57 | 3700 | 283 13,9
FSTE 1/8-50 -VG 6,5 | M16x1 | G1/8” | G1/8” | 50 | 124 | 73,5| 30 | 22 | 14 | 12 | 117,5| 0,097 | 2,92 | 3700 | 173 13,9
FSTE 1/4-25-VG 8,56 |M20x1,5| G1/8” | G1/4” | 25 | 95 | 41 | 40 | 24 | 17 | 17 | 86,5 | 0,711 6,47 | 2400 | 747 36,6
FSTE 1/4-50 8,5 |M20x1,5| G1/8” | G1/4” | 50 |124,5/70,5| 40 | 24 | 17 | 17 116 | 0,452 14 2400 | 466 36,6
FSTE 1/4-75 8,5 |M20x1,5| G1/8” | G1/4” | 75 | 154 | 100 | 40 | 24 | 17 | 17 | 1455| 0,262 | 5,38 | 2400 | 340 36,6
FSTE 1/2-75 10,5/ M30x1,5| G3/8” | G1/2” | 75 | 187 |113,5| 55 | 36 | 24 | 24 | 176,5| 1,072 | 37,2 | 4900 | 800 99,1
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Biela elastica heavy duty FSTE-HD y FSTA-HD

- Biela elastica con resorte amortiguador para garantizar un suave contacto con piezas

delicadas.

- Absorbe golpes y vibraciones.

- Compensacion en piezas con desniveles.
- Versiones VG con seguro antigiro, ideal para ventosas ovaladas o placas de ventosas.

Tipo
FSTE 1/8 HD

FSTE 1/4 HD
FSTA 1/2 HD

FSTE 1/4 HD - VG

Carreras

15 mm 50 mm

0.310.200.756 0.310.200.758
- 0.310.200.764

- 0.310.200.876

75 mm 95 mm

0.310.200.765 -
o 0.310.200.781

G
G
SW o SW2 Sw fl SW2
\ [ ELUE
\ 1L )
\ =
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. = S
3] - ¢ J
- T I
C J
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T[T
[ [ ] -} 7 =
SW1 G2 W1 G2
FSTE-HD (-VG) FSTA-HD
Cte. Carga | Carga | Momento
del |Precarga| max. max. |flexor méx. en
resorte | resorte | vertic. | horiz. | giros de 90°
C [o]€] 2G1 | @G2 | H L L1 | L2 | L3 | SW|SW1|SW2| BH |(N/mm) N N N Nm
FSTE 1/8-15-HD 6,5 | M16x1 |G1/8”|G1/8"| 16 | 80 |295|30 | - | 22|14 | 12 |7355|0,221| 3,53 | 3700 | 385 13,9
FSTE 1/8-25-HD 6,5 | M16x1 |G1/8”|G1/8"| 25 | 93 |425|30 | - | 22|14 | 12 | 86,5|0,143 | 3,57 | 3700 | 283 13,9
FSTE 1/8-50-HD 6,5 | M16x1 |G1/8”|G1/8"| 50 | 124 |735|30 | - |22 | 14 | 12 |117,5/ 0,097 | 2,92 | 3700 | 173 13,9
FSTE 1/4-25-HD 8,56 |[M20x1,5|/G1/8”|G1/4"| 25 | 95 | 41 |40 | - | 24 | 17 | 17 | 86,5| 0,711 | 6,47 | 2400 | 747 36,6
FSTE 1/4-50-HD 8,5 |[M20x1,5|G1/8” | G1/4”| 50 |124,5/705| 40 | - | 24 |17 | 17 | 116 | 0452 | 14 2400 | 466 36,6
FSTE 1/4-75-HD 8,56 |[M20x1,5|/G1/8”|G1/4”| 75 | 154 | 100 | 40 | - | 24 | 17 | 17 |145,5/ 0,262 | 5,38 | 2400 | 340 36,6
FSTA 1/2-95-HD 10,5/ M30x1,5|G3/8”| G1/2 | 95 | 240 [124,5| 53 | 41 | 36 | 24 | 24 |229,5| 1,072 | 24,38 | 4900 | 730 99,1
FSTE 1/4-25-HD-VG 8,5 |M20x1,5|G1/8"|G1/4”| 25 | 95 | 41 | 40| - | 24 | 17 | 17 |86,5|0,711 | 6,47 | 1500 | 747 36,6
FSTE 1/4-50-HD-VG 8,5 |M20x1,5|G1/8" | G1/4”| 50 |124,5|70,5| 40 | - |24 | 17 | 17 | 116 | 0452 | 14 1500 | 466 36,6
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Valvulas de flujo SVK'y SVKG

- Vélvulas que responden sélo a partir de un determinado caudal volumétrico para permitir
las menores fugas entre la ventosa y la pieza.
- En sistemas multiventosas, permiten seguir operando, aislando la ventosa que no se utiliza.

*fq

"

it

=

Caudal min. asp. Caudal min. asp. Max. caudal de
Tipo MiCRO con p=0,3 bar con p=0,6 bar descarga (p=5 bar)
B B1 F F1 G SwW m¥h m3h m¥h
SVK-1/8 0.350.300.034 34 26 8,5 8 G1/8” 14 0,22 0,43 15,7
SVKG-1/8 0.350.300.128 34 26 8 8,5 G1/8” 14 0,22 0,43 15,7
SVK-1/4 0.350.300.035 36 26 1 10 G1/4” 17 0,24 0,47 21,9
SVKG-1/4 0.350.300.131 36 26 10 1 G1/4” 17 0,24 0,47 21,9
SVK-1/2 0.350.300.037 41 29 14 12 G1/2” 27 0,7 14 37
SVKG-1/2 0.350.300.133 41 29 12 14 G1/2” 27 0,7 14 37
sw o w
&) 1+ @O r
—— (&) @ @ - @(D
F F1 F B1
B1
SVK B ® A = Ventosa B SVKG
@ R = Generador de vacio
Valvulas AZ 5y AZ-7
- Vlvulas y electrovalvulas con alimentacion independiente 3/2 a obturador
normal cerradas
- Presién de trabajo: -0,9...2,5 bar = =
- Presion de pilotaje: 2...10 bar
- Temperatura: -5...50 °C (23...122 °F) e & "
- Conexion pilotaje: G1/8” L )
Para mas informacién sobre estas valvulas, ver pagina 2.4.1.6 de este manual
Modelo G MiCRO Tensién Codlgo/_a:jlmonal
AZ5 G1/2” 0.241.001.054 220V 50/60Hz /201
AZ5 G 3/4 0.241.001.055 110V 50/60Hz 1202
mz Mando AZ7 G171 0.241.001.076 48V 50/60Hz /208
neumatico AZ7 G11/4 0.241.001.077 24V 50/60Hz /203
AZT7 G11/2 0.241.001.078 24 Ve 212
AZ5 G 12" 0.241.000.854/-— 12 Vee /213
mg Mando eléctrico AZ5 G 3/4" 0.241.000.855/-—
con alim AZT7 G1” 0.241.000.876/---
inde endieﬁte AZ7 G114 0.241.000.877/---
P AZT7 G11/2 0.241.000.878---
Kit de reparacién AZ5 0.200.000.222
AZT7 0.200.000.244
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MICRO ACCESORIOQOS: SERIE MICRO-SCHMALZ
AUTOMACION FILTROS DE VACIO

Filtros de vacio tipo taza VFT

- Proteccién 6ptima del generador de vacio contra suciedad y deterioro

- Ideal como filtro previo y filtro fino | .
- Elemento filtrante de acero inoxidable (100 um)

- Larga duracion, se pueden limpiar varias veces y utilizarse de nuevo
- Vaso de filtro de PA transparente

- Grado de suciedad inmediatamente reconocible

Tipo MiCRO Repuesto filtro i ] i | T — | | | i
1 1 -| I
VFT G1/4-1G 100 0.370.100.120 0.370.100.132 i LIL_TI ‘|.
VFT G3/8-1G 100 0.370.100.123 0.370.100.135 [
VFT G1/2-1G 100 0.370.100.126 0.370.100.135
VFT G3/4-1G 100 0.370.100.129 0.370.100.138
K H
Flujo Flujo
Tipo D G1 H H1 L nominal nominal Peso
(I/min) (md/h)
VFT G1/4-1G 100 48 G1/4” 60 50 76 140 8,4 47
VFT G3/8-1G 100 48,5 G3/8” 101 88 77,2 290 17,4 79
VFT G1/2-1G 100 48,5 G1/2” 101 88 77,2 320 19,2 76
VFT G3/4-1G 100 75 G3/4” 137 118 90,5 770 46,2 164
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ACCESORIOS: VACUOMETROS SERIE MICRO-SCHMALZ

Vacudémetros VAM

- Vacuémetro para la medicién analégica y control del vacio

- Dimensiones y conexiones normalizadas

- Utilizable en todas las aplicaciones de vacio que puedan surgir

- Rango de medicion: -1....0 bar

Modelo MiCRO
VAM 40 V H 0.370.200.007
VAM 63 V U PSI 0.370.200.004
VAM 67 V H-SE 0.370.200.016
VAM 40 VH
o ] -
| ] | ] L]
1
1 0
| | -
VAM 63V U PSI
—h _I
- ni -
VAM 67 V H-SE
Modelo B B1 D G1 H H1 LG1 SW1
VAM 40 V H 30 40 40 G1/8” - - 10 14
VAM 63 V U PSI 26 - 63 G1/4” 68 82,5 13 14
VAM 67 V H-SE 40 59 67 G1/8” 76 - 10 -
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] o Lo Emisor de sefial en presencia de vacio
Tipo de sefal................... Eléctrica. Tiene un contacto NA'y otro NC,
para 5 A con 220 V resistivos
Fluido......ovveeeeieeee Aire comprimido filtrado (lubricacién no
recomendada)
Conexién neumatica....... J4mm
Histéresis..........cccceeeuenee. 250 mbar
Montaje.......cccceeeeeeerneenn. Sobre riel DIN
Campo de regulacion ..... -0,3...-0,8
Grado de proteccion....... IP20
Temperaturas.................. -10...70 °C (14...158 °F)
|
S§o
’
]
Sefial eléctrica 0.481.513.522 ° "

I

175 32

@4

il
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ACCESORIOS: VACUOSTATOS
AUTOMACION

SERIE MICRO-SCHMALZ

oo T Sensor de vacio programable, emite una
sefal eléctrica digital ante la presencia de un
valor de presion

Posicion de trabajo......... Indiferente
Campo de regulacion ..... -1 bar...0 bar (-101,3.... 0 kPa)
Conexion neumadtica....... G1/8 (rosca macho) M5 (rosca hembra)
Conexién eléctrica.......... Conector M8, 3 Pines
Corriente de consumo.... 10 mA (max.)
Grado de proteccion....... 1P40
Histéresis.........cccccevuenne. Fija 3% max. (de plena escala)
Tension .....ccceeeeeeceveeeenn. 10,8 — 30 VDC +/-10%
Salidas........cccocoevieiiis Digital:PNP, Colector abierto. 1 salida
Temperatura ................... 0...50 °C (32...122 °F)
Fluido.....ooveeiiiiieieeee Aire comprimido filtrado, fluidor no crrosivos y
no inflamables
Repetibilidad................... 1% (de plena escala)
10.4[
5 254
B
0...-1bar 0.400.001.138
7 26
(mm S}
o 8 =
! 150
o Lo J Vacuostato electronico digital con display
Presion de servicio......... -1...0 bar (seguro de contrapresion de 5 bar)
Tension de servicio......... 12...24 Ve (+/-10%)
Conexion eléctrica.......... Conector con 2m de cable (incluido)
Conexion neumadtica....... M5 - hembra
Sefial de salida............... 2 PNP (max.125mA) + salida analégica (1 a 5V)
Tipo de proteccién.......... IP 40
Tiempo de respuesta...... Menor a 2,5 ms
Consumo propio............. Menor a 40 mA
Temperatura ..........<ns1:XMLFault xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat"><ns1:faultstring xmlns:ns1="http://cxf.apache.org/bindings/xformat">java.lang.OutOfMemoryError: Java heap space</ns1:faultstring></ns1:XMLFault>